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1-1

1-1-1

1. RESZ
A miukodtetés elott

Bevezetés

Ez atermék egy olyan kameras érzékel§, amely akameraval készitett
képeket a vezérlGvel feldolgozza (mérés) és kiilsé eszkdzokhdz kapcsolddva,
mint példaul egy PC mérési parancsokat fogad és mérési eredményeket kild.

Az FZ3 sorozat alapkonfiguracioja

Controller integrated with LCD
FZ3-300/FZ3-300-10/
FZ3-H300/FZ3-H300-10/

Box-type Controller
FZ3-350/FZ3-350-10/FZ3-H350/F Z3-H350-10
FZ3-750/FZ3-750-10/FZ3-H750/FZ3-H750-10

FZ3-7000/FZ3-700-10/
FZ3-H7000/FZ3-H700-10

1)

LCD monitor
FZ-M08

Monitor cable )
FZ-VM <Input device>

Stand-alone - 300,000-pixel
camera Color/Monochrome camera
FZ-SCIFZ-S

D 300,000-pixel Small-size flat type

I—{ ® Color/Monochrome camera
FZ-SF/FZ-SFC(*3)

300,000-pixel Small-size pen type
Color/Monochrome camera
FZ-SP/FZ-SPC(*3)

®

o

- 2 million-pixel("?)
Color/Monochrome camera
FZ-SC2M/FZ-S2M
- 5 million-pixel camera(™)
Color/Monochrome camera
FZ-SC5M/FZ-S5M

CCTV lens and lighting are required.

Mouse, trackball (commercially-
Touch pen available item with USB interface)
|\ | J N 7
PC
Intelligent camera Auto-focus camera Eth
FZ-SLC15/FZ-SLC100 FZ-SZC15/FZ-SZG100 RS-232C /422 cable PLC
Parallel I/0 cable
FZ-VP

Camera cable FZ-VS

Long-distance camera cable FZ-VS2
Bend camera cable FZ-VSB

Right angle camera cable FZ-VSL
Cable extension unit FZ-VSJ

*1: Az érint6toll a vezérl6 tartozéka.

*2: Az FZ-SC2M és az FZ-S2M nem csatlakoztathatd FZ3-3/FZ3-H3 vezérl6hoz.

*3: a kisméreti, 300 000 képpontos kamerakhoz kisméretli kamerakhoz készilt objektivek sziikségesek.
*4: Az FZ-SC5M és az FZ-S5M csak FZ3-70/FZ3-H70 vezérl6hoéz csatlakoztathatd.



Vezérlok és kamerak eldkészitése 1-2. rész

1-2 Vezérlok és kamerak elokészitése

1-2-1 Vezérlok elokészitése
Ellenérizze a vezérl6 bekapcsolt allapotat és a f6képerny6 megjelenitését.

A program els§ inditdsakor a Language Setting ablak jelenik meg, ekkor
valasszon nyelvet.

1-2-2 A kamerak beallitasa

1. A f6képernyd Control tertiletének [Image display] részében érintse meg az
sImage mode” [¥] elemet, és valassza a ,, Through” beallitast.

A kamera valdsidejl képei megjelennek az Image Display terileten.
Megjegyzés Ugyanez a mivelet végrehajthatd a [View] - [Image mode] - [Through] elem
megérintése utan is.

2. Allitsa be a mérendé objektumok helyzetét, hogy azok a monitor kézepén
jelenjenek meg.

Adjust the positions of
objects to be measurement

3. Allitsa be az objektiv fokusz tavolsagat.
Automatikus élességallitasu vagy intelligens kamera hasznalatakor
a fokusz és a fényrekesz automatikusan allithaté.

Megjegyzés Objektivvel felszerelt kamera hasznalatakor a fokusz beallitdsahoz forgassa
@yrekesz-beélll’té gydirdt.

Az intelligens kamerak fényintenzitasa a vezérl6rél allithato.
Fontos Kisméretli digitalis kamerak hasznalatakor ellen6rizze akamerafej és

a kameraer@sitd tipusanak és sorozatszamanak egyezését. Kulénbdz6 tipusu
és sorozatszamu kamerafej és kameraer@sit§ csatlakoztatasa helytelen

miikddéshez vezethet.

Model ~

Serial No. —1;;

Check model and serial No.


kaszso
Highlight

kaszso
Highlight

kaszso
Note
Please modify to:

az élesség beállító


A szoftver dttekintése 1-3. rész

1-3 A szoftver attekintése

Az alkalmazasra szabott mérés konfiguralasa megoldhat6 a képfeldolgozasi
(mérési) eljarasok kombinalasaval a képfeldolgozasi eljarasok
bedllitasainak médositasaval.

Main screen (ADJUST window)

- s

Screen for confirming measurement
slatus and for performing adjustment
When the power is first turned on, the
ADJUST window 1s displayed after the
Language Setling window.

To sel the measurement conditions,
move to the Edit Flow window.

If there 1s no problem with the
measuremenl conditions, move Lo the
RUN window. *

Edit low window

Window for assembling the
measurement flow.

Flow parts (processing ilems) are
displayed on the right side, and the
measurement flow (scene) 1s displayed
on the left side. When the measurement
trigger is aclivated, processing is
exeauled in sequence slarting from the
top of the flow.

Main screen (RUN window)

e
. +“—»
b —

This is the window for aclually starling
operation. Only information necessary
during operalion is displayed.

Property window

Window for selting conditions for
processing units (processing items
registered in the scene) set in the flow,
This window can also be displayed
directly from the Main screen (ADJUST
window).


kaszso
Highlight

kaszso
Note
Please modify to:

és vagy


A szoftver dttekintése 1-3. rész




2. RESZ
Alapvet6é miikodési funkciok

2-1 Mit jelent a "Scene”?

A feldolgozasi eljarasok kombinaciojanak elnevezése ,Scene” (Tipus), és
a Tipusok egyszerlen létrehozhatok a rendelkezésre 4all6 feldolgozasi
eljarasok listajarol a mérés céljanak megfelel§ feldolgozasi eljarasok
kombinalasaval.

[Scene Edit] [Unit Edit]

Search

Unit 0
Camera Image Inp L Ragion setfing
| - Judgement condition
I Unit 1
> '
|
| ] |
|
Unit 2 I | [Available unit operations)
1
I «Edit Lhnit
|
|
k\._ ) |
Procltem List [Awailable scene operations]
o
Caonditional Branch - Add/delete unit
- Shift Unit

Il
o]

-amera Image Input

Jassification

- Rename an Unit
‘Delete scene
‘Rename Scene
«Scene Switch

'




Mit jelent a "Scene”? 2-1.rész

2-1-1 Példak Tipusokra

( Start )
o + Display Image
( Capture Image from camera )

Qi yrrary Inage Fpul

1 5earch

Identify the shape )

v

Carry out position mmpensatbn)

Check the defect )
‘ v

Cutput measurement

results to external devices
[ Exit )

2 Position Compensation

IFire MWatrhing

o T =

4 Paralsl Judgemend Outpil

|6 [ [it [o- [

Y

2-1-2 Tipus valtasa

1. Erintse meg a ,Scene switch” elemet a f6képernyd eszkoztaran.

—
0.5cene group O 7t

Edit Plow H Duata save
0.Scena 0

Mizasire

Signal output OFF m

Freeze

A Switch Scene ablak jelenik meg.

Megjegyzés Ugyanez a mivelet végrehajthaté a [Scene] menl - [Scene switch] elem
megérintése utan is.

2. Az uj tipus megadaséhoz érintse meg a [ ¥] elemet.

Scene croup o [0.5cene grous 0 | Sriteh

Scene II].S:ene ] @

D ‘ Cance |

Tipuscsoportra valo attéréshez érintse meg a [Switch], majd a [ ¥] elemet
a megjelenitett ablakban az uj Tipuscsoport megadasahoz.

3. Erintse meg az [OK] gombot.
Megtdrténik a Tipusvaltas.



Tipus létrehozdsa 2-2. rész

2-2 Tipus létrehozasa

Az Edit Flow ablakban a szerkeszt6gombok hasznalhatdk a "Tipus"-ban 1év8
mérési eljarasok sorrendjének moddositdsahoz vagy a mérési eljarasok
térléséhez.

DGamers s ot o == =
2 - | EE—
1 Saarch t 5 o Fleabile Saarch
1 &
L 4w Semaitvw Saarch
+ 2 Eike Pk s ‘ ECM Samch
|l B tnoent 4 <Gk Saach
. | AFextin Seach # Classifcation
e #  Edps Feaizn
‘,‘ 4 Moarremenit mags Swiching ﬁ Hi Edes Fech
= B Sow Edes Poantan
BiQalor Geey Filer g o Edes Waith
i o
== & Color Duts
I,_..._ A Lababrg 3 T Tranety and Aia
1L By Labeten
7 .
T Lablra B Latel Data
L W Defect
ks M Preciae Delect

Ly Firm Marching

T Charsct bapecton

Foarch

Used 1o iderd i1y bhe shape and onlor
Tale the posilion of sasuresent obi-
wola,

Cagibiara LD il

v

Mérési eljarasok helyének megadasa

és hozzaadasa ( 17 wwens ) ( 2 s )
Mérési eljaras athelyezése ( ¥ moveuwn | ) (R somdwn )

Mérési eljaras masolasa és beillesztése ( @1 v | ) ( B pase )

Mérési eljaras torlése (| 0 meiin )

Mérési eljaras nevének megvaltoztatédsa ( = meams | )

Méréesi eljaras részleteinek beallitasa ( & = )



Tipus létrehozdsa 2-2. rész

2-2-1 Mérési eljaras tulajdonsagokat tartalmazé ablaka

Ebben az ablakban a mérési paraméterek és a mérési eljarasok dontési
feltételeinek részletes beallitdsai adhatok meg. Valamennyi mérési eljaras
elrendezése hasonlé.

Caphara LCD T

a) Mérési eljaras mend terllete

A jelenleg bedllitdés alatt 1évd eljarasra vonatkozé beallitasi
lehet6ségek megjelenitése. Beallitasok végrehajtasa a bal oldali
elemtdl kezdve.

b) Paraméterek tertlet

Paraméterk beallitasa.
c) Képmegjelenités terllete

Kameraképek, abrak és koordinatak megjelenitése.
d) Képmegjelenitési terllet nagyitasa

Nagyitas és kicsinyités a megjelenitett képbdl.

10



Utmutaté a mérési eljardsokhoz 2-3.rész

2-3 Utmutaté a mérési eljarasokhoz

Mérés definialasa és végrehajtasa eredmények megjelenitésével.
1. Erintse meg az [Edit flow] ikont az eszkdztaron.

e

0.5cene group B
0. Scena -

Edit Mow H Duata Save 'q* Scene swilch

al Miasure
Signal output OF

Freeze

Az Edit Flow ablak jelenik meg.
2. Jeldlje ki a hozzadni kivant mérési eljarast a feldolgozasi eljarasok fajan.

Diamers Imape Few
. 4

(5] G Messremen

Flenihy Sourch
5 Senaitee Search

EGH Samch

& o Gicle Sewch
E Clagadcatn
Edgs Pasition
Edge Pich

Somn Edga Pradtion

#

]

-

S Sops Edes W
& Coler Data

My Grwvety and Arss
Yy Labetre

Liabed Dt
Dty

Procios Dainct

¥ |F DR

Fire Magiching
T Characser Fapscton

e
=1

(Bt Dtionary
W Crshe brale
Bl B et imaee

(@] (L Compmasie imags

Diater Verdicalion

[ [ Support messsrsmart
Bl G Bech
B G Owo reseh

B @ Caplayresch

Capit LCD eff >
b a

3. Erintse meg az [Append] elemet.

OCamera [mare pwt B D Memursrant
hJ

. Fleabl Search

K B tename G sl

A= Eenuities Search

5 ECM Sagech,

At [

F o : Ei Gt Samih
i Claiddaainn
Edpa Feaition
I A Erdow Paack

S Edps Pogdon
S s Wit
[ Shift wa Celr Data
dewwity ared Aras

[or | S ] Letaleg

0 oo
) Ll Diata

H e R

[e]€]=>]|

W, Dufect

4. Tovabbi eljaras hozzdadasahoz ismételje meg a 3. l1épést.

11



Utmutaté a mérési eljardsokhoz 2-3.rész

12

5. Erintse meg a bedllitandé eljaras ikonjat vagy a Set gombot.

Preclitem setting button

D s et It
ag |

[ 1 Seweh
3 J

| —

3

[ Heos Folder

A tulajdonséagok bedllitasi ablaka jelenik meg. Allitsa be a részleteket.
a megjelenitett tartalom a mérési eljarastol figgben valtozik.

6. Allitsa be a feltételeket.
A megijelenitett tartalom a feldolgozasi eljarastol figgéen véltozik.

le]&]>]+

Nadel Recion setting | Detection point Ref.position Hensurement Dutput parameier

faszuremant condition

rSuh-pixel

Condidate LYV

[ Multiple output
Detail LY :

Sort cendition :

Search No. :




Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész

2-3-1

Poziciékompenzacio

Marking for position compensation?

Intersection of
rectangle or ling

Frocltem name

+=

|s shape of marking changed?

Cther than above

@

*= | Edge Position
Fosition
Compensation

Specify the "Rotation
not changed [;%‘?r&farﬁasumm
Is marking obligue?
O )
obligue | — & Search®
r---""'\-:. _________________
) [D] Position
S— M) Compensation
not obligue Search
D FPositicn
Compensation
changed
o
- Flexible Search
«®® ¥ Posiion |
Compensation

13



Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész

2-3-2 Helymeghatarozas (a mérendo targyak nem ddlhetnek)

14

Shape of locating
marking?

S

—* Specific object

Intersection of
rectangieorine

Shape of locating tag?

+|
o

—=  Non-spedific object

For tag with
specified color

above changed?

Procltem name

g__

D

*| Edge Position
Other than | 15 shape of marking Position of Marking? Measurement
frequency?
ot ch d Position of )
i ange an object 1 pixel - Search
O unit divided
I in1poal [ Search
T T ar——
Set "Sub-pixel
of measurement
parameter to
“Yes”
Relatve
gg?elgﬂtsn ot 2 Search
T R ——
Q Calculation
Changed
o
»! Flexible Search
Gravity and Area




Utmutaté a mérési eljardsokhoz 2-3.rész

2-3-3 Helymegallapitas (a mérendd targyak délhetnek)

—= Specific object
Locating marking? Frocltem nams
Circle
= .
Shape of locating .{@ .'" e gl
tag? e
| 6)| Other than above
[ I "u Search
=Y 1
L
Specify the "Rotation
angle" of measurement
rameter
—™ Mon-specific object
For tag with
specified color _ | Gravity and Area
2-3-4 Belso és kiilso vizsgalat
Is shape of marking changed?
» g = Procltem name
Judgment condition? Is marking oblique?
Wuedged by marking Mo occasionally Searche
e —
® ® —
angie” of Measurement
mmeler
| Mo - Search

Yes

- @ » | Flexible Search
®

Judged by color
density

O| . " Color Data

Judge by color

difference

O||®

*= | Gravity and Area

15



Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész

2-3-5 Jelenlét vizsgalata

Is shape of tag
non-specific?

AIC

™ For specific shape

Is shape of marking changed?

Mo

ls marking oblique?

Yes

0

Yes

—— Search
@ Specify he "Rofation

—— Search

Procltem name

angke” of Measwement
%E‘lﬁ

— For non-specific shape

For tag with
specific calor

» | Flexible Search

D

2-3-6 Méret vizsgalat/mérés

16

Langitudinal ar
transvearsa

——

Gravity and fArea

Pracltem nama

Irepect wo edge
recuined fordirension
rarant

Edge Position

Calculation

I
Calaulate the diffarance

of maasured adge

posibions



Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész

2-3-7 Sorja vizsgalata

Burr

Procltem name

2-3-8 Szoveg 6sszehasonlitasa/ellendrzése

Do you want fo set the date to be checked automatically?

Date

Defect

Procltem name

20071028

Are the character types more than two?

Yes

Diate Verficalion

Ne.1 ‘

Is shape of character changed?

Charader Inspection

Is character oblique?

Yes

No.1 | | No.T
Mo

No.1 | | No.d

Mo .

Flexible search

Specty

angle™ of messurerment

Search

Fine Matching

17



Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész

2-3-9 Hiba/szennyezddés vizsgalata

Is defect with background?

Mo

Does backoround Isfneness of charackers
position mé’ve? and ines n graph corsistent?

Yes
(defects existin characters, Fixed

Procltem name

Defect

Deflected
graph and maodels)

ABC ABC

Fine Matching

asc| [4 — -
ABC ABC

Yes

ABC

Search

ABC

Are defect with

specific color?
re defect with
peciic color?

Gravity and Area

| Vi=
‘: Defect with

non-specific
color

7 L.

Color Data

2-3-10 Mennyiség vizsgalata/mérése

18

Side by side

Frocltem name

Edge Fitch




Utmutaté a mérési eljardsokhoz 2-3.rész

2-3-11 EItéro targyak jelenlétének vizsgalata

Judgment condition? Mumber of marki Is shape of marking  Is the marking Procltem name
% ki changed? oblique?
not changed i

Judged by marking 1 9 oblique | . Searchy

T rT—
@ |||a]]] |[®] —
angle™ of measurement
S
not oblique
— @ - Search

changed

* | Flexible Search

®®

- Flexible Search

colar L

=
-
i
®|[®

Gravity and Area

% .
5 1@]|0)

colar

(=X 3.
=
o

. Color Data

®|0]:

2-3-12 Furat helyzetének mérése

Circle shape?
Procltem narme

Perfect circle

O - Circle Search

2-3-13 A mérés modszerének és céljanak megfelelé6 mérési
eljarasok valasztasa

Ez arész akilléonbdzd ellenbrzési céloknak — példaul szamlalas,
deformélddas ellenbrzése, szennyez8dés ellenérzése — megfelel§ mérési
eljarasok valasztasanak médszereit ismerteti.

19



Utmutaté a mérési eljardsokhoz

2-3. rész
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3. RESZ
A feldolgozasi eljarasok attekintése

3-1 Search

Képmintak@nodellként) eltarolja a mérend6 targy jellemzd tulajdonsagait,
majd megkeresi az ezekhez a mintakhoz legjobban hasonlité részt a készitett
képeken a pozicio érzékeléséhez.
A kimeneti feltétel lehet a hasonlésag mértékét mutatd korrelacids érték,
a mérend§ targy pozicidja és délése.
* A mérend§ targyak alakjanak azonositasahoz (hibak és idegen anyag
érzékeléséhez)

Example) Inspacting for whether objects with different
packaging have been mixed in

Setimage Measurement image

— Model Parts that are similar to the model
(desired image pattern) are searched for.

EA ARl L AR R O EEEEE AR R A R 5

|
Detection point
Search region
{region for model search)

21
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Flexible Search 3-2. rész

3-2 Flexible Search

A Flexible Search eljarasnal el6zetesen a mérend§ targy tobb jellemzdjének
(modelljének) eltarolasara kerll sor. Az eltarolt mintara legjobban hasonlitd
részt keresi a készitett képeken, majd a rendszer meghatarozza a korrelaciét
(hasonldsagot) és a poziciot.
¢ Csak kis eltéréseket tartalmazé mintak azonosként torténé kezeléséhez
és a tulzott mértékii kisz(irés megelbzéséhez.

Example) Gheck if the foreign objects are in.
entered in package

Maore than one model can be registered depending on
the printing quality and shape of Measurement object

®|

3-2-1 A modell eltarolasa (Flexible Search)

Eltarolja a mintaként mérendd részeket.
Osszesen 5 minta (0—4) jegyezhetd be méretkorlatozas nélkiil.

Ha egy minta eltér6 nyomtatasi minéségekkel vagy alakzatokkal rendelkezik,
egynél tébb mintat kell eltarolni.

Az eltarolas id6pontjaban elfoglalt pozicio is bekeril a modelladatok kozé.
a minta tarolasakor a mérend6 targyat megfeleld helyzetbe kell allitani.
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Sensitive Search

3-3. rész

3-3 Sensitive Search

Az eltarolt mintdkat automatikusan felosztja, és részletesen &sszeveti
a készitettel. a felosztott részek kdzil a legkisebb egyezést mutatét adja
eredményl arendszer. a Sensitive Search akkor hasznalhat6, ha kicsi az
eltérés az eltarolt és mérési kép kdzott, és a normal mintakeresés nem ad
értékelhetd kilénbséget.

¢ A felosztott terllet alakjanak azonositasa

If an entire object is registerad as a model using the search function,
identification cannot be done through correlation. However, if a model
is registerad using the sensitive search function, the carrelation value
will be lowered if one portion of that model is different, and this
portion can be detected as a defect.

Detected as an MG amor

Beallitasi elem

Beallitott érték [gyari
alapbeallitas]

Leiras

Sub-model number X

0-10 [4]

A bejegyzett minta
felosztdsanak a szamat adja
meg az X iranyban.

Sub-model number Y

0-10 [4]

A bejegyzett minta
felosztasanak szamat adja meg
az Y iranyban.

Stab.

1-15 [A gyari alapbeallitas
a csatlakoztatott kameratdl
figg. 12 vagy 15]

Meghatarozza, hogy minek
legyen els6bbsége: a mérési
megbizhatésagnak vagy
sebességnek.

A megbizhatésag csdkkentése
nem gyorsitja a feldolgozast,
mert valészin(ileg sok lesz az
érzékelt lehetséges minta.
Ebben az esetben adjon meg
nagyobb értéket a ,Candidate
LV” vagy a ,,Stab.” elemnél.

Prec.

1-3[2]

Meghatérozza, hogy minek
legyen els6bbsége: a mérés
pozicionalasi pontossaganak
vagy a sebességnek.

Plain inspection

* Bejeldlve
¢ [Nincs bejeldlve]

Meghatarozza, hogy vizsgalni
kell-e a terulet
egyténusossagat.
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ECM Search

3-4. rész

3-4 ECM Search

24

Ez amérési eljaras olyan részleteket keres a készitett képen, amelyek
nagyfoku hasonlésagot mutatnak az eltérolthoz (modellhez), és méri azok
korrelacids értékét (hasonldsagat), illetve pozicidjat.

A szokasos mintakeresések olyan képmintdkat (modelleket) hasznalnak,
amelyek aszin- és avilagos/sétét adatokat vizsgaljak, mig az ECM
keresésnél hasznalt modellek a profiladatokat. Eppen ezért ez az eljaras
megbizhaté keresést biztosit gyenge kontrasztu vagy zajos képeknél is.

¢ Jel helyének méréséhez

Example) Searching LCD base hoards for
positioning marks

."-F ."-F
air o

Pasilicning mark

= wll

U

Can also be found with the fellowing conditions.

i

!

E + i Regislered as model
= "

]

Moise is excassive Portion is missing Condrast is low

___________ e o oy

+

== d



EC Circle Search 3-5. rész

3-5 EC Circle Search

Ez amérési eljaras olyan részleteket keres a készitett képen, amelyek
nagyfoki hasonlésdgot mutatnak a célként megadott kér alakzathoz
(modellhez), és méri a kdr hasonlésagat értékét (korrelaciét) és pozicidjat.
a szokasos keresések olyan képmintakat (modelleket) hasznalnak, amelyek
a szin- és a vilagos/sotét adatokat vizsgaljdk. Az EC kOr keresésénél hasznalt
mintdk azonban a profiladatokat vizsgaljak. Eppen ezért ez az eljaras
megbizhaté keresést biztosit gyenge kontrasztu vagy zajos képeknél is.
Emellett lehet6ség van akészitett képen talalhatd koérdk szamdénak
meghatarozasara is.

* Megszamlalja, hogy hany megadott méreti kor talalhatd. Mivel a kdrok
elktlénitése a ,,Kér’ alakzatinforméacio alapjan torténik, a deformalt vagy
szennyezett kérok nem befolyasoljak a szamlalast.

Example) Quantity count

Circular forms are courded a5 ong pieca even il delormatian or mernal conlamination is present.
The range of pemissible defomation can be changad

¥ T NG

— Defarmation

LN N
® 0

Internal contamination  Missing abject

Ifﬁ:uwl.;u:s ™
are counted

3-5-1 Meérési paraméterek

Beallitasi elem Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]
Search type [Single search] Ez van beallitva egy keresési
cél esetén.
Multi search Ez van beallitva egynél tobb

keresési cél esetén.

Beallitasi elem Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]
Radius 1-9999 Ez az elem a mért kdr sugarat
allitjia be.

A képerny6n folytonos kék
vonalként jelenik meg.

Radius range [11-9999 Ez a mért kor sugarat +

a megengedett eltérést adja
meg.

A képerny6n szaggatott kék
vonalként jelenik meg.
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Classification

3-6. rész

3-6 Classification

3-6-1

26

* Amikor egy gyartésoron termékek kilénb6z6 fajtajat kell osztalyozni és
azonositani

Example) Grade recognition of crange packing box

Register the classification condition as a model first.

Register to™0" Register to ™17 Register to =27

&9 6P &2

Cutput medel Mo. that is mast similar with the input image. Which will
be received by the external device and sorted in the following process.
(when there are no similar models, NGi-1) will be output).

The most similar model Mo, will be output.

A minta regisztralasa (Classification)

El6zetesen mintaként bejegyezhetéek a besorolashoz referenciaként
hasznalni kivant részletek.

A mintak bejegyzéséhez arendelkezésre allé 36 index (0-35) barmelyike
hasznalhato, és legfelijebb 5 modell jegyezhet6 be az egyes indexekhez.

Ha eltérés van a minta nyomtatasi minéségében és alakzataban, tébb modellt
kell el6zetesen bejegyezni ugyanahhoz az indexhez.



Edge Position 3-7.rész

3-7 Edge Position
Ez a mérési eljardas a mérendd targy poziciéjanak érzékeléséhez a mérd
terlleten bellli szinvaltozast vizsgalja.
* Mérend6 targy szélének a koordinatainak kiszamitasa

Example) Dimension measurement of finished products

Searches edges by the color change in measurement region. Edge
measurement can be enabled by specifying the color of measurement object.

— 'Whan calculating this adge When caloulating this edga {measuring
{maasuring par wilth color changa) part with color switching belweaan
speacified color and athar color)
—
.

Maasuramant ragion Measurament region

* Mérend6 targy szélességének meghatarozasa

Matematikai miveletek hasznalataval két élpozicié k6zotti kilénbségbdl
kiszamithaté a mérendd targy szélessége.

* Az él keresése a terllet kezd6pontjatél a végpont iranyaban térténik.
A mérd terllet beallitasakor tgyelni kell a élkeresés iranyara.

Measured edges

Start point l-+—>-En-:| point End ::-i’llv(—+—l Start point
Drawing the line from left to right and from nght 1o left will lead 1o different measured edges,

e Ha tul kicsi a mérési terllet, a nagyitas funkciét kell hasznalni a nyil
iranyanak azonositdsahoz.
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Edge Pitch 3-8. rész

3-8 Edge Pitch

Elek keresése és megszamlalasa a mérési terileten belilli szinvaltozas
mérésével.

e Integralt aramkoérék vagy  csatlakozék  kivezetés  szamanak
megallapitadsakor

Example) Measurement of number of | C pins

* Kivezetés szélességének és két kivezetés kdzéppontjai kdzoétti tavolsag
(osztas) meghatarozasahoz

| =

Edge Mumber Pitch
(distance baelwean
twa cantral paints)

* A mérési terllet beallitasakor az érzékelni kivant 0sszes szegélynek
szerepelnie kell

OK I i NG
i)
--------------- |
I'.'!aas!.lrarnam 0
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Scan Edge Position 3-9. rész

3-9 Scan Edge Position

Ez afeldolgozasi eljaras a mérendS targy pozicidjanak érzékeléséhez
a mérési terlleten bellli szinvaltozast vizsgalja. a mérési terllet felosztdsaval
a kovetkez6 eredmények varhatdk az élkeresés szokasos méréséhez
viszonyitva.

* Részletes adatok szamithatok ki, ilyen példaul a legkdzelebbi és
a legtavolabbi pont a mérés kezdépontjahoz képest.

* Kiszamithatd a mért targy lejtésszdge vagy egyenetlenségének mértéke.
* A mérend§ targy tdbb élpozicidjanak kiszamitasa statisztika alapjan.

Example) Edge inspectionof a finished product

Searches the edge with the change in color within the
measurement region.
The edge can be detected by specifying the color to be detected.
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Scan Edge Position 3-9. rész
3-9-1 Dontési feltételek (Scan Edge Position)

30
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Scan Edge Width 3-10. rész

3-10 Scan Edge Width
Ez a mérési eljaras a mérendd targy pozicidjanak érzékeléséhez a mérési
terlleten bellli szinvaltozast vizsgdlja. a mérési terllet felosztasaval
a kovetkezd értékek érheték el.
¢ A munkadarab szélessége
¢ A munkadarab atlagos szélessége
* Amikor a mérend§ targy tdbb szélességértéke érhetd el

Example) Width inspection of

|z - ™

p -

Seamches the edge by the change in color within the measurement region.
The edge can be detected by specifying the color to be detected.

* Mérend6 targy szélességének meghatarozasa
Kifejezés hasznalataval két szegélypozicid kozotti  kilénbségbdl
kiszamithato a mérendd targy szélessége.
A terllet felosztasa egyenletesen torténik.

The scan area, when the number The scan area, when the number
of divided areas is 1 of divided areas is 2
fe=cscccscsccsascscscc==a
T T T TR
The scan area, when the number The scan area, whenthe number
of divided areas is 3 of divided arsas is 4

e o s
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Color Data

3-11.rész

3-11 Color Data

A vizsgdlat a mérd terulet atlagos szinének megkeresésével és ennek
a bejegyzett referenciaszintl vald eltérésének és a mérési terllet
szinvaltozédsanak meghatarozdsdra hasznalhaté. Masik megoldasként
vizsgalhatd csak a szinténus, a képvilagossag hatasanak mellzésével.

Monokrom kameraknal a vizsgalat végrehajtasa a mérési terllet atlagos
denzitasa és abejegyzett referenciadenzitds (denzitdsatlag) kozotti
kiilénbség, valamint a mérési terlileten a denzitasvaltozas mérésével torténik.

A kovetkez6 esetben hasznalatos:
* A mérendd targyak jelenlétének vizsgalata

Example) When re-measuring the presence of electronics components

Measure the presence with the color difference by averaging RGE
values of the Measurement region.

OK NG (defect components)

Component Cormponent (defect)
Average RGE of Measurement region: 180 Average RGE of Measuremant region: 170

Average color diference:20

For monochrome camemas, the presence of electonics components
is examined by measuring the difference between the average
density of the measurement region and the registered reference
density.

Beallitasi elem Beallitott érték Leiras

Color difference 0-442 A mérési terulet atlagos szine
és a referenciaszin kdzotti
eltérés fels és also
hatarértékét adja meg.

Color deviation 0-221 A mérési terllet atlagos szine

eltérésének felsé és alsd
hatarértékét adja meg.

3-11-1 Monokrom kameraknal:

32

Beallitasi elem Beadllitott érték Leiras

Density average 0-255 A mérési terulet atlagos
denzitasanak dontési fels6 és
also6 hatarértékét adja meg.

Density deviation 0-127 A mérési teriilet atlagos

denzitas eltérésének fels6 és
also6 hatarértékét adja meg.




Gravity és Area 3-12.rész

3-12 Gravity és Area

Vizsgélat a megadott szin terlletét méri.
A kovetkez6 esetben hasznélatos:
¢ Cimkeeltérés mérése

Center of
gravity

Specified color  Measurement region

hMeasurement can be enabled by gravity coordinates of specified color in measurement region

* Nem definialthaté kialakitasu mérendS  targyak hibainak,
szennyez8désének és foltjainak érzékelése

Defect Measurement region

IMeasurement can be enabled by area of specified color in measurement region.

Beallitasi elem Beallitott érték Leiras
Area 0-999999999.9999 A megfelelének szamito terulet
megadasa.
Gravity X -99999.9999 és 99999.9999 | Az X tengely eltolasa
kdzott megfelelének szamitd
tartomanyanak megadasa.
Gravity Y -99999.9999 és 99999.9999 | Az Y tengely eltolasa
kodzott megfelel6nek szamitd
tartomanyanak megadasa.
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Labeling 3-13.rész

3-13 Labeling

Megallapithatja adott szin(i terlletegységek szamat, vagy megkeresheti
megadott terlletegység terlletét és sulypontjat.

A kévetkez§ esetben hasznélatos:
* Teriletegységek szdmanak vizsgdlata

Specified color  Measurement region

Examination is based on the number and the area of labels in the measurement region.

: i The exiracted labels are sorted by area
! ! or gravity center and re-numbered.

Extract image Extract image
{before specifying colors) (after speciying colors - background colorblack)
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Labeling

3-13. rész

Beallitasi elem Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]
Filling up holes * Bejelblve A megadott szinnel

[Nincs bejeldlve]

kérllhatérolt rész feldolgozasi
eljarasanak megadasa.
Bejeldlésekor a nyitott
terUletrész ugy lesz feldolgozva,
mintha a megadott szinnel
rendelkezne.

nput image mage after filling up hole

Outside trimming

Bejelblve
[Nincs bejeldlve]

Ez a beallitas csak akkor
hasznalhatd, ha a mérési
terlletnek van olyan megadott
szin(i része, amelyet nem kell
mérni.

Az ,Ellen6rizve” valasztasakor
a mérési terlleten kivili teljes
tartomanyt megadott szinliként
kuldniti el a rendszer.

— Measurement region

- =

caloulating The area outside of the measurement region
the position and tumns the color of the measurement target.
area of this |abel Sort mode: Area descending

Label No.- 1

Whe:

With the settings above, the position and area
of the middle label will be measured

Object area range

0-999999999

A terllet egységek terilet
tartomanyanak megadasa.

Sort condition

Area ascending
[Area descending]
X ascending

X descending

Y ascending

Y descending

A terliletegységek ujbdli
hozzarendelését meghatarozo
feltételek megadasa.

Az X és az Y koordinata szerinti
rendezésnél a bal fels§ sarok
a kezd6pont.

Label No.

[0]-2499

Annak a terlletegységnek
a megadasa, amelynek adatai
a kimenetre kerilnek.
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Label Data

3-14. rész

3-14 Label Data

Megadhatja akivant terlletegységet, és elérheti az ehhez mas

Az osztalyozast végrehajto referenciatargyként beallithato feldolgozasi eljaras
a kovetkez6:

¢ Labeling
A koévetkez6 esetben hasznalatos:
* Cimkepozici6 meghatarozasa

Example) Obtaining the position for each block

Label O

@ ——— Labelt
. Label 2

D.(_Camera Image Inp ut_)

1

( Labelng  )— Assigning the label numbers

2.

(_ Label Data _)— Obtaining measured values for Label 0

3 4

{_ Label Data )— Obtaining measured values for Label 1

4,

{ Label Data )— Obtaining measured values for Label 2
|

Megjegyzés Ne szurja be a kdvetkez6 feldolgozasi eljarasokat a Label Data és a Labeling

36

egység kozé:
e Camera Image Input
e Camera Switching
* Position Compensation
¢ Color Gray Filter
¢ Filtering



Defect 3-15.rész

3-15 Defect

Hibak és szennyez8dés érzékelése a mérési terlleten bellili szinvaltozas
vizsgélataval.

Ez valds szinfeldolgozés, igy ahiba és a szennyez6dés, illetve a hattér
szinének valtozasakor is megbizhato vizsgalat lehetséges.

A kévetkez6 esetben hasznalatos:

* Sima mérendd targyak hibainak, szennyez8désének és foltjainak
érzékelése

Find defects by the color change within the
measurement region

Defect  Measurement region

* Megjelen6 hibak és alkatrészek hibainak mérése
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Defect 3-15.rész

3-15-1 Teriiletbeallitas (Defect)

PT Leiras
Négyzetes terilet A mérendd targyaknal hibak és sorja érzékelésekor kell
valasztani.
Measurement

[__region

Kor gydrd, kor iv A mérendd targyak kor alakzatainal hibak és sorja
érzékelésekor kell valasztani.

Maasuramant ragion

.. 1L
‘-“-‘:I-\. Ir f'-‘l—‘L b
Tl 1 P!
a ® i B rl N
.d".lr I-u "‘__.-"' W
'l - -
Téglalap, ellipszis Megadott zéndk és mérési targyak altalanos hibainak
(kor), sokszog érzékelésekor kell valasztani.
4‘
F Meaasuremeart region
"‘4— Maasurameant
" * pa-
JPTLLLR ‘.'.. -“ ragian i T - \
'a' — “; ' = “‘
i o ' .
K : : 3
‘# : ‘I -7
e . i H
----- " " H
. 1 -
. : i
T 4 '

Hibaérzékelési mechanizmus

* A mérési teriilet megrajzoldsa utan egy téglalap (hibaérzékelési
tartomany) automatikus kialakitasara kertl sor. a hibaérzékelési
tartomany athelyezése kdzben a rendszer minden helyen kiszamitja az
RGB szinek atlagértékeit, és megkeresi a hibaérzékelési kuldénbséget
a kérnyezd hibakndl. Ennek a kildnbségnek az elnevezése hibaszint.
a rendszer kiszamitja a hibaszintet az 6sszes hibaérzékelési teriilethez.
Ha a maximalis érték meghaladja a dontési értéket, akkor hibak vannak
a mérési terileten.

Defect detection region

Defect
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Defect

3-15. rész

Jellemzd Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]

Defect judgement 0—999 [100] A hiba melletti dontés felsé
hatérértének beallitasa. (Az
alsé hatarérték régzitetten 0.)
Példaul a 30 érték beallitasakor
az OK értéknek a 0-30
tartomanyba kell esnie.

Area judgement 0-A_MAX A maximalis hibaterdlet

megadasa.

A_MAX: 307 200 a 0,3
megapixeles kameraknal, 1 920
000 a 2 megapixeles
kameraknal
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Precise Defect

3-16. rész

3-16 Precise Defect

40

A sima fellletli mérend§ targyakon lévé hibak és szennyez8dések nagy
pontossdggal  érzékelhetbek  differencidlis  képfeldolgozassal. Az
érzékeléshez, Osszehasonlitasi intervallumokhoz stb. hasznalt elemek
méretének valtoztatdsaval a sebesség és a pontossag finom testreszabésa
lehetséges.

Elemend condilion

Slza X & liu J >
Slza ¥ & l—” | e =
Sompling inberval ¥ @ li | el s
Sawpling interval ¥ : li | el s
Comparing interval ¥ @ liu | 3
Comparing interval ¥ @ li“ | el s
Direction : (P }feircusfarantinl}
F [‘{radial)
lq_l__}lia.;:-nnl
Beallitasi elem Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]
Size X 4-64 [16] Az érzékelend6 hibak/

szennyezddések X iranyu
méretét adja meg. Minél
nagyobb ez az érték, annal
nagyobb hibakat annal nagyobb
hibdkat érzékel. Az értékeket
képpontban kell megadni.

Size Y 4-64 [16] Az érzékelend§ hibak/
szennyez8dések Y iranyu
méretét adja meg. Minél
nagyobb ez az érték, anndl
nagyobb hibakat érzékel.

Sampling interval X | 1-64 [2] Az X tengely mentén létrehozott
elemek intervallumat adja meg.
Minél kisebb ez az érték, annal
nagyobb a hibaérzékelés
teljesitménye, de annal kisebb
a feldolgozasi sebesség. Az
értéket képpontban kell
megadni.

Sampling interval Y | 1-64 [2] Az Y tengely mentén létrehozott
elemek intervallumat adja meg.
Minél kisebb ez az érték, annal
nagyobb a hibaérzékelés
teljesitménye, de annal kisebb
a feldolgozasi sebesség. Az
értéket képpontban kell
megadni.

Comparing interval X | 1-32 [10] A hibafokozat szamitasakor az
Osszehasonlitandd szomszédos
tertletek szaméat allitja be. Ha
példaul a Sampling interval X
bedllitasa 4, mig a Comparing
interval X értéke 2,a4x2=8
képpont méretd kilénallo
tertletekkel térténik az
Osszehasonlitas az X tengely
mentén.




Precise Defect

3-16. rész

Beallitasi elem

Beallitott érték [gyari
alapbeallitas]

Leiras

Comparing interval Y

1-32[10]

A hibafokozat szamitasakor az
Osszehasonlitandd szomszédos
terlletek szamat allitja be. Ha
példaul a Sampling interval Y
bedllitasa 4, mig a Comparing
interval X értéke 2,a4x2=8
képpont méretli kuldnallé
tertletekkel torténik az
Osszehasonlitas az Y tengely
mentén.

Direction

¢ X (circumferential)
¢ Y (radial)
¢ Diagonal

Hibak érzékelési iranyanak
bedllitasa.

Minél kisebb az iranybeallitas
szama, annal révidebb lesz
a feldolgozasi idé.
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Fine Matching 3-17.rész

3-17 Fine Matching

A kildnbségek gyorsan és nagy pontossaggal érzékelhetbk a tarolt részletes
képek és a készitett képek atfedésével (egyeztetésével).

A kovetkez§ esetben hasznalatos:
* Szdveg és mintak szegélyein jelentkez§ apré hibak pontos érzékelése

Exmaple) Stain measurement on the lable

Image of OK parts Image of Measurement object
(register in advance)

).

s J fzm

Overlay

9

Defective part is highlighted with MG colors, Judged by different area
values companed with those of OK images

Julee 1 small stains

~

/] N

stains in model  Printing error  Defects around boundary
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Circle Angle

3-18. rész

3-18 Circle Angle
* Kor alaku mérendé targyak délésének kompenzalasa

Example)Appearance measurement while correcting the nut rotation

Draw a circla to ancircle the pan that has tha basic
faatures of the image in ordar to define the ragistaring
conditians for featured paints/imeasured paints.

¥
Based an the conditions defined an the cantrallar,
inspact the featurad paints on the circurfarenca with
the peal unit, which will be ragistarad as the refarance
pasition.
A 4
o
L A {Featured points for the referance position)
Refaranca imaga Input imaga
®
L

Tha dagres of angle is caleulatad by comparing the featured paints of the
refaranca imaga with thosa of tha input image.

* A mérési terllet rajzolasakor a megjeldlt résznek a koér kerlletére kell

esnie.

OK NG
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Model Dictionary 3-19.rész

3-19 Model Dictionary

Minta bejegyzése a [Character Inspection] eljarasban valé hasznalathoz.

A [Model Dictionary] konyvtarba eltarolt mintdkra hivatkozni lehet az
ugyanazon tipusban lévé tdbb [Character Inspection] eljarasbdl.

¢ A Character Inspection és a Date Verification eljarasban hasznalandé
kényvtar létrehozasa

Example) Inspecting printed characters

1234567890
1234567890

3-19-1 Minta automatikus bejegyzése (Model Dictionary)
Ez a mddszer egy karaktersorozatot zar kérbe, és egyidejlileg egy karaktert
kivagva bel6le modellként bejegyzi ezeket.
1. Az eljaraslapok teriiletén érintse meg az [Auto registration] elemet.
2. Avrészletezési terlleten valassza az ,Auto extract region” elemet.

3. Adja meg az automatikus kivondsi tartomanyként bejegyezni kivant
terlletet a rajzeszkdzok segitségével.

4. Erintse meg az [Extract model] elemet.

5. A részletezési terlleten valassza az ,Auto model region” elemet.

6. Erintse meg a modelltartomanyt a képmegjelenitési teriileten.
Indexlista jelenik meg a helyi menun.

7890
7890

12345
12345

PTG MmM OO M e D 0 el OO e W R =D

7. Jeldlje ki a bejegyezni kivant indexet.
8. Erintse meg a [Register model] elemet.
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Character Inspection 3-20. rész

3-20 Character Inspection

A [Model Dictionary] koénytarba bejegyzett mintaképek hasznalataval ez
a mérési eljaras korrelacidkereséssel karakterfelismerést hajt végre.

* Szokdsos karakteradatok azonositasakor (termék tipusnevének
ellendrzése)

Example) Froduct type inspection

Beallitasi elem Beallitott érték [gyari Leiras
alapbeallitas]
Inspection mode ¢ [OCR] A karakterek vizsgalati modjat
e OCR + Count hatarozza meg.
e OCV * OCR: a karaktersorozat
beolvasasa.

¢ OCR + Count:
a karaktersorozat
beolvasasa. Egyuttal
a karakterek szamanak
vizsgélata.

¢ OCV: Annak ellen6rzése,
hogy ugyanazok a karakterek
szerepelnek-e, mint az
el6zetesen bedllitott

karaktersorozat-
kombin&cidban.
Direction 1] A karakterolvasés iranyat
1 hatarozza meg.
P
1
Horizontal [01-99 Ha a megfelelé beolvasashoz
succession a karakterek tul kézel vannak
egymashoz, névelni kell ennek
értékét. a lehetséges pontoknal
a beolvasand6 megengedett
atfedési tartomanyt hatarozza
meg. Akkor engedélyezett, ha
a ,Direction” beadllitasa ,—” vagy
”‘_n.
Vertical succession |[0]-99 A lehetséges pontoknal

a beolvasand6 megengedett
atfedési tartomanyt hatérozza
meg. Akkor engedélyezett, ha
a ,Direction” beallitasa ,!” vagy
ol
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Date Verification

3-21. rész

Beallitasi elem

Beallitott érték [gyari
alapbeallitas]

Leiras

Dictionary candidate

* [Nincs bejeldlve] (Nem
hasznalt)

* Bejel6lve (Hasznalt)

Azt adja meg, hogy hasznalni
kell-e a Model Dictionary
kényvtarban megadott
lehetséges korrelacios
szinteket.

Rough candidate 0-100 [40] Ha a ,Dictionary candidate”
nincs bejeldlve, specialis értéket
ad meg a Rough candidate
szamara.

Detail candidate 0-100 [60] Ha a ,Dictionary candidate”

nincs bejeldlve, specialis értéket
ad meg a Detail candidate
szamara.

3-21 Date Verification

Ez a mérési eljaras referenciaként hasznalhatd karaktersorozatot hoz létre az

aktudlis datum/id8pont értékébdl,

karaktersorozatokkal.
* A gyartasi datum vizsgalatakor

Example) Inspecting date labels to be attached to
product s

és Osszehasonlitia ezt a beolvasott
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Date Verification

3-21. rész

Targat sirs

. S e

i i 2 ! 1 5 & 7 8 ] BS ‘ DEL | CLR
A B [ ] E F C H 1 J — | =
[} L ] L] 0 P (] R ! T
u ¥ L] X ¥ z . - i ‘ * 3
Y =YY Y'Y sHH sl =Dl sRR ‘ shM
Y wIY VY wHH v wD D
e¥1 =M1 D1 eR1 eN1
e CH eD? eR? [ H oK ‘ Cance| |
Cimke Leiras
0-9 Szokasos szamérték bevitele
A-Z Szokasos bet(ik bevitele
-/ Szokasos jelek bevitele
* Karakter jelenlétének jelzése
$ Szam jelenlétének jelzése
mYY Az aktualis év két utolsé szamjegye
mYYYY Az aktualis év négy szamjegye
mHH Az aktualis év két szamjegye a japan Heisei naptarban
mMM Aktualis hénap
mDD Aktualis nap
mRR Aktualis 6ra
mNN Aktudlis perc
vYY A bedllitott id6tartamot kdvetd év két utolsé szamjegye
vYYYY A bedllitott id6tartamot kdvetd év négy szamjegye
vHH A bedllitott id6tartamot kdvetd év két szamjegye a japan Heisei
naptarban
vMM A beallitott idGtartamot kéveté hénap
vDD A beallitott idGtartamot kévetd nap
eY1 1. titkositott év
eM1 1. titkositott hénap
eD1 1. titkositott nap
eR1 1. titkositott 6ra
eN1 1. titkositott perc
eY2 2. titkositott év
eM2 2. titkositott hénap
eD2 2. titkositott nap
eR2 2. titkositott 6ra
eN2 2. titkositott perc
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Date Verification 3-21.rész
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4-1

4-1-1

4. RESZ

Meérést segito funkciok

Image Logging

Készitett képek beépitett tarhelyre (RAMDisk vagy USB memdriakartya) valo

menté@ hasznalhato.

Ez lehetévé teszi a naplozasi feltételek el6készitését feltételek hasznalataval,
amellyel rugalmasabb a rendszer képnapldzasi feltételeinek beallitasa.

Ennek az eljarasnak a bedllitasai lesznek engedélyezve, ha a ,None” elem
van beallitva a f6képerny6 [Measure] menijének [Logging setting] eleménél.

Ha afeldolgozas soran tébb eljarasra vonatkoz6 képnaploézast készité
bedllitasok vannak hasznalva, az utols6 eljaras beallitasainak végrehajtasa

lesz engedélyezve.

e Képek naplézasanak adott feltételek melletti mentéshez hasznalhato.

—__
USB memory

_ﬂ'—:";-{:-ﬁ gvice
T QO |j
T— -

Controller

Naplézasi feltételek (Image Logging)

Lotgime condiiien
Casdlilen = = Bota ey M ™ al

Ariibae I avprannies ;
Arlibaal e remell T

Pedinad eaadilicoh 1

Leiras

Nem ker(l sor képek
mentésére.

Képek mentése csak NG
eléfordulasakor. Ha NG fordul
el6 a képnaplozasi eljaras el6tt,
a képnapldézas nem lesz
végrehajtva.

Képnaplézas beszurasa

a jelenet végéhez lehetd
legkdzelebb.

Beallitasi elem Beallitott érték [gyari
alapbeallitas]
Logging condition ¢ [None]
e Only NG
e All

Az Osszes mért kép mentése.
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kaszso
Highlight

kaszso
Note
Please modify to:

Ez lehetővé teszi a naplózás megfelelő feltételekkel történő előkészítését, mellyel rugalmasabban használhatja ezt a funkciót.


Image Logging 4-1. rész

50



5. RESZ
Eredmény kiildése

5-1 Data Output

¢ Adatok kuldése kiils6 eszkdzokre, példaul programozhatéd vezérlé vagy
szamitégép, szokasostdl eltér§ modon soros illesztdegységen keresztiil.

The output data include measured values and operational results, etc.

PLC

Serial I'F

Controller

5-1-1 Beallitasok (Data Output)

Kimeneti tartalom beallitasa egyenletekkel.
Legfeljebb 8 (0-7) egyenlet allithaté be minden egyes eljarashoz.

Beallitott érték Leiras
[gyari alapbeallitas]

[RS-232C/RS-422] | Kommunikéacio végrehajtasa RS-232C/RS-422 kapcsolaton

keresztdl.
Ethernet Kommunikacié végrehajtasa Ethernet halézaton keresztul.
Oubpul Seiting
Communicat lon method &
& RS-732C/RE-427 " Ethernat
Format sebling i
-
| Dutput Fore : & AZCII r Einur:r']
L S = -
Digits of integer © 10 = bigits
Digits of decimal : n =l pigits
Beallitott érték Leiras
[gyari alapbeallitas]
[ASCII] Kivitel ASCII formatumban.
Binary Kivitel bindris adatként. a mérési értékek szorzasa ezerrel, és
ezek folyamatos kivitele adatelemenként 4 bajton.

51



Data Output 5-1.rész
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6. RESZ
Képek modositasa

6-1 Poziciokompenzacio

A meérend®§ targyak pozicié eltérése a mas eljarasok altal mentett mért értékek
segitségével kigazithatd. a rendszer Gsszehasonlitia a mért koordinatakat
a megfelel6 eljards referencia-koordinataival, és aképet az eltérés
mértékének megfeleléen athelyezi.

e Ugyanazon mérendd objektum eltér6 pozicidinal is megfeleld6 mérés
hajthatd végre a készitett kép pozicidjanak kompenzalasaval. Magat
a mérend§ targyat nem szikséges athelyezni.

Example) Using the searched position to perform position compensation

oot 11 G1-ABT

0.
(: Camera Image Input :}

1

( Search )'
2. Use the measurement values (searched
{:F'Ds'rtbnﬂnmpensatinn :} measurement coordinate of X and ¥) of

the previous unit to modify the position
of the measurement object
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Az utmutaté elSlapjan lathato kataldgusszamban utétagként jelenik meg a dokumentum véltozatkddja.
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01 2009. november | Eredeti anyag
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