SX-V

Altalanos célii frekvenciavalté
400 V haromfazisu betaplalas 0.75 - 800 kw
690 V haromfazisu betaplalas 90 - 1000 kW

Kezelési utmutato
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Biztonsagi figyelmeztetések

Figyelmezteto jelzések

Veszély! Hirtelen, magas kockazat sulyos vagy haldlos sérlilést okozd esemény lehetGségére.
Emellett stlyos anyagi karok keletkezhetnek a frekvenciavaltéban vagy mas dologban.

Figyelem! Potencidlis kockazat hibas mik&désre vagy sulyos meghibasodasra a készlilékben
vagy a kdmyezetben. Sulyos személyi sérlilés vagy haldlos baleset lehetsége.

Vigyazat! Kovesse a leirt ajanlasokat a helyes megoldashoz. Figyelmen kivil hagyasa hibas
mikodéshez, vagy személyi sériiléshez vezethet.

Foldpotencidl! Aramiités kockdzata vagy elektromos késziilékek meghibdsodasanak
lehetGsége.
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Kizardlag megfelel6 képesitésli szakember végezhet modositasokat!

Figyelmezetések és ovintézkedések

Kezelési ttmutato
Figyelmesen olvassa végig a kezelési Utmutatdban leirtakat a frekvenciavalté (VSD) hasznalata
elétt!

Halozati tapfesziiltség ellendrzése
SX-V-4: 3 x 230 - 480 VAC
SX-V-6: 3 x 500 - 690 VAC

Szigetelt csillagpont( halézat (IT-Network)
A frekvenciavaltd médosithatd szigetelt csillagpontl haldzaton valdé miikodtetéshez. Olvassa el
az ide vonatkozd részeket.

EMC szabalyozasok
Az EMC megfelelGség elérése érdekében mindenképpen kdvesse az Utmutatdban leirtakat.

Szallitas
A sérilések elkertilése érdekében szallitds kozben tartsa a frekvenciavaltdt az eredeti
csomagolasban.

A frekvenciavalto kezelése
Telepités, Uzembe helyezés, szétszerelés, mérés csak mliszakilag képzett szakember altal
végezhetd. A telepitést a helyi szabvanyoknak megfeleléen kell megvaldsitani.

Paralecsapoddas
Hideg helyiséghdl meleg helyiségbe torténd szdllitdskor a készilékben paralecsapddas
torténhet. Ne kapcsolja be a készliléket amig a lecsapddas ki nem szarad teljesen!

Frekvenciavalto foldelése
Gy06z6djon meg, hogy a késziilék le van foldelve! Ennek hidnya sllyos személyi sériiléshez,
vagy t(izh6z vezethet.

Meddokompenzacios kondenzatorok
A frekvenciavaltés motorhoz nem kell meddékompenzacid. Kosse le a motorhoz tartozd
kondenzatorokat.
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Helytelen bekotés
A készllék nem védett helytelen bekotés ellen. Kilénosen veszélyes, ha a motor oldali




sorkapcsokra kotik be a haldzati tapkabelt. Betaplalas bekotése: L1/ L2 /L3 sorkapcsokra

Mozg6 gépek megallitasa munkabiztonsagi okbol

Bizonyos tipust hiba esetén a frekvenciavaltd nem tudja megallitani a forgd motort. Ha
munkabiztonsagi szempontbdl a motor mechanikus fékezése sziikséges, feltétlendl el kell
végezni egy kockazatelemzést és ki kell alakitani a megfelel6 kiegészit6 fékezd eszkozoket.

Fékchopper és fékellenallas

Ha az alkalmazas igényli, megfeleld fékchoppert és fékellendllast kell alkalmazni. A fékezd
ellendllas tulmelegedése ellen hévédelmi relét kell alkalmazni, tlizeset és személyi sériilés
elkerlilése végett. Megdfelelé6 vezérlést kell kialakitani, amely biztonsagon lekapcsolja a
frekvenciavaltdt a fékez6 egységek tulmelegedése esetén.

Zarlatvédelem
A frekvenciavaltd el6tti haldzat védelmére olvadd biztositékot vagy gyors megszakitokat kell
alkalmazni.

Kabelezés és szervizelés

A kdbelek bekotése csak mlszakilag képzett szakember altal végezhet6. A késziilék
szétszerelését, javitasat, modisitasat csak szakképzet és jogosult személyzet végezheti. Ezek
hidnyaban sulyos személyi sériilés torténhet.

DC-busz kisiilése

A frekvenciavaltoban kikapcsolt allapotban is életveszélyes sériilés maradhat. A készulék
felnyitasa, kabelezés, szerelése, (izembe helyezése el6tt varjon legalabb 10 percet, miutan a
feszliltség mentesitést elvégezte! Meghibasodas esetén villamos szakember altal ellendrizni kell
a DC-busz fesziiltségét, vagy 1 orat kell vami fesziltségmentesités utan a szétszerelés, javitas
el6tt!

A frekvenciavalto elélapi ajté kinyitasa

Az elGlapi ajtot csak szakképzett személy nyithatja ki. Mindig fokozott dvatossaggal jarjon el, és
tegye meg megfelel6 ovintézkedéseket mielétt megkezdené a munkat. Még a vezérdaramkort
és vezérlokabeleket se érintse meg bekapcsolt allapotban!

Fesziiltség alatti munkavégzés

A készlilék feszliltség alatti allapotaban tilos barmiféle kabelezést, szerelés, javitast,
kiegészitést, alkatrész cserét, opcid be- és kiszerelést végezni. Haldlos aramUtés érheti azt, aki
bekapcsolt tapfesziiltség mellett végez munkat. DC-busz feszliltségének ellendrzése sziikséges
a munkavégzés megkezdése elbtt! Ha a vészmegdllitas funkcié aktiv a haldzati fesziiltség a
készilék sorkapcsain maradhat. Minden esetben ellendrizze a feszliltségmentes allapotot!

Ovintézkedések csatlakoztatott motor esetén

Ha a motor mar csatlakoztatva van a frekvendciavaltdhoz, a motoron, vagy a hajtott eszkézén
csak teljes fesziiltségmentesitett és allé allapotban lehet barminemd munkat végezni. A
kikapcsolas utan varjon legaldbb 10 percet a munka megkezdése el6tt!

Rovidzarlat

A készuiléken belll nagyfesztiltségli részek vannak, amelyek zarlata komolykarokat okozhatnak
magan a frekvenciavalton belll, de a kémyezd eszkdzokben is. Tegye meg a sziikséges
ovintézkedéseket, hogy a készlilékhazba ne kerlilhessen fém vezet6 (fém forgacs, vezeték
elemi vezetd szal, amyékolas fémhald darab) a telepités soran.
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Szivarg6 aram a foldelés felé

A frekvenciavaltd nagyobb min 3,5mA AC szivargd aramot generdl, ezért a védofoldelés

kialakitdsanal a helyi szabvanyoknak megfeleléen kell eljami, amely a IEC61800-5-1

szabvanyon alapszik. A kbvetkezoket kell betartani:

1. 16 mm? vezeték keresztmetszet alatt a foldelé vezetéknek a fazisvezetd kabellel azonos
keresztmetszet(inek kell lennie.

2. 16 - 35 mm? vezeték keresztmetszet kdzott a fldel vezeték legaldbb 16mm?

3. 35 mm? vezeték keresztmetszet fol6tt a foldeld vezeték keresztmetszete a fazisvezetd
keresztmetszetének legalabb 50% -a kell lennie

4. Ha az alkalmazott kabelben Iévé PE vezeték nem felel meg a fentieknek, kiilon védovezettt
kell kiépiteni a fenti keresztmetszeteknek.

>

Eletvédelmi relé
Ez az frekvenciavaltd DC szivargd aramot general a védafold felé. Amennyiben életvédelmi relét
(FI-relé) alkalmaznak B tipusiinak, és 300mA érzékenységlinek kell lennie.




Szigetelésvizsgalat (Megger)
Magas feszliltségli (Megger), vagy szigetelési vizsgalatot csak Ugy végezzen, hogy a motor
kabeleket lekéti a frekvenciavaltd kimeneti sorkapcsairdl (U, V, W)

Ovintézkedések automatikus hibatoriés esetén
Ha az automatikus hibatorlés funkcié aktiv a motor automatikusan elindulhat, amennyiben a
hiba okai elharultak. Sziikség esetén ki kell alakitani a megfelelé munkabiztonsagi megoldast.

Forro feliilet

A frekvenciavaltd bizonyos elemei magas hémérsékletliek lehetnek miikodés kézben vagy
utana is. Ne érintse meg a hitGbordat, a fékellenallast, a motor felliletét, mert égési sérliléseket
okozhatnak.

Nedves kézzel ne nyutljon a frekvenciavaltohoz és mas elektromos eszk6zho6z
Nedves kézzel soha ne nylljon a kezel6panelhez vagy a frekvenciavaltéhoz, és egyéb
elektromos készillékhez sem, kilénben életveszélyes sérliléseket szenvedhet.

Figyelem! Fékellenallas bekotése
A fékellendllast a frekvenciavalté DC+ és R sorkapcsai kézé kell bekotni.

B> BB

Figyelem! Foldelés bekotése

1
A biztonsagos lizemeltetéshez a haldzat és a motor védofoldelésta —  jelli csatlakozokon be
kell kétni!




1. Fejezet: Bevezetés

Az Omron SX-V sorozatu frekvenciavaltdk altalanos felhasznalasi teriileten, Ugymint szivattylk, ventilatorok
hajtasara alkalmazhatdak, ahol a magas szabalyozasi pontossag és az alacsony karbantartasi koltségek
elengedhetetlen feltételek. Kompresszorok és a légfivok fordulatszam szabalyozasara is alkalmas V/F
algoritmussal valdsul meg a motor vezérliése. Szamos opcidt kindlunk a teljes rendszer felépitéséhez, melyeket

a 13. fejezetben részleteziink

Felhasznalok

Ez a kezelési Utmutatd a kovetkezo felhasznaldknak késziilt: Installacios mémokok, Karbantartasi mémokok,

Kezeldk, Szerviz mémokok

Motorok

Az SX sorozatlu frekvenciavaltdé standard 3-fazist aszinkronmotorok fordulatszam szabalyozasara alkalmas.
Bizonyos feltételek esetén mas tipust motorok vezérésére is alkalmazhatd. Erdeklédjon a motor szallitonal.

1.1 Szallitas és kicsomagolas

Kicsomagolas el6tt vizsgdlja meg, hogy a csomagolds sértetlen. Amennyiben sériilést talal, azonnal értesitse a
beszallitdjat. A sérlilt eszk6zt ne telepitse! A késziiléket a felfogatasi furatoknak megfelelé sablonnal egylitt

szallijuk, ellendrizze, hogy minden felsorolt tétel megtalalhatd, és hogy a rendelési tipuskdd megfeleld.

1.2 Kezelési itmutaté hasznalata

A kezelési Utmutatoban a VSD roviditést hasznaljuk a komplett valtoztathatd fordulatszamu hajtasra, mint egy
egységre. Ellendrizze, hogy az Utmutatdban megjelolt szoftver verzid megfelel-e a szallitott
frekvenciavaltééval. A targymutatd és a tartalomjegyzék segitségével egyszerlien megtalalhatdak a keresett
funkcidk, és azok hasznalata és bedllitasaik. A valtozatott paramétereket tegye a szekrény ajtajan felszerelt

tartéba, hogy mindig elérhetdek legyenek a paraméterek beallitasai!

1.3 Rendelési Kod

A kovetkezbkben elmagyardzzuk, hogyan éptl fel az SX frekvenciavaltok rendelési kodja. A rendelési kod
segitségével egyértelmiien beazonosithatd a teljes konfiguracid. Az azonositas sziikséges lehet a tipus

spedifikus informacidkhoz telepités soran. A kod megtaldlhatd a frekvenciavaltd eldlapjan az adattablan.

1 2 3 4 5 6 7
SX- D 4 037- E \" -opciok
Pozicid Karakterszam | Jelentés LehetGség
1 3 Inverter csalad SX-
2 1 Védettségi szint A =1P20
D = IP54
3 1 Feszliltség osztaly 4 = 3x230 - 480 VAC
6 = 3 x 500 - 690 VAC
4 4 Teljesitmény kW —ban 0P7- (0,75) - 1K0- (1000)
5 1 Foldrajzi terlilet E = Eurdpai tetdventilatorral
E1 = Eurdpai ajtéventilatorral
6 1 Vezérlési mod V = U/F
F = Fluxus vektor
7 0-13 Opcidk betiikkel jelélve -ALZ




Opcid

Jelolés = jelentés

KezelGpanel _ = Normal kezel6 panel

A = KezelGpanel nélkiil, csak boritd lemez
Beépitett EMC sz(ir6 _ = Starndard EMC sz(ir6 (ipari)

B =Szigetelt csillagpontu halézathoz (IT-Network)
Fékchopper _ = Nincs fékchopper

C = Fékchopper és DC-kori kivezetés
D = Csak DC-kori kivezetés

Standby tapellatas a vezérd

_ = Nincs Standby tapellatas

aramkomek E = Standby tapellatas a vezérd daramkoémek
Safety stop aramkor _ = Nincs saftey stop aramkor

F = Safety stop aramkér beépitve
Lakkozott elektronika _ = Normal lakkozas

G = Megerdsitett lakkozas mard gazok ellen

Els6 opcio kartya hely

_ = Ures
H = Daru I/O kartya
I = Enkdder kartya

J = PTC/PT100

K = Kiegészit6 I/O kartya
Masodik opci6 kartya _ = Ures

I = Enkdder kartya

J = PTC/PT100

K = Kiegészit6 I/O kartya
Harmadik opci6 kartya _=Ures

I = Enkdder kartya

J = PTC/PT100

K = Kiegészit6 I/O kartya
Negyedik opcié terepi busz _=Ures

L = DeviceNet
M = Profibus-DDP

M1 = Profinet

N = RS232/485

O = Ethemet Modbus TCP

01 = EtherCAT
Folyadékh(ités _ = Normal levegdhlités

P = Folyadékh(itéses
Szabvany _ = IEC megfelel6ség

Q = UL megfelelGség
Tengerészeti __ = Normal kialakitas

R = Tengerészeti kialakitas

Bemeneti opcidk

_ = Alapkivitel

S = F6kapcsolo

T = Bemeneti magneskapcsold

U = Fokapcsold + bemeneti magneskapcsold

Kimeneti opcidk

_ = Alapkivitel

V = dU/dt kimeneti fojto

W = dU/dt kimeneti fojtd + tllfeszliltség cstkkentd dramkor
X = Szinusz sz(rd

X1 = All — pole szinusz sz{ir6 (PE felé is sz(ir)

Egyéb opcidk

Z1 = Ferrit gyl (k6z6s modusu sz(iro)

Z2 = Kabel vezet( szerelvény

Z3 = Motor PTC csatlakozas

Ezek az opcidk csak 37 kW teljesitményig rendelhet6ek




1.4 Szabvanyok

A SX frekvenciavaltd sorozat az aldbb felsorolt szabvanyoknak felel meg. Megfeleléségi tanusitvany
masolataért forduljon a beszallitéjahoz

1.4.1 Termékre vonatkozé EMC szabvanyok
Frekvenciavaltokra vonatkozo EN (IEC) 61800-3 szabvany a meghatarozza:

Elsédleges kornyezet (kiterjesztett EMC): olyan felhasznalasi komyezet, amelyben haztartasi fogyasztdk
is jelen vannak, illetve olyan koztes transzformator nélkdli kisfeszliltségli halozat, amelyekrdl olyan éplletek
betaplalasat is biztositjak, melyben lakossagi fogyasztasi célokat is kiszolgalnak.

C2 kategoria: Villamos hajtas rendszer, amelynek tapfesziiltsége kisebb, mint 1000VAC, nem rendelkezik
halézati konnektorral, illetve nem mozgathatd. Ha elsGdleges komyezetben telepitik, akkor az csak EMC
helyesen, kizardlag képzett szakemberrel szabad végeztetni.

Masodlagos kornyezet (normal EMC): minden mas komyezet, amely az els6dlegesben nem szerepel.
Sajat kisfeszliltség(i transzformatorral ellatott, nem lakossagi fogyasztasi telephelyek.

C3 kategodria: Villamos hajtas rendszer, amelynek tapfesziiltsége kisebb, mint 1000VAC, amelyet kizardlag
masodlagos kémyezetben lizemeltetnek.

C4 kategoria: Villamos hajtas rendszer, amelynek tapfesziiltsége nagyobb, mint 1000 VAC, vagy a névleges
aramfelvétele nagyobb, mint 400A, vagy kizardlag masodlagos kdmyezetben (zemeltett komplex rendszer
része.

Az SX sorozatl frekvenciavaltdé megfelel az EN (IEC) 61800-3:2004 szabvanyban foglaltaknak (barmilyen
amyékolt motorkabel haszndlatéval). Az alapkivitel(i frekvenciavaltd a C3 kategdrianak megfelelé EMC
sz(ir6vel rendelkezik. Opcionalis kiegészitd sz(irével a megfelel C2 kategdrids hatarértékeknek.

FIGYELEM! A késziiléket lakossagi komyezetben lizemeltetve radiofrekvencids zavarokat kelthet, ilyen
esetekben sziikségessé valhat a megfeleld mérések elvégzése.

FIGYELEM! Az alapkiviteli készliléket nem kisfeszliltségli nyilvanos lakossagi haldzaton torténd
Uzemeltetésre tervezték. Radiofrekvencids zavarokat felléphetnek, ilyen esetekben sziikségessé valhat a
megfelel6 mérések elvégzése, kérjen felvildgositast beszallitojatal.

1.5 Szétszerelés megsemmisités

A készUlék burkolata Ujrahasznosithatd anyagok felhasznalasaval késziilt: aluminium, acéllemez, mianyag. A
elektronikus alkatrészek spedidlis Ujrahasznositas igényelnek, példaul az elektrolit kondenzatorok. A
nyomtatott aramkorok kis mennyiségli ont és dlmot tartalmaznak. Minden nemzetk6zi és helyi szabalyozast
figyelembe kell venni a felsorolt anyagok selejtezésekor és Gjrahasznositasakor.



1.6 Kifejezések
1.6.1 Roviditések és szimbolumok

A kezelési Utmutatdban a kdvetkez6 roviditésekkel talalkozhat:

Rovidités / szimbdlum | Leirds

DSP Digitalis jelfeldolgozo processzor / Digital signal processor

VSD Valtoztathato fordulatszamu hajtas / Frekvenciavaltd / Variable speed drive
PEBB Teljesitmény elektronikai blokk / Power electronic building block

cp Kijelz6 és kezel6 egység / Operator panel /Control panel

EInt Kommunikacids formatum

Ulnt Kommunikacios formatum

Int Kommunikacios formatum

Long Kommunikacids formatum

A paraméter / funkcio futas kdzben nem maddosithato

1.6.2 Definiciok

A kezelési Utmutatdban a kdvetkez6 definicidkkal talalkozhat:

Jelblés Meghatarozas Mértékegység
Iy VSD névleges bemeneti arama Arvs
Inom VSD névleges kimeneti arama Arms
Ivor Motor névleges arama Arvs
Prnom VSD névleges teljesitménye kw
Puvor Motor névleges teljesitménye kW
Trom Motor névleges nyomaték Nm
Tvor Motor nyomatéka Nm
four VSD kimeneti frekvenciaja Hz
fvor Motor névleges frekvencidja Hz
Nvor Motor névleges fordulatszama rpm
I VSD maximalis kimeneti arama Arvs
Speed Aktualis motor fordulatszam pm
Torque Aktualis motor nyomaték Nm
Sync speed Motor szinkron fordulatszama pm




2. Fejezet — Mechanikai telepités

Ebben a fejezetben részetezzik a frekvenciavaltd telepitését. Javasoljuk az installaci® megtervezését a
beszerelés el6tt:

«  Ellendrizze, hogy a megfelel6 hely all rendelkezésre a frekvenciavaltonak

« A felfogatdsnak meg kell tartania a frekvenciavaltd sulyat, lasd a tomegadatokat

» Tartds vibracidénak ki lesz-e téve a készlilék? Rezgéscsillapitd hasznalata javasolt.

«  Ellendrizze a komyezeti hmérsékletet, paratartalmat, a megfeles hiitGlevegé mennyiséget

« A motor alkalmas-e frekvenciavaltés hajtasra? Szigetelt csapagyazas javasolt 45 kW felett

«  Tanulmanyozza az emelési és szdllitasi lehetGségeket

2.1 Megemelési ttmutato

A személyi és dologi sérlilések elkerlilése érdekében
javasoljuk az alabb ismertetett emelési eljarasokat.
Load: 56 to 74 kg

Tipus: 4090 - 4123 és 6090 — 6250

Ip




Tipus: 4160 - 4800 és 6315 - 61K0
Tavolitsa el fels6 burkold lemezt, és hasznalja az emelészemeket:

Lifting eyes Z

A frekvenciavaltok emelésére, szdllitasara a mellékelt emelészemeket hasznalhatja a fenti abran lathatd
madon lanc vagy kabel felhasznalasaval.
A lanc, kabel dolésszogétdl fliggden a megengedett terhelés valtozik:

e 45°-4800N

e 60°-6400N

e 90°- 13600 N

2.2 Falra szerelheto6 valtozat

A frekvenciavaltét fliggdleges pozicidban sik felliletl nagy teherbirasu felliletre kell felszerelni. Hasznalja a
csomagolasban mellékelt sablont a felfogatasi furatok bejeltléséhez.



2.2.1 Hiités

A megfeleld hités érdekében a frekvenciavalto
komyezetében szabad teret kell biztositani, hogy a
hlitélevegé dramlasat biztositsuk. A késziilék sajat
ventilatora alulrdl felfelé aramoltatja a leveg6t, ezért
tervezzen olyan hitést, amely ellentétes iranyd
levegbaramlast végezne. A kovetkezOkben megadjuk

készulék hlitéséhez szlikséges tavolsagokat [mm]:

0Ood

40P7 - 47P5 | 4011 - 4037 4045-4132 4160-4800
6090-6250 6315-61K0
Frekvenciavalto a 200 200 200 100
egymas mellé b 200 200 200 0
C 0 0 0 0
d 0 0 0 0
Frekvenciavalto a 100 100 100 100
nem sugarzé fal b 100 100 100 0
mellé egy oldalrol [ 0 0 0 0
zart d 0 0 0 0

ne

Megjegyzés: ha a 4160-4800 / 6315-61K0 szakrényes tipusok két fal kozé kerlilnek telepitésre, akkor
minimum 200 mm szabad helyet kell elhagyni mindkét oldalon.



2.2.2 Felfogatasi sémak

Tipus: SX-D40P7 — 47P5 (B)
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Tipus: SX-D4011 - 4022 (C)
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Tipus: SX-D4030 - 4037 (D)
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Tipus: SX-D4045 — 4090 (E)
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Tipus: SX-D4110 - 4132 / SX-D6090 - 6160 (F és F69)
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2.3 Szekrénybe szerelendo valtozat
2.3.1 Hiités

A szekrényes kivitel(i frekvenciavaltok telepitésekor vegye figyelembe a sajat ventildtor altal szallitott
h(it6leveg6 mennyiségét:

Szekrény SX tipus Légaramlas
[m3/h]
B 40P7 - 47P5 75
C 4011 - 4015 120
C 4018 - 4022 170
D 4030 - 4037 175
E 4045 - 4090 510
F 4110 - 4132 800
F69 6090 - 6160 800
G 4160 - 4200 1020
H 4220 - 4250 1600
H69 6200 - 6355 1600
I 4315 - 4400 2400
169 6450 - 6500 2400
J 4450- 4500 3200
J69 6600 - 6630 3200
K 4630- 4800 4800
K69 6710 - 61K0 4800

2.3.2 Javasolt tavolsag a telepitéskor

A szekrényes kivitel6 frekvenciavaltok PEBB modulokbdl éplilnek fel. A PEBB modulok kifordithatoak a
szekrénybdl javitas vagy csere esetén. A kiemelés végrehajtasahoz 130 cm szabad hely kell a szekrény el6tt,
ahogy a kovetkezd abran lathato:
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2.3.3 Beépitési sémak

Tipus: SX-D4160 - 4250 / SX-D6200 - 6355 (G, H és H69)
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Tipus: SX-D4315 - 4400 / SX-D6450 — 6500 (I és I69)
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Tipus: SX-D4450 - 4500 / SX-D6600 — 6630 (J és J69)
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Tipus: SX-D630 - 4800 / SX-D6710 - 61KO (K és K69)
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3. Fejezet - Villamos installacio

A telepitési Utmutatdban leirtak villamos installacios eljarasok megfeleinek az EMC és Gépépitési
szabvanyokban foglaltaknak. A kabeltipusoknak és amyékolasoknak meg kell felelnitik a telepitési komyezet
EMC kovetelményeinek.

3.1 Telepités elott

A telepités el6tt ellendrizze a kovetkezoket és gondolja végig az alkalmazas jellemzéit:

Beltéri vagy kuiltéri telepités

Hossz( motor kabel (>100 m), lasd hosszll motor kabel bekezdés
Parhuzamosan kotott motorok, 1asd [213] paraméter

Alkalmazas funkcidi, vezérlés

Megdfelel frekvenciavaltd méretezés a motor és a terhelések alapjan

A kiilon szallitott opcids kartyak beépitése a mellékelt dokumentumok alapjan.

Ha frekvenciavaltét a telepités el6tt ideiglenesen taroltak, ellendrizze a komyezeti feltételeket. Ha hideg
komyezetbdl helyezték at a készliléket, paralecsapddas torténhet. Hagyja a késziiléket felmelegedni, és a
nedvességet elparologni, ellendrizze, hogy semmilyen nedvesség nem maradt a készliléken bellil.

3.2 Kabel csatlakoztatas 37 kW teljesitményig

3.2.1 Halozati tapkabel

Az erGsaramu kabelezés keresztmetszetének meg kell felelni a helyi szabvanyok elGirasainak. A kabelnek a
tdlterhelt allapotban fellépé aramokat is izemszerlien kell tudni vezetni.

Ajanlasok a betaplalasi kabel kivalasztasahoz:

EMC szempontbdl nem sziikséges amyékolt kabelt hasznalni a betap oldalon

Hasznaljon hdall6 kabelt, +60°C vagy magasabb ajanlott

A kabelezés és a biztositékok méretezésénél a helyi szabvanyoknak kell megfelelni, lasd még a
Biztositék, kabelkeresztmetszet, csatlakozasi méret fejezetet

16 mm?® vezeték keresztmetszet alatt a foldeld vezetéknek a fazisvezetd kabellel azonos
keresztmetszet(inek kell lennie.

16 - 35 mm? vezeték keresztmetszet kdzott a foldeld vezeték legalabb 16mm?

35 mm? vezeték keresztmetszet foltt a foldeld vezeték keresztmetszete a fazisvezetd
keresztmetszetének legalabb 50% -a kell lennie

Ha az alkalmazott kabelben Iévé PE vezeték nem felel meg a fentieknek, kilon védévezetot kell
kiépiteni a fenti keresztmetszeteket figyelembe véve

A festetlen szerelGlapra torténd telepitéskor a hatlap megfelel6 foldelést biztosit. Ha festett fellletre
szerelik a készliléket, a foldelési pontokat és szerelGlapot sodrott Litze kabellel kell Gsszekotni a
megfelelé EMC helyes foldelés érdekében.



A kovetkez6 abrak alapjan kosse be a halézati betap kabelezést! A frekvenciavaltd beépitett RFI sz(irvel
rendelkezik, amely megfelel a masodlagos komyezetben a C3 kategdrias rendszer kdvetelményeinek.

Halozati és motor csatlakozasok: 40P7 — 47P5

9® 0l0l® U@V@W@
L1 2 L3 DC+] o
> 0 O
@ -
A A = |
R w—

PE \
1

Screen connection
of motor cables

Halozati és motor csatlakozasok: 4011 - 4022

Screen connection

of motor cables

“ V/Tf,«,/; DA A G AN ,,f\k
N VAN >\ >\, )O /‘@ 7) o)

|
?LL/ e ——7
e R e g
LS visiimie=—usrBeL
=T =S
L1, L2, L3, PE Haldzati taplalas, védofoldelés
1 Motor kimenet, motor foldelés
UV,W, —
DC-, DC+, R DC -busz csatlakozas, fékellenallas bekotés

Megjegyzés: A fékellenallas és a DC-busz csatlakozas csak akkor érhetd el, ha beépitve rendelik.

Figyelem: A fékellenallast a DC+ és R sorkapocsra kell bekotni

1
Figyelem: A biztonsagos (izemeltetéshez a haldzati foldelést a PE pontra, a motor foldelésta —
pontra kell bekétni



3.2.2 Motor kabel

A EMC emisszios hatarértékek betartasanak érdekében a frekvenciavaltok haldzati RFI szlirével felszereltek. A
motor bek6téséhez amyékolt kabelt kell hasznalni, az amyékolast a hajtas és a motor oldalon is le kell foldelni.
Ezzel egy ,Faraday-kalitkat” jon létre a motor és az inverter koz6tt, igy RFI zavart okozd hatdsok
lecsokkennek. Ezzel a rendszer a hatarértékeken bellili EMC szintet tudja teljesiteni.

Ajanlasok a betaplalasi kabel kivalasztasahoz:

+ EMC szempontbdl sziikséges amyékolt kabelt hasznalni a motor oldalon. Ajanlott szimmetrikus
pancélozott kabelt alkalmazni: harom fazisvezetd, koncentrikus vagy mas szimmetrikus elrendezésli
PE vezet6 és amyékolas / pancélozas

« 16 mm? vezeték keresztmetszet alatt a foldel§ vezetéknek a fazisvezetd kabellel azonos
keresztmetszetiinek kell lennie.

« 16 - 35 mm? vezeték keresztmetszet kdzott a foldeld vezeték legaldbb 16mm?

« 35 mm® vezeték keresztmetszet folott a foldeld vezeték keresztmetszete a fazisvezetd
keresztmetszetének legalabb 50% -a kell lennie

+ Ha foldel6 vezeték vezetGképessége kisebb, mint a fazisvezetd képességének 50%, akkor kuilon
védbvezetot kell kiépiteni a fenti keresztmetszeteket figyelembe véve

+ Ha az alkalmazott kabelben Iév6 PE vezeték nem felel meg a fentieknek, kilon védévezetot kell
kiépiteni a fenti keresztmetszeteket figyelembe véve

« Hasznaljon haallé kabelt, +60°C vagy magasabb ajanlott

+ A kdbelezés és a biztositékok méretezésénél a helyi szabvanyoknak kell megfelelni, lasd még a
Biztositék, kabelkeresztmetszet, csatlakozasi méret fejezetet

+ A motor kabel a lehets legrovidebb legyen.

+ A kabel amyékolast a lehetd legnagyobb fellileten 360° -os kdrben kell leféldelni mind a motor, mind a
frekvenciavalté oldalon. Festett felllethez torténd kotésnél kaparja le a festéket, csiszolja meg a
fellletet. Az 6sszesodrott arnyékolas foldelése nem biztosit kell6 zavarvédelmet.

+ A festetlen szerel6lapra térténd telepitéskor a hatlap megfeleld foldelést biztosit. Ha festett felliletre
szerelik a készliléket, a foldelési pontokat és szerelGlapot sodrott Litze kabellel kell Gsszekotni a
megfelelé EMC helyes foldelés érdekében.

+ A motorkabel amyékolasat a legjobban fém (EMC) tomszelencével tudja megvaldsitani.

Megjegyzés: a motor burkolata ugyanolyan foldpotencidlon legyen, mint a berendezés tobbi részegysége.

Megjegyzés: DC-, DC+, R csatlakozdk csak a fékchopperrel / DC megosztassal rendelt készulékekben vannak
kivezetve.

Motor kabel megszakitasa

Ha a motor kabelt meg kell szakitani, motor tiltd kapcsold, kimeneti fojtd, egyéb eszkéz miatt, fontos, hogy az
amyékolast zart fém hazzal, fém szerellemezzel, folytassa.

Kulénosen figyeljen a kdvetkezokre:

+ Ha festéket kell eltavolitani a megfelel6 csatlakozas miatt, az elektromos csatlakoztatas utan le kell
festeni Uja a korrdzié védelem miatt

+ A frekvenciavaltd hazanak felszerelésekor térekedni kell arra, hogy a legnagyobb fellilet(i elektromos
csatlakozas legyen foldelési szempontbdl a szerellap és a készlilékhaz kozott. Ha sziikséges, festett
fellletnél el kell tavolitani a festéket. Masik lehetOség a frekvenciavaltd haz és a szerelGlap Gsszekitése
rovid Litze kabellel.

« Keriilje a dmyékolas megszakitasat!

+ Szekrénybe szerelés esetén, a belsG vezetékezés kialakitasakor tartsa be a vonatkozd EMC
elGirasokat.



Arnyékolasok bekotése a frekvenciavaltéban

Screen connection
of signal cables
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Motor cable shield
connection

Motor kabel csatlakoztatasa

Tavolitsa el a kabel bevezetéseket tartalmazo fenéklemezt a frekvenciavaltorol

Dugja at a kabelt a fenéklemezen és a tomszelencéken,

Csupaszitsa meg a kabelt és a vezetékeket

Csatlakoztassa a haldzati és motor kabeleket a megfelelé sorkapocsba

A bilincsek segitségével rogzitse a kabeleket Ugy, hogy megfeled elektromos kotés alakuljon ki a fémhaz
és a kabelamyékolas kozott

Tegye a helyére a fenéklemezt, hlizza meg a csavarokat és a tdmszelencéket.
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Szekrénybe szerelt frekvenciavalt6 szerelolapon

VSD built into cabinet

m

RFI-Filter vsh

(option)

Mains Motor

L1]L2[L3PE[pcDCHR[L] U]V [w]
D [/ \

Mains

(L1,L2,L3,PE)

~ Metal EMC cable glands

Output coil (option)

| Screened cables

Unpainted mounting plate

Metal connector housing

Metal EMC
coupling nut

Brake resistor

_I (option)

Motor kabel elhelyezése, nyomvonala

A motorkabeleket a lehet6 legtavolabb kell fektetni minden mas cabeltdl. A vezérdkabelektdl minimum 30 cm
tavolsagot kell tartani. Ha lehet kertilje el, hogy a parhuzamosan fektesse a motorkabeleket mas kabelekkel. A

&

Motor

teljesitmény kabelek derékszdgben keresztezzék a tobbi kabelt.

Hossz(i motor kabel

Ha a motor kabel hosszabb mint 100 méter a kabelkapacitasok miatt létrejové daramcsticsok a frekvenciavaltd
hibas ledllasahoz vezethetnek. Kimeneti fojtd haszndlataval elkertilhetéek a magas kapacitiv aramok. A
vivéfrekvencia csokkentése is segit a kapacitiv dramok csokkentésében, de ez a motor élettartamat

csokkentheti.

(06-F39)




Falra szerelheto 6nallo szekrényes frekvenciavalto

m

VSD
'RFI-Filter
Mains
L1 |L2 |L3|PEDCDC<R |+=|U |V |W
\Z [~ \V

— - Metal EMC cable glands

> Screened cables

Metal housing

Brake Output
resistor | |[coils
(option) | |(option)

Metal connector housing

H Metal cable gland Motor ]

Mains

77 %

(NDAR.FA1)
Frekvenciavalto és a motor kozotti kapcsolas
A frekvendiavaltd kimenetén ne hasznaljon kacsoléelemet. Ha ez nem elkertilhetd életvédelmi szempontok

miatt, (vészledllitds, szervizkapcsold), csak akkor kacsoljon a kimeneten, ha motor kapocsfesziiltsége nulla,
azaz csak allo allapotban. A terhelt kimeneten t6rténd lekapcsolds a készuilék karosodasahoz vezethet.



3.3

Kabelcsatlakozatas nagyobb teljesiményii frekvenciavaltoknal
Tipus: SX-D4045 — 4132 / SX-D6090 — 6160 (E, F és F69)

A kabelek kénnyebb bekotése érdekében a fenéklemez eltavolitahatd az alabbi dbra szerint:

Clamps for screening

Cable interface

Motor cable
DC+, DC-, R (optional)
Mains cable

Kabel csatlakoztatasa

Tavolitsa el a kabel bevezetéseket tartalmazo fenéklemezt a frekvenciavaltordl

Dugja at a kabelt a fenéklemezen és a tdmszelencéken,

Csupaszitsa meg a kabelt és a vezetékeket

Csatlakoztassa a haldzati és motor kabeleket a megfelelé sorkapocsba

A bilincsek segitségével rogzitse a kabeleket gy, hogy megfeled elektromos kotés alakuljon ki a fémhaz
és a kabelamyékolas kozott

Tegye a helyére a fenéklemezt, hlizza meg a csavarokat és a tomszelencéket.
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Tipus: SX-D4160 - 4800 / SX-D6200 — 61K0

Az 6nadllé allészekrényes kivitelli frekvenciavaltok erésaramu rendszere sines kialakitasu. A bekdtéshez a sinre
csatlakozd sorkapocs modulokat kell hasznalni. Haldzati csatlakozok: L1, L2, L3. Motor csatlakozdk: U, V, W. A
haldzati védofold és motr foldelés bekétéséhez kiilon foldeld sin all rendelkezésre. A csupaszolasi hossz minden
kész(ilék esetében 32 mm.
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3.3.1 Kabelezés IP20 valtozat esetén

Az 1P20 -as tipusok (160 - 800 kW 400VAC / 200 - 1000 kW 690VAC) gyarilag szerelt haldzati és motor
kabellekel érkeznek. A kabelek hossza 110 cm. A haldzati kabeleken L1, L2, L3, a motor kabeleken U, V, W
felirat taldlhatd. A kabelcsatlakozasokat sines vagy sorkapcsos rendszerrel kell a szekrényben kialakitani.

Példa H hazméret esetén, 3 teljesitmény blokk (PEBB), 3x3 bemeneti és 3x3 kimeneti vezeték
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3.4 Kabel specifikacio

Kabel jelleg Specifikacié

Halozati Teljesitménykabel, fix telepitésre, megfeleld feszliltségszint és magas kdmyezeti
hémérsékletre

Motor Szimmetrikus harom fazisvezetds kabel koncentrikus foldelGvezetével, vagy négy

vezetOs kabel kis impedancidju koncentrikus amyékolassal vagy pancélozassal a
megfelel feszliltségszintre, magas kormnyezeti hdmérsékletre
Vezérlés Kis impedanciaju vezérlbkabel amyékolt, esetleg pancélozott

3.5 Csupaszolasi hossz

Az alabbi tablazatban talalja a kabelek csupaszolasi hosszait. Az adatok [mm] -ben értendbek

Tipus Haloézati kabel Motor kabel

a b a b c
SX-D40P7 - 47P5 90 10 90 10 20
SX-D4011 - 4022 150 14 150 14 20
SX-D4030 - 4037 110 17 110 17 34
SX-D4045 - 4090 160 16 160 16 41
SX-D4110 - 4132 /6090 - 6160 170 24 170 24 46

fa—C—|

Mains Motor

3.5.1 Kabelek és biztositékok

Az kabelkeresztmetszetekre és biztositékokra vonatkozd adatokat a M(iszaki adatok fejezetben részletezziik
(14-7).



3.5.2 Halozati és motor sorkapocs meghtizasi nyomaték

Kabelkeresztmetszetek és csavarmeghodzasi nyomaték 400 VAC haldzati feszliltség, IEC besorolas

SX-D Kabelkeresztmetszet és meghuzasi nyomaték
Hal6zat / Motor Fékellenallas PE
Keresztmetszet Nyomaték Keresztmetszet Nyomaték Keresztmetszet Nyomaték
[mm?] [Nm] [mm?] [Nm] [mm?] [Nm]

40P7
41P5
42P2
43P0 0.5-10 12-14 0.5-10 12-1.4 1.5-16 2.6
44P0
45P5
47P5
4011
4015 | 2.5-16 sodrott 2.5 - 16 sodrott 2.5 - 16 sodrott
4018 | 2.5-25merev 12-14 2.5 - 25 merev 12-14 2.5 - 25 merev 12-14
4022
4030 10 - 35 sodrott 28-3 10 - 35 sodrott 28-3 16 - 35 sodrott 28-3

10 - 50 merev =T 10 - 50 merev =T 16 - 50 merev =T
4037
4045 ( S
4055 31 (<34 mm?) 31 (<34 mim?) 13-150 31 (<34mm
2075 13-150 42 (>34 mm?) 13-125 42 (>34 mm?) 16 - 70 ** 42 (i%i,[“mz)
4090

31 (<34 mm?) 21-250 42 (<152 mm?)
21 -250 42 (<152 mm?) 13-152 i
24132 56 (>152 mm? 42 (>34 mm?) 16 — 70 ** 56 (>1:B5$*mm2)
4160
4200
2220 2x35-240 2x35-240
4250
4315 Foldeld s Krénvbe ol
_ _ 0ldelo sin a szel nyben, megrelo
4355 3x35-240 24 3x35-240 24 csavar vagy bilincs hasznalandé
4400
4450
4x35-24 4x35-24

4500 x35 0 x 35 0
4630 5x35-240 5x35-240
4800 6x 35 - 240 6 x 35 - 240

** Beépitett fékchopper megléte esetén




3.6 Hovédelem a motorban

A standard aszinkron motorok tengelyre szerelt hiitéventildtorral vannak felszerelve. A sajat ventilator h(itési
kapacitasa a motor fordulatszamatdl fiigg. Alacsony fordulatszamon a hiités nem elegendd, amennyiben a
terhelés a névleges kdzelében mozog. Kérjen informaciot a motor gyartdjatdl a a hitési karakterisztikarol.

A Figyelem: A motor h(itési karakterisztikajatdl, terhelési jelleggorbétdl, a fordulatszam tartomanytdl
fliggGen, forszirozott hiitésli motor alkalmazasara lehet szikség.

Motor tekercsfejbe épitett termisztorral a motor hévédelem Iényegesen megbizhatdbb. A beépitett termisztor
tipusatal fuggoen opciondlis PTC kartyara lehet sziikség. A termisztoros hévédelem a motor fordulatszamatol
fliggetlen védelmet nyuijt. Ladsd még a kdvetkezd paramétereket: Motor It tipus [231] és Motor I’t dram
[232].

3.7 Parhuzamos motorok

A frekvenciavaltd kimenetére parhuzamosan is kothetéek motorok, amig az 6sszes motor arama nem Iépi tul
az inverter kimeneti aramértékét. Vegye figyelembe a kovetkezoket:

Motor feszlltség [221] A motoroknak azonos kapocsfesziiltséglinek kell lennitik

Motor frekvencia [222] A motorok névleges frekvenciaja azonos kell legyen

Motor teljesitmény [223] | A motorok teljesitményét 6ssze kell adni

Motor dram [224] A névleges dramok dsszegét kell beallitani

Motor fordulatszam [225] | A motorok fordulatszamanak atlagos értékét kell beallitani

Motor cos phi [226] A parhuzamosan kotott motorok atlagos cos phi értéket kell bedllitani




4. Fejezet - Felkésziilés az elso inditasra

A fejezetben |épésrdl lépésre bemutatjuk, hogy lehet a legegyszeriibben a motort megforgatni. Kézi és

tavvezérés lizemmaddra is mutatunk példat.
Feltételezzik, hogy a frekvenciavaltd telepitése az el6z6 fejezetek szerint megvaldsult.

4.1 Halozati és motor kabel csatlakozatas

A haldzati és motor kabelek kivalasztasakor a helyi szabvanyok szerint jarjon el. A kabelkeresztmetszetet a

teljes terhelési aram szerint kell kivalasztani.

4.1.1 Halozati kabel

1. Csatlakoztassa a haldzati kabeleket a lenti dbra alapjan. A frekvenciavaltd C3 kategdridnak megfeleld,

masodlagos kémyezetben alkalmazhatd RFI sz(ir6vel rendelkezik.

4.1.2 Motor kabel

2. Csatlakoztassa a motor kabeleket a lenti dbra alapjan. Az EMC elGirasoknak valé megfelelés érdekében
hasznaljon amyékolt / pancélozott kabelt, és az amyékolast a frekvenciavaltd és a motor oldalan is foldelje

le a fém hazhoz.

Mains

RFI-Filter

VSD

L1 [L2[13PE pcloe|r [=|u | v [w

m

Brake Output
resistor | |coils
(option) | |(option)

Metal EMC cable glands
Screened cables

Metal housing

Metal connector housing

H Metal EMC cable gland Motor ]
Mains
L1, L2, L3, PE Haldzati taplalas, védofoldelés
UV W 1L Motor kimenet, motor foldelés

1
A Figyelem: A biztonsagos (izemeltetéshez a haldzati foldelést a PE pontra, a motor foldelésta —

pontra kell bekétni




4.2 Funkcibgombok hasznalat

Példa: navigacié a meniben a motor fesziiltség paraméter beallitdsahoz

> K. D

100 | ——» [200 |« - - - 1300 .

)

210 | —» |220

Alsdbb szintre Iépés a menliben. Adatbeiras nyugtazasa, adatmentés

FelsGbb szintre Iépés a meniben. Kilépés adatbeiras nélkil.

vﬂt_

A kovetkezd paraméterre 1épés, azonos szintl mentben.

<< Az el6z6 paraméterre Iépés, azonos szintli menlben.
A Paraméter érték novelése, vagy valasztasa a lehetGségek kozlil.
V Paraméter érték csokkentése, vagy valasztasa a lehetéségek kozdl.

4.3 Tavvezérlés

Tavvezérlés esetén a frekvenciavaltot kilso jelekkel vezéreljik. A példaban standard 4 pdlusi 400 VAC motort
inditunk. Kuls6 start kapcsolot és a kuils6 alapjelet hasznalunk.



4.3.1 Vezérlo kabelek csatlakoztatasa

A kovetkezOkben a minimum feltételeket adjuk
meg a motor elinditdsdhoz jobbra (éramutadval

megegyezG) iranyban. EMC  megfelelGség N .

érdekében hasznaljon amyékolt vezér6 kabeleket. Reference TS 1
, 2 e } 4-20 mA

Sodrott vezetek: max. 1.5 mm<, tdomor vezetek: v 15

max. 2.5 mm?

3. Csatlakoztassa az alapjel vezetékeit a vezérd
sorkapocs 7 (k6z0s) és 2 (AnInl) pontjai
kozé. Alapesetben 4-20 mA je_Iet fogad az st
AnInl bemenet. 0-10 V alapjelnél az S1 N\ »
kapcsolét Vv allasba kell allitani és az [512] [HiS
paraméterben 4 = 0-10 V értéket kell

megadni. -
o [
4, Kosse be a start kapcsolét a a vezéro » 42
sorkapocs 11 (+24 VDC) és a 9 (DigIn2, 3 L%

RUNR) pontjai kdzé.

4.3.2 Fesziiltség ala helyezés

5@00\10301&0:1\;4”(

£X

51
52

Kapcsolja be a tapfeszliltséget! Bekapcsolaskor a frekvenciavaltd hiitéventilatora 5 masodpercre elindul.

4.3.3 Motoradatok beallitasa

Allitsa be a motor névieges adatait az adattabla alapjan. Az adatok beirdsahoz hasznélja a kezelépanelt. Az
alapvetd lépéseken roviden végigvezetjik a kovetkezOkben. BOvebb informacidt a 9. Fejezetben taldl a
kezel6panel hasznalatardl.

Alapkijelzés [100] paramétercsoport lathatd a bekapcsolas utan

1.

N

BOLOoOoNOUTA W

. [229] Motor ID run (Autotuning): valassza a Short (gyors) beallitast, nyugtazza az

Nyomija meg a >> gombot a [200] ment eléréséhez
Nyomja meg a gombot az almeniihdz, majd a >> gombot a [220] paraméterhez

Nyomja meg a az almeniih6z, [221] Motor voltage paraméter jelenik meg

Allitsa be az értéket a A Y << >> gombokkal. Mentse a < gombbal.
Allitsa be a [222] Motor frekvencia értékét

Allitsa be a [223] Motor teljesitmény értékét

Allitsa be a [224] Motor dram értékét

Allitsa be a [225] Motor fordulatszam értékeét

Allitsa be a [227] Motor cos phi értékét

Valassza ki [21B] A halézati tapfesztiltség szintjét

< gombbal,

FWD
majd nyomja meg a Bigombot az autotuning elinditidsahoz. A frekvenciavalté most megméri a
motor villamos paramétereit. Mérés kdzben sipold hangot fog hallani, de a tengely nem fog
forogni. Ha az autotuning kb. egy perc utan befejezi a mérést a ,, Test Run OK” felirat jelenik meg.
STOP

Tovabblépéshez nyomja meg a



12. Az AnInl bemenetet hasznalja alapjelnek, 4-20 mA jellel. Ha 0-10 V alapjelet hasznal, allitsa az S1
kapcsoldt V allasba és az [512] paramétert 4 = 0-10 V értékre.

13. Kapcsolja ki a késziiléket. Varjon 10 percet a biztonsagos munkavégzéshez!

14. Kosse be a start jelet, az analdg alapjelet az el6z6 abra alapjan.

15. Kapcsolja be a késziiléket.

4.3.4 Motor inditasa

A telepités végeztével a motor elindithatd a kiils6 start kapcsoléval. Ha motor elindul a Iényeges bekétések

rendben vannak. a kijelzén vilagit a szimbolum.

4.4 Helyi vezérlés

Helyi (kézi) vezérléshez a kezel6panel hasznalhatd. Teszteléshez 400 VAC motort és a kezelGpanelt
hasznaljuk.

4.4.1 Fesziiltség ala helyezés

Kapcsolja be a tapfesziiltséget! Bekapcsolaskor a frekvenciavaltd hiitéventilatora 5 masodpercre elindul.

4.4.2 Helyi vezérlés kivalasztas

Alapkijelzés [100] paramétercsoport lathatd a bekapcsolas utan

1. Nyomjamega gombot a [200] Main Setup menihéz

.

2. Nyomja meg a gombot [210] Operation meniihdz

3. Nyomja meg a az almeniihtz, [211] Language paraméter jelenik meg

4. Nyomija a >> gombot a [214] Reference Control eléréséhez

- A o .
5. Allitsa be gombbal a ,Keyboard” erteket, majd mentse a gombbal

6. Nyomja a >> gombot a [215] Run/Stop Control eléréséhez
A

7. Allitsa be gombbal a ,Keyboard” értékét, majd mentse a < gombbal

8. Nyomja meg a gombot az el6z6 menl szint eléréséhez, majd nyomja meg a >> gombot
hogy elérje a [220] Motor data almentit

4.4.3 Motoradatok beallitasa

9. Nyomjamega az almentihéz, [221] Motor voltage paraméter jelenik meg
, A V¥ )
10. Allitsa be az értéketa 7Y ¥ << >> gombokkal. Mentse a gombbal.

11. Nyomja meg a >> gombot a [222] Motor frekvencia paraméternez
12. Allitsa be a motor adatokat a [222 — 227] paraméterekben



)

13. [229] Motor ID run (Autotuning): valassza a Short (gyors) bedllitast, nyugtazza az gombbal,

FWD
majd nyomja meg a i gombot az autotuning elinditasahoz. A frekvenciavalté most megméri a
motor villamos paramétereit. Mérés kozben sipolé hangot fog hallani, de a tengely nem fog forogni.
Ha az autotuning kb. egy perc utan befejezi a mérést a ,Test Run OK” felirat jelenik meg.
STOP

Tovabblépéshez nyomja mef £ RESET

14. Nyomja meg kétszer a gombot a legfels6 meni szint eléréséhez, majd nyomja meg a <<
gombot, hogy elérje a [100] Kijelzés menit

4.4.4 Alapjel megadasa

15. Nyomja a >> gombot amig elér a [300] Process menihoz
16. Nyomja a < gombot, megjelenik a [310] Set/View reference paraméter

17. Allitsa be az ertéket a nN ¥ << >> gombokkal. Mentse a < gombbal, pl.: 300 rpm.
Vaélasszon alacsony fordulatszamot, hogy ellendrizni tudja a forgasiranyt, és az alkalmazas ne
sériiljon

4.4.5 Hajtas inditasa

FWD
A bedllitasok utan a motor elindithatd a gombbal. Ha motor elindul a lényeges bekdtések rendben

STOP
vannak. A kijelz6n vilagit a O szimbdlum. Megdllitani a megnyomasaval lehetséges.



5. Fejezet — Vezérlés aramkoreinek csatlakoztatasa

5.1 Vezériokartya

Az aldbbi abran lathatd a frekvenciavaltdé vezériGkartydja. Ezen a nyomtatott aramkoron talalhatéak a
felnaszndld szamara legfontosabb interfészek. Habar a vezérdkartya galvanikusan levalasztott, soha ne
nyuljon a frekvenciavaltd egyetlen részéhez, amig a készlilék feszliltség alatt all.

Figyelem: a feszilltségmentesités utan varjon legaldbb 10 percet barmilyen munkavégzés — vezeték
csatlakoztatas, valtoztatas, DIP kapcsold atkapcsolas — el6tt , mig a DC kondenzatorok kistilnek. Ha
kilsé 24VDC tapellatas opciot hasznal, kacsolja ki ezt az daramforrast is, hogy megdvja a vezérlbkartyat
a karosodastol.

X5 X6 X7
X4 1 2 3
Option
C
Communication
x
Control
Panel
Switches
1 S1y 182y 1S3y 1S4y
Control
signals RO2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
Relay outputs
L A0l AO2 L+ DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DIS NC C NO
X1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 xo 31 32 33 51 52
+10V A1 A2 AI3 A4 -10V 1 DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3/ NO C

RO1 RO3




5.2 Vezérlo sorkapocs
A vezérl6 sorkapocs a készlilékhaz ajtajanak kinyitasaval valik elérhetévé. Az alabbi tablazat bemutatja az
egyes csatlakozok gyari funkcioit. A be- és kimenetek konfiguralhatoak, részleteket a 11. Fejezetben talal. A
vezérl6 jelek specifikacidjat a 14. Fejezetben részletezzik.

Megjegyzés: A 11, 20, 21 analdg kimenetek 6sszes terhelhetésége 100 mA.

Csatlakoz6 | EInevezés | Funkcié (gyari)

Kimenetek

1 +10 VDC +10 VDC tapfesziiltség

6 -10 VDC -10 VDC tapfesziiltség

7 COM Vezérlések kéz6s pontja

11 +24 VVDC +24 VDC tapfeszliltség

12 COM Vezérések kozos pontja

15 COM Vezérlések kéz6s pontja
_ Digitalis bemenetek

8 DigIn1 RunL / Start hatra

9 DigIn2 RunR / Start el6re

10 DigIn3 Ures

16 DigIn4 Ures

17 DigIn5 Ures

18 DigIn6 Ures

19 DigIn7 Ures

22 DigIn8 Hibattrlés / RESET
 Digitalis kimenetk

20 DigOut1 Uzemkész

21 DigOut2 Nincs hiba

Analog bemenetek

2 AnInl Alapijel

3 AnIn2 Ures

4 AnIn3 Ures

5 AnIn4 Ures

Analég kimenetek

13 AnOutl Fordulatszam kijelzés

14 AnQut2 Nyomaték kijelzés

Relé kimenetek

31 NC 1 Relé 1 kimenet

32 COM 1 Hibajelzés, meghlz, ha a frekvenciavalté hibat jelez.

33 NO 1

41 NC 2 Relé 2 kimenet

42 CcCoM 2 Uzemjelzés, meghlz, ha a frekvenciavalté hajtja a

43 NO 2 motort / start jel aktiv.

51 COM 3 Relé 3 kimenet

52 NO 3 Ures

Megjegyzés: NC akkor bontja az érintkezdt, ha a relé aktiv. NO akkor zarja az érintkez6t, ha a relé aktiv.



5.3 Bemenetek konfiguralasa DIP kapcsolokkal

Az analdg bemenetek jelszintje valtoztathatd: 0/4-20 mA vagy 0/2-10 V. A bedllitast a S1 - S4 DIP
kapcsoldkkal tudaj elvégezni, ellen6rizze a [512], [515], [518], [51B]paramétereket is.

Fesziiltség kapcsold S(X) e
AnIn(X) - _ | -
Aram (gyari) kapcsold S(X) —
5.4 Bekotési példa
— ® -
— L1] re U
— L2 Hitter v Motor
 — L3] W ,
Alternative for - 7_8 Optional*** I —’I—\.
potentiometer control* * 79 Motor PTC E — |-|
1] — Optional R
L X1 |
12 ¢ [ ] +tovoe oc| ¢
i 0-10V 7 Anln 1: Reference
|4 [4-20ma 3| Anin2
% T Anin 3 Common E .
Ea ? Anin 4 Anout1  [13] ,
L ? 10VDC AnOut 2 ﬁ [
7 Common DigOut 1 % L IZ}
? Digln 1:RunL* DigOut 2 Z | v Z
? Digln 2:RunR* -
E DigIn3 a
H S Relay 1 Q 5
E Common £
16 Digin 4 —
F Digln 5 _
= 41
E Digin 6 Relay 2 E
1 Digin 7 1
e a3
99 Digln 8:Reset L—|
OmRON SXINVERTER ® o ]
—51
Relay 3 I
o o 52
REV| SToP | FWD
RUN RESET RUN
2 %
=S | Comm. options | I Other options
Fieldbus option

* Default setting or PC Option board

** The switch S1 is set to U

*** Optional terminals X1: 78-79 for connection
of Motor-PTC on sizes B, C and D.

NG_06-F27



5.5 Vezérlo jelek csatlakoztatasa

5.5.1 Kabelek

A vezériGjel kabeleknek hasznaljon amyékolt flexibilis kabelt. Sodrott vezeték esetében maximum 1.5 mm?,
merev vezeték esetén 2.5 mm? keresztmetszet(ieket alkalmazzon.

A vezérl6 sorkacsok meghlzasi nyomatéka: 0.5 Nm

Az amyeékolas megfeleld foldelése sziikséges az EMC immunitas ndvelése érdekében. Az amyékolas foldelése
a készlilékben talalhatd fém rogzit6 bilincseket hasznalja Ggy, hogy az amyékolast koncentrikusan hagyja a
kabelen, és az amyékolassal kdrbevéve szoritsa le bilinccsel a kabelt.

A vezérlb kabelt a legkisebb atmérgjli tomszelencén keresztll vezesse be a frekvendiavaltdba. A lehetd
legjobban szepardlja el az er6saramu és vezérld kabeleket egymastol. Kerlilje a kabelkeresztezéseket.

Tipus: SX-D40P7 - 47P5

\Terminal 78 & 79 for
connection of Motor
PTC option

Control signals



Tipus: SX-D4011 - 4022

Tipus: SX-D4030 — 4037

N—n.il,» 2

’~‘ ) =
S\ —,

O
%

~ Terminal 78 & 79 for
connection of Motor
PTC option

__—Terminal 78&79 for
connection of Motor
PTC option

\Terminal A- & B- for

connection of stand
by supply option
board

Control signals /




Tipus: SX-D4045 - 4090

Control signals

5.5.2 Vezérlo jelek tipusai
Mindig tegyen megkilonboztetést a kilonbozd jeltipusok kozott. Mivel a kilénbozd tipust jelek zavard
hatassal lehetnek egymasra, hasznaljon kilén kabeleket az kilonb6z6 tipusu vezérlGjelek tovabbitasara. Ez
sok esetben még praktikus is lehet, példaul a nyomas-tavadotol érkezd kabelt kézvetlentl be lehet kétni a
frekvenciavaltdba.
A vezérlés szempontjabdl a kovetkezl jeltipusokat kiilonboztetjik meg:

Analog bemenetek

Fesziiltség vagy aram jel (0-10 V, 0/4-20 mA). Altaldban alapjel, folyamat érték meghatarozasara szolgalnak:
fordulatszammal, ellen6rzo jellel, nyomatékkal aranyos jelek.

Analog kimenetek

Fesziiltség vagy &ram jel (0-10 V, 0/4-20 mA). Altaldban ellendrzésre vagy mérésre szolgélnak:
fordulatszammal, ellenérz6 jellel, nyomatékkal aranyos kimeneti jelek a frekvenciavaltobdl.

Digitalis

Fesziltség vagy aram jel (0-10 V, 0/4-20 mA). Két allapotuk van (magas vagy alacsony): bemenetkét
vezérlési szekvenvidt hatdroz meg, kimenetkét statuszinformacioként szolgal.



Adat

Altaldban fesziltslg jel (0-5V, 0-10V, 0-24V). Gyors jelvaltozas, magas frekvencidjl, buszos kommunikacidra
szolganak (RS232, 422, 485, terepi buszok)

Relé

Potencidl mentes kontaktus terhelés kapcsolasara (0-42 VDC, 0-250 VAC). Induktiv terhelések kapcsolasara is
alkalmas (kuls6 relé, lampa, magnesszelep, elektromagnes.

Példaul: egy relé kimenet egy magnes-szelepet miikodtet. A kapcsolas pillanatéaban fesziiltségtiiske jon létre,
amely megzavarja a hOmérséklet jeladd analdg fesziltség jelét Mindig hasznaljon szepardlt, amyékolt
kabelezést, és az amyékolast!

5.5.3 Arnyékolas

Minden jelkabel esetén a legjobb immunitasi eredmény gy érhet6 el, ha az amyékolas mindkét végen le van
foldelve, a frekvendiavaltdban is és a forrasnal is (PLC, tavado). Lasd az alabbi abrat.

ErGsen javasolt, ha a vezéro kabellel keresztezni kell a haldzati vagy motor kabeleket, azt csak 90° -os
szogben legyen kivitelezve. Ha lehetséges, kerlilje el a jelkabelek és az erGsaramu kabelek parhuzamosan
vezetést!

Control board

1
Pressure
sensor

(example)

s

External control
(e.g. in metal housing)

Control consol

X & &




5.5.4 Analog aramjel

Az analdég aramijelek (0/4-20 mA) kevésbé érzékenyek a villamos zavarjelekkel szemben, mint az analdg
feszliltségjelek (0/2-10 V), mivel olyan bemenetekre csatlakoznak, amelyeknek kisebb bemeneti ellenallasuk
van (250 ohm), szemben a feszliltség-bemenetekkel (20 kOhm). Emiatt erGsen javasolt analdg aramijelek
alkalmazasa, foként ott ahol a jelatvitel tavolsaga 5 métemél hosszabb.

5.5.5 Sodrott jelkabelek

Az analdg és digitalis és adatjelek kevésbé zavar-érzékenyek, ha a jelatviteli kabel paronként sodrott kivitel(l.
Sodrott érpar hasznalata kifejezetten javasolt, amennyiben nincs mod amyékolt jelkabelek alkalmazasara. Az
érparok sodrasaval a zavamak kitett vezetékhossz minimalizalni tudjuk. Ez annyit jelent, hogy az dramkoérben
a nagyfrekvencias zavaré mez6d nem tud feszliltséget indukalni. PLC jelkabeleinél fontos, hogy a jelvezeték és
a koz6s potencidl vezetéke kozel legyen egymashoz, hogy sodrott érpart meg lehessen valdsitani minél
nagyobb vezetékszakaszokon.

5.6 Opcios kartyak csatlakoztatasa

A kiloén rendelhetd opcids kartyakat a vezéno kartya X4 és X5 csatlakozdjahoz kell csatlakoztatni és a vezér6
kartya elé kell felszerelni. Az opcids kartyak jelvezetékeit az el6z6ekben targyaltak szerint kell vezetni és

bekdtni.

X5

X4 =
Option

c
Communication

X6

X7

X8

Control
Panel
Switches
1 S1y 182y 1S3y 1S4y
[ | 3 (| [
Control
signals RO2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
Relay outputs
L A01 A02 + D4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 NC _C _NO
X1 2 3 4 5 6 7 8 9 101 x2/ 31 32 33 51 52
+10V AI1l A2 A3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3/ NO C
RO1

RO3



6. Fejezet — Alkalmazasok

6.1 Alkalmazasok
6.1.1 Szivattya
6.1.2 Ventilator
6.1.3 Kompresszor

6.1.4 Légfavé



7. Fejezet - Fobb jellemzok

7.1

7.1.1
7.1.2
7.1.3
7.1.4
7.1.5

7.1.6

7.2

7.3

74

7.5

7.5.1

7.6

7.6.1
7.6.2
7.6.3
7.6.4
7.6.5
7.6.6
7.6.7
7.6.8

7.6.9

Paraméter készletek (SETUP)
Egy motor egy készlet
Egy motor két készlet
Két motor két készlet
Automatikus hibatoriés és ledllas
Alapjel prioritas

Elore programozott alapjelek
Tavvezérlési funkciok
Autotuning funkcio
Kezelopanel memoéria funkcio

Terhelésfigyelés és folyamat védelem [400]

Terhelésfigyelés [410]

Szivattylk kaszkad vezérlése
Bemutatas
Alland6 MASTER szivattyt
Valtoz6 MASTER szivatty(
Kiegészito szivattyl ,,HIBA” bemenet
Biztonsagi nyomastartas hiba esetén
PID szabalyozas
Valtoz6 MASTER bekotési séma
Ellen6rzo0 lista és tippek

Miikodési diagram



8. Fejezet - EMC

8.1 EMC szabvanyok
Az SX sorozatu frekvenciavaltd a kdvetkezd szabvanynak felel meg:

EN (IEC) 61800-3:2004 Valtoztathatd fordulatszamu elektronikus hajtas rendszerek, 3. rész, EMC
termékszabvany

Az alapkivitel(i frekvenciavaltd: a C3 kategdridnak megfelel6 EMC sz(irével rendelkezik (barmilyen amyékolt
motorkabel haszndlataval). Olyan rendszerben alkalmazva, amely halézati feszlltsége kisebb, mint 1000V,
masodlagos kémyezetben.

Opciondlis kiegészit6é szlrGvel: a C2 kategdridnak megfeleld hatarértékeket teljesiti. Olyan rendszerben
alkalmazva, amely halézati feszlltsége kisebb, mint 1000V, nem dugaszolhatd se nem mozgathato
berendezés masodlagos komyezetben. Elsddleges komyezetben alkalmazva az EMC helyes telepitést és
Uzembe helyezést hajtastechnikaban jartas, képzett és engedéllyel rendelkez6 szakember végezheti.

8.2 Safety stop kategoriak és vész megallitas

Vegye figyelembe a kovetkezd informaciokat, ha vész stop aramkért alkalmaznak vagy szilkséges alkalmazni
abban a rendszerben, amelyben frekvenciavalto is mikodik. EN 60204-1 3 stop kategoriat definial:

Kategoria 0: vezéreletlen leallas

Vezéreletlen ledllitas, a ledllitds a mUikodtetd/inditd egységek tapelldtasanak azonnali megszakitasaval torténik.
Nem biztos, hogy a frekvenciavalté stop parancsai hasznalhatéak.

Kategoria 1: vezérelt leallas

Vezérelt ledllitds, mikozben a mikodtetd/inditd egységek tapelldtasa mindaddig fennmarad, amig a gép le
nem allt, majd a ledllas pillanatédban a tapellatas megszakitasaval torténik. Nem biztos, hogy a frekvenciavaltd
stop parancsai hasznalhatoak.

Kategoria 2: vezérelt leallas

Vezérelt ledllitas a miikodtetd/inditd egységek tapellatasanak fenntartasaval. A frekvenciavaltd stop parancsai
hasznalhatoak.

A Figyelem: Az EN 60204-1 szabvany elGirja, hogy minden gépet el kell latni a Kategoria 0 ledllitasi
lehet6séggel. Tovabbad minden gépet el kell 1atni vész megallitasi lehetdséggel. A vész megallitdsnak
biztositania kell, hogy gép fesziiltségmentes legyen azokon a pontokon, amely potencidlisan veszélyesek, a
lehetd legrovidebb idén belll, anélkil, hogy egyéb mas veszély kialakulhatna. Az ilyen vész megallitas
szituacioban a Kategoria O vagy 1 ledllast lehet alkalmazni. A lehetséges ledllasi kategoridt a gép
kockazatelemzésével kell meghatarozni.

Megjegyzés: Safe Stop opcids kartya beépitésével a ,Safe Torque Off STO” vezérd bement alkalmazasaval
a EN (IEC) 62061:2005 SIL2 és a EN (ISO) 13849-1:2006 szabvanyban foglaltak teljesithetéek.



9. Fejezet: — Miikodtetés kezelopanelrol

A fejezet a készllékbe épitett kezelGpanel hasznalatat ija le. A frekvenciavaltd rendelhetd kezelGpanellel vagy
anélkdil.

9.1 Altalanos informacio

A kezelGpanel a frekvenciavaltd allapotat mutatja, és alkalmas az Osszes paraméter bedllitasara. Emellett
lehet6ség van a motor direkt vezérlésére is helyi lizemmddban.A kezelGpanel a készlilékbe épitetve vagy
kihelyezve is hasznalhatd. Az invertert kezelGpanel nélkil is rendelhetd, ilyenkor a panel helyre egy takard
burkolat kertil.

Megjegyzés: a motor vezérlehetl a frekvenciavaltoval csatlakozatott kezeldpanel nélkil is. Ilyenkor az 6sszes
vezérlési forrast tavvezériésre kell allitani.

9.2 Kezelopanel

OMmMRON SX INVERTER

LCD Kijelzé - N

LED -ek = = > ®) 4

Vezérl gombok - > REV STOP FWD
RUN RESET RUN

c

Gyorsmeniiés = ==Z0—— —— N
Helyi/Tav gomb LOC/REM
Funkciéos gombok  -———-- S




9.2.1 Kijelzé

Az LCD kijelz6 hattérvilagitassal rendelkezik, 2 soros, minden sor 16 karaktert tartalmaz. A kijelz6 6 tertiletre
van felosztva, melyek a kévetkezok:

A B C

D E F

LA terlilet: Amegjelenitett paraméter (menii) szamat mutatja (3-4 digit)
»B" terlilet: Mutatja, hogy a gyors mentiben van (Toggle Loop: ,, T"), vagy helyi (Local) izemmaddban van
»C" terlllet: az aktudlisan megjelenitett paraméter nevét mutatja
D" tertlet: A frekvenciavaltd allapotat jeleniti meg, amelyek a kdvetkezOk lehetnek:

»  Acc: gyorsitas

+ Dec: lassitas

+  I’t: motorvédelem aktiv

*  Run: motor forog

«  Trp: HIBA (ledllas)

«  Stp: motor all

e VL: Fesziiltséghataron m(ikddik

« slp: altatas (sleep) izemmad

»  SL: Sebességhataron miikodik

+  CL: Aramhataron m{ikodik

«  TL: Nyomatékhataron mukodik

»  OT: Hémérséklethatarom n(ikodik

« LV: Alacsony bementi fesziiltség

«  Sby: Standby tapellatasrol miikodik (24 VDC)

»  SST: Safe Stop, villog ha ktivalodott

«  LCL: Alacsony h(it6folyadék szint (kiilsé jelzés)
LE” tertilet: Az aktiv paraméter készletet (SETUP) mutatja, és jelzi, ha motor paraméter van a kijelzén
.F" terlilet: A kijelzett paraméter értéket jeleniti meg. Ez a tertlet Uire, ha az elsé vagy a masodik szinten van

a meniiben. Ez a teriilet mutatja a HIBA Uizenetet, vagy a FIGYELMEZTETES -t.

Példak: 1., 2., 3. és 4. menl szintre

R PrOCEeEss HREL
Hipfl

Foil Moior lata
Hip[l

Trl NGior Doy
Sep[HL: & R
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9.2.2 Kijelz6 jelzései

A kijelz6 +++ vagy --- kijelzéssel figyelmeztet, ha a beallitott paraméter a lehetséges tartomanyon kivil esik.
Vannak paraméterek, amelyek tartomanya mas paraméter beallitasoktdl fligg. Példaul a sebesség alapjelet
500 fordulatra szeretnénk allitani, ha a maximum fordulatszam 500 alatt van, +++ jelenik meg, ha a
minimum fordulatszam 500 folétt van, --- jelenik meg.

9.2.3 LED jelzések

A kovetkezd LED jelzéseket taldlja meg a kezelGpanelen:

Run Trip Power
Green Red Green
L, Funkcio
Szimbolum Vilagit Villog Sotét
POWER Tapfesziiltség alatt |  --—---------—-——- Tapfesziiltség kikapcsolva
TRIP HIBA (ledllas) FIGYELMEZTETES Nincs HIBA
RUN Motor forog Gyorsitas / Lassitas Motor all

9.2.4 Vezérl6 gombok

A vezérlbgombokkal lehet helyi (izemben a motort elinditani, ledllitani vagy hibatérést végezni. Alapbeallitas
szerint ezeknek a gomboknak a hasznélata le van tiltva. A helyi Gizem hasznalatanak engedélyezését a
[214] Ref Control, [215] Run/Stop Control, [216] Reset Control paraméterekkel tudja beallitani.

RUN L(eft) Balra (hatra) inditas
STOP/RESET Ledllitas, vagy HIBA torése
RUN R(ight) Jobbra (el6re) inditas

Megjegyzés: a motor inditasat nem lehet helyi és tavvezérlés lzemmaoddban szimultan hasznalni. Vagy helyi
inditas lehetséges a kezelGpanelrdl, vagy tavinditas a vezérl6 sorkapocsrol.

9.2.5 Gyorsmenii és Helyi/Tav (LOC/REM) gomb
Ennek a gombnak tobb funkcidja van: gyorsmenl léptetése, valtas helyi és tavvezériés
‘ ' kozott, illetve elGjel valtds. Egy masodpercig nyomva kell tartani, hogy a gyorsmenti
funkciét elérje. Nyomja a gombot 5 masodpercig, hogy a helyi / tavvezérés kozott

LOC’RE" atvaltson a [2171 - 2172] beadllitdsoknak megfeleléen. A paraméter értékének beirdsakor
ezt a gombot tudja hasznalni elGjel valtoztatashoz.

Gyorsmenili

A gyorsmenti lehetGvé teszi, hogy az el6re kivalasztott 10 legfontosabb paramétert egy csoportba gyditsik, és
konnyen, gyorsan elérjuk. Alapbeallitasban a gyartd altal legfontosabbnak tartott 10 paramétert tartalmazza.
Szabadon modosithatd a lista azokra a paraméterekre, amelyek a felhasznalo szamara legkiemeltebb.



Paraméter hozzaadasa a gyorsmeniih6z
1. Lépjen a fdmeniliben arra a paraméter szamra, amelyet hozza kivan adni a gyorsmentiihtz

A

2. Nyomja meg és tartsa benyomva a =l gombot és nyomjon ra a gombra.

Paraméter torlése a gyorsmeniibol
1. Lépjen a gyorsmeniben arra a paraméter szamra, amelyet tordini kivan a gyorsmeniibol

v

2. Nyomja meg és tartsa benyomva a Z=1 gombot és nyomjon ra a gombra.

Osszes paraméter torlése a gyorsmeniibél
1. Lépjen a gyorsmenibe

2. Nyomja meg és tartsa benyomva a Z=1 gombot és nyomjon ra a E gombra.
3. Nyugtdzza a < gombbal.
Gyari gyorsmenii

A kovetkez6 dbra a gyari gyorsmenl paramétereit mutatja. Ezek bedllitasa a legfontosabb a motor els6

inditasa elétt. Nyomja meg a EZ=l gombot, hogy elérje a [211] paramétert, majd a >> gombot hogy

belépjen az almenlijébe [212 - 21A]. A paraméter értékét a < gombbal éri el. Ha a &=l gombot nyomja
meg ismét, tovabb Iép a gyormenii kovetkez6 paraméterére [221].

A gyorsmeniiben szerepld paraméterek mellett egy jelzés lathatd a kijelz6 ,,B” tertiletén.

L F

Sub menus
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213 |
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00 - { |
oggle loop 211
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Helyi/Tav funkcié

A T gomb helyi/tavvezérlés funkcidja gyar bedllitas szerint le van tiltva. Engedélyezéshez a [2171-2172]

paramétereket kell atallitani. A =Tl gombbal lehet atvaltani a helyi vezériésre. A helyi vezérés digitalis
bemeneteken keresztll is atkapcsolhatd (lasd [520] Digital Input almeni). Atvaltashoz a kévetkezdket tegye:

1. Nyomija a &=l gombot legaldbb 5 masodpercig, amig a ,,Local?” vagy a ,,Remote?” felirat megjelenik

P

2. Nyugtazzale az gombbal

3. Visszavonashoz nyomja meg a gombot.

Helyi vezériés (Local)

A helyi vezériés dltaldban ideiglenesen hasznalhaté tesztelésre. Ha a helyi (izemmoddba lépett, a
frekvenciavaltd az elére meghatarozott helyi bedllitds szerint mikodik, amelyet a [2171 - 2712]
paraméterekben talal meg. Az aktudlis frekvenciavalté allapot nem valtozik meg, példauls a inditas/ledllitas
feltételei és az aktudlis sebesség ugyanaz marad. Ha a frekvenciavaltd helyi vezérlésben van a kijelzon

ldthatdva valik az jeI'OIés a ,B” terlleten.

Tavvezérlés (Remote)

Tavvezérlés l(zemmoddban a frekvenciavaltd a [214-215-216] paraméterekben meghatarozott maddon
vezérelhetd. Itt hatarozhatd meg az alapjel, az inditdjel és a hibatoriés jel forrasa. A helyi/tav lizemmaod
allapota a relé kimeneteken vagy a digitalis kimeneteken keresztll monitorozhatd, ha a funkciét kivalasztja.
Helyi izemmoddban a kimenet aktiv magas allapotba keriil. Tavvezérés (izemmodban a kimenet inaktiv
alacsony allapotu. (lasd [540] Digital Outputs és [550] Relay almentiket)

9.2.6 Funkcibgombok

A funkcidgombokkal lehet a mentiben Iépkedni, a paraméterek et olvasni és az értékiiket megvaltoztatni:

' ENTER gomb Alsdbb szintre 1épés a meniiben. Adatbeiras
nyugtazasa, adatmentés
ESCAPE gomb FelsBbb szintre Iépés a meniiben. Kilépés
adatbeiras nélkdil.
<< ELOZO gomb Az el6z8 paraméterre [épés, azonos szint(i
menUiben. Kurzor balra értékbeiraskor
>> KOVETKEZO gomb A kdvetkezd paraméterre |épés, azonos szint(
menUiben. Kurzor jobbra értékbeiraskor
N2 - gomb Paraméter érték csokkentése, vagy valasztas a
A4 lehetGségek kozdl.
A + gomb Paraméter érték ndvelése, vagy valasztas a
lehetségek kozdl.




9.3 Menii felépitése
A menUstruktira 4 szintbdl épll fel:

Els6 szint: Foémend, az elsd karakter jelzi a paraméter szaban [200]
Masodik szint: 1. alment a masodik karakter jelzi a paraméter szamban [210]
Harmadik szint: 2. almenti, harmadik karakter jelzi a paraméter szamban [217]
Negyedik szint: 3. alment, negyedik karakter jelzi a paraméter szamban [2171]

A struktura teljes fliggetlen attdl, hogy az adott szinten hany beallithatd paraméter talalhatd. Példaul van olyan
almen szint ahol csak egyetlen paraméter van: [310] Set/View Reference, és van olyan is ahol 17 paraméter
taldlhatd: [340] Speeds. Ha a almeniiben tébb mint 10 paraméter van, akkor a 9 -es szamjegy utan A,B,C...
bet(ik kovetkeznek.

A meni struktura:

PREV NEXT
—
~— 900 100
800 -
— £ 200
700 ’ MAIN MENU
‘so0l 300
, 400 |
— PREV NEXT
ENTER I[ESC —
‘410 SUBMENU 1 | 420’
—— (tens)
ENTER || ESC
[417'
— 1411
/) SUBMENU 2 [
ENTE
/ . (units) 41 2
\415\ ’ 413’
- '414
{4161J " PREV NEXT
—>
NG_06-F28
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9.3.1 Fomenii
A Fomenti 9 szegmensbdl all:

[100] Prefered View : Alapkijelzés
Bekapcsolas utani alapkijelzés. Gyarilag a folyamatértéket mutatja.

[200] Main Setup: Alapbeallitasok
A frekvenciavaltd és a motor kapcsolatanak bedllitsa. Motor adatok, vezérlési helyek megadasa,
védelem, automatikus hibatérés, soros kommunikacio.

[300] Process: Folyamat beallitasok

Az alkalmazas jellemzbinek bedllitasa, folyamat feldolgozasi adatok, belsd referenciak, sebességprofilok,
nyomatékhatarok, PID szabdlyozas, felfutas-lefutas rampaidok.

[400] Monitor/Prot: Terhelésfigyelés és folyamat védelem
Alkalmazas és gépvédelmi beallitasok, igymint nyomaték figyelés tul —és alulterhelés korlatozasara.

[500]I/0O’s
Be- és kimenetek Gsszes bedllitasi lehetésége

[600] Logic & Timers
Logikai és id6zit6 funkcidk paraméterei

[700] Status: Miikodési adatok
Az 6sszes miikodési adat elérhet6 a frekvenciavaltd aktualis allapotarol

[800] Trip Log: HIBA memoria
Az utols6 10 bekovetkezett HIBA memoridja

[900] System Data: Rendszeradatok
Elektronikus adattabla a frekvenciavaltordl és a szoftver verziordl

9.4 Paraméterezés miukodés kozben

A paraméter nagy része motorfutas kdzben is allithatd, és érvényre is jut anélkiil, hogy stop parancsot kelljen

kiadni. Azok a paraméterek, amelyek menet kézben nem valtoztathatdéak meg, 8 szimbdlummal jelennek
meg a kijelzén. Ha megprobalja menet kdzben valtoztatni ezeket a paramétereket ,Stop First” (izenet jelenik
meg: allitsa le a motor elGszor!

9.5 Ertékek valtoztatasa a meniiben

A legtobb paraméter értéke kétféle modon valtozathatd meg. Azokat a paramétereket, amelyeknél rogzitett
értékek kozll lehet kivalasztani a beallitast, csak az els alternativa szerint lehet megvaltozatni.




Elso alternativa

A megjelenitett paraméter értékét a A vagy \4
gomb megnyomasaval tudja megvaltoztatni. Ahogy
megnyomja valamelyik gombot, a kijelz6 bal oldalan
a kurzor elkezd villogni, a jobb oldali érték a
megnyomott gomb szerint ndvekedni vagy csotkkeni

fog. Ha a gombot nyomva tartja az érték .o

folyamatosan fog valtozni, hosszan nyomva a LB“nkmg

gombot a valtozas egyre gyorsulni fog. A EZ=1 gomb megnyomasaval eldjelet tud valtoztatni. Az elGjel
<)

megvaltozik akkor, ha a nulla értéken athalad. Az valtoztatas mentését a gombbal tudja végrehaijtani.

Masodik alternativa

A valtoztatni kivant paraméter kijelzésekor nyomja

meg a A vagy v gombot. Ezutén a << >>
gombokkal tudja léptetni a kurzort a megfeleld
helyiértékre a jobb oldali adat mez6ben. A
kivalasztott karakteren villogni fog a kurzor. Ezt

A Y

Blinking A

kovetéen az adott karaktert a gombokkal

tudja valtoztatni. Ez az eljaras megkonnyiti a nagyobb valtoztatasok beirasat. A ZEl gomb megnyomasaval

)

elGjelet tud valtoztatni. Az elGjel megvaltozik akkor, ha a nulla értéken athalad. Az valtoztatds mentését a
gombbal tudja végrehaijtani.

9.6 Aktualis paraméter masolasa az osszes SETUP —ba

Az aktudlisan kijelzett paramétert be lehet masolni egyszerlien az Gsszes paraméter készletbe (SEUP).

<)

Nyomja meg 5 masodpercig az gombot, amig megjelenik a , To all sets?” (Osszes készletbe?) lizenet. Az

<)

megnyomasaval a aktualis paraméter beallitasat elmenti az 6sszes tobbi paraméter készletbe.



9.7 Paraméter beallitasi példa

A kovetkez6 példaban Iépésrdl Iépésre bemutatjuk, hogyan valtoztassa meg a lefutasi id6t 4 masodpercre. A
villogd kurzor azt jelenti, hogy a valtoztatas megtortént, de még nem mentette el (kikapcsolas utan elfeleiti).

(@)
Hasznalja az << >> =1 gombokat a mentéshez, vagy a mentés nélkili kilépéshez, vagy masik
menU eléréséhez.

FE] T
R0 i | LR

»

RO FiHIN SETOF

A [100] Alapkijelzés men jelenik meg bekapcsolaskor

>> i |
Nyomja meg a gombot a [200] csoporthoz

>> EOI0 Frocess
Nyomja meg a gombot a [300] csoporthoz =tp[A

)

Filﬂ el HieM NEeT
Nyomja meg a < gombot a [310] alcsoporthoz =t

i Funs S lop
Nyormja meg kétszer a % gombot a [330] alcsoporthoz =te

) EXj] TN T

Nyomja meg a gombot a [331] paraméterhez 2 | > ilils
A

A -
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(a kurzor villog) :'*F‘E]. 3§l
A Blinking

)

megnyomasaval. 1 oo | ime
= AL

)

Mentse el az (j bedllitast a




10. Fejezet: Soros kommunikacio
10.1 Modbus RTU

10.2 Paraméter készletek (SETUP)
10.3 Motor adatok

10.4 START és STOP parancsok

10.5 Alapjel beallitas

10.5.1 Folyamat visszacsatol6 jele

10.6 EInt formatum leirasa



11. Fejezet: Paraméter-funkciok leirasa

11.1 Alapkijelzés [100]
11.1.1 Elso sor [110]

11.1.2 Masodik sor [120]

11.2 Alapbeallitasok [200]

11.2.1 Miikodtetés [210]

11.2.2 Vezérl6jel SZINT/EL érzékelés [21A)
11.2.3 Halo6zati fesziiltségszint [21B]

11.2.4 Motor adatok [220]

11.2.5 Motor hévédelem [230]

11.2.6 Paraméter készlet (SETUP) kezelés [240]
11.2.7 Automatikus hibatorlés és feltételei [250]

11.2.8 Soros kommunikacié [270]

11.3 Folyamat és alkalmazas [300]

11.3.1 Alapjel érték monitor / beallitasa LOCAL modban [310]
11.3.2 Folyamat beallitasok [320]

11.3.3 START/STOP beallitasok [330]

11.3.4 Mechanikus fék vezérlés

11.3.5 Fordulatszam beallitasok [340]

11.3.6 Nyomaték beallitasok [350]

11.3.7 Elore programozott alapjelek [360]

11.3.8 PID szabalyozas [380]

11.4 Terhelésfigyelés és folyamat védelem [400]
11.4.1 Terhelésfigyelés [410]

11.4.2 Folyamat védelem [420]

11.5 I/0 beallitasok [500]

11.5.1 Analég bemenetek [510]



11.5.2 Digitalis bemenetek [520]
11.5.3 Analog kimenetek [530]
11.5.4 Digitalis kimenetek [540]
11.5.5 Relé kimenetek [550]

11.5.6 Virtualis csatlakozasok [560]

11.6 Logikai funkcidk és idozitok [600]
11.6.1 Komparator [610]

11.6.2 Logikai kimenet Y [620]

11.6.3 Logikai kimenet Z [630]

11.6.4 Timer 1 [640]

11.6.5 Timer 2 [650]

11.7 Miikodési adatok [700]
11.7.1 Folyamat adatok [710]
11.7.2 Statusz adatok [720]

11.7.3 Miikodési idok és fogyasztas [730]

11.8 Hibamemoria [800]
11.8.1 Hibaiizenet memoria [810]
11.8.2 Hibaiizenet memodria [820] - [890]

11.8.3 Hibamemoria torlése [8A0]

11.9 Rendszer adatok [900]

11.9.1 Frekvenciavalté (VSD) adatok [920]



12. Fejezet: Hibakeresés, diagnozis, karbantartas

12.1 Hiba (TRIP), Figyelmeztetés (ALARM), Hatarértéken (LIMITS)

A frekvenciavaltd sajat és az alkalmazas védelme érdekében allanddan monitorozza a folyamat .€s a motor
lényeges miikodési jellemzéit Ha a miikodési jellemzdk kozll valamelyik eléri a biztonsagi korlatot hiba vagy
figyelmeztetd Uzenet jelez a készlilék. A veszélyes helyzetek elkertilése érdekében az inverter ledllitia magat
és HIBA dllapotba kerul (TRIP), mikézben a hiba kddja és annak kivaltd oka megjelenik a kijelzon.

A HIBA (TRIP) allapotban mindig megallitia a motort a frekvenciavaltd. A HIBA a beadllitott HIBA tipustdl
fliggben lehet normal vagy lagy (soft). Részleteket a [250] Autoreset (automatikus hibatérés) almenulben
talal. Az alap bedllitas a normal HIBA, amely esetén a frekvenciavaltdé azonnal lekapcsolja a kimeneti vezériést,
ezalta a motor szabad kifutassal (coast) all meg. A lagy (soft) HIBA bedllitas esetében a frekvenciavaltd
rampazva dllitja le a motort, a beallitott lefutasi id6 szerint.

A HIBA dllapot mellet két masik funkd6 is jelzi, ha a frekvenciavalté abnormalis allapotban van:
FIGYELMEZTETES (WARNING), HATARERTEKEN (LIMITS)

NORMAL HIBA (NORMAL TRIP)

« A frekvenciavaltod azonnal lekapcsolja a motorfesziiltséget, a motor szabad kifutassal all meg
« A HIBA relé vagy HIBA digitalis kimenet aktiv (ha funkcio ki van valasztva)

. TRIP (HIBA) led vilagit

+ Arelevans HIBA lizenet megjelenik a kijelzén

« TRP (HIBA) status kijelzés megjelenik a kijelz6 D mez&ben

« Hibatorés parancs utan a HIBA (zenet elt(inik, a [100] Alapkijelzés menii jelenik meg

LAGY HIBA (SOFT TRIP)
+  Afrekvenciavaltd rampazva allitja le a motort, a bedllitott lefutasi id6 szerint.

Lefutas alatt
+ Arelevans HIBA lizenet megjelenik a kijelzén az ,,S"” jeltléssel kiegészitve
e TRIP (HIBA) led villog
FIGYELMEZTETES relé vagy a FIGYELMEZTETES digitalis kimenet aktiv (ha funkcié ki van vélasztva)

Megallas utan
+ Arelevans HIBA lizenet megjelenik a kijelzén
. TRIP (HIBA) led vilagit
« A HIBA relé vagy a HIBA digitdlis kimenet aktiv (ha funkcié ki van valasztva)
« TRP (HIBA) status kijelzés megjelenik a kijelz6 D mez6ben
« Hibat6rés parancs utan a HIBA (izenet elt(inik, a [100] Alapkijelzés menii jelenik meg

FIGYELMEZTETES (WARNING)

+ Afrekvenciavalto a HIBA hatar kbzelében jar

FIGYELMEZTETES relé vagy a FIGYELMEZTETES digitalis kimenet aktiv (ha funkcié ki van vélasztva)
e TRIP (HIBA) led villog

«  Arelevans FIGYELMEZTETES Uizenet megjelenik a kijelzén [722] Waming

«  Valamelyik FIGYELMEZTETES &llapotjelzd megjelenik a kijelzé F mez6ben



HATARERTEKEN (LIMITS)

+ Afrekvenciavaltod csokkenti a nyomatékot (aramot) vagy a sebességet, hogy a HIBA ledllast elkerlilje

« A HATARERTEKEN (LIMIT) relé vagy a HATARERTEKEN (LIMIT) digitalis kimenet aktiv (ha funkcid ki
van valasztva)

e TRIP (HIBA) led villog

«  Valamelyik HATARERTEKEN (LIMIT) allapotjelzé megjelenik a kijelzd D mez6ben

A kovetkezd tablazat mutatja az egyes HIBA allapotkohoz milyen kivalasztas rendelheto:

HIBA iizenet Kivalaszthato HIBA ledllas Kijelzon
Motor It / T’t HIBA / Kikapcsolva / HATARERTEKEN Normdl / Lagy It
PTC HIBA / Kikapcsolva Normal / Lagy

Motor PTC Mindig aktiv Normal

PT100 HIBA / Kikapcsolva Normal / Lagy

Motor lost HIBA / Kikapcsolva Normal

Locked rotor HIBA / Kikapcsolva Normal

Ext trip Digitdlis bemeneten kereszll Normal / Lagy

Ext Mot Temp Digitdlis bemeneten kereszll Normal / Lagy

Mon MaxAlarm HIBA / Kikapcsolva / FIGYELMEZTETES Normal / Lagy

Mon MinAlarm HIBA / Kikapcsolva / FIGYELMEZTETES Normal / Lagy

Comm error HIBA / Kikapcsolva / FIGYELMEZTETES Normal / Lagy

Deviation Opcids Normal

Encoder HIBA / Kikapcsolva Normal

Pump Opcids Normal

Over temp Mindig aktiv Normal oT
Over curr F Mindig aktiv Normal

Over volt D Mindig aktiv Normal

Over volt G Mindig aktiv Normal

Over volt M Mindig aktiv Normal

Under voltage Mindig aktiv Normal LV
LC Level HIBA / Kikapcsolva / FIGYELMEZTETES Normal / Lagy LCL
Desat XXX Mindig aktiv Normal

DC link error Mindig aktiv Normal

Power Fault XXX Mindig aktiv Normal

Ovolt m cut Mindig aktiv Normal

Over voltage FIGYELMEZTETES Normal VL
Safe stop FIGYELMEZTETES Normal SST
Brake HIBA / Kikapcsolva / FIGYELMEZT! ETES Normal

OPTION Mindig aktiv Normal




12.2 Hibakijelzések, lehetséges okok, hibak elharitasa

A kovetkez6 felsorolasban megadjuk milyen hibalizenetekkel taldlkozhat, illetve hogyan kezdje meg a
hibaelharitast. A frekvenciavalté altalaban egy komplex rendszer része. Jellemzben a hiba igazi okat bonyolult
megtalalni, annak ellenére, hogy az inverter konkrét hibalizenetet jelez. A teljes hajtasi rendszer ismerete
szlikséges a hiba okanak feltarasara.

A frekvenciavaltd mikodése soran probalja elkertini a hiba bekovetkezését azaltal, hogy a kimeneti
nyomatékot (aramot), fordulatszamot, tulfeszliltséget csokkenti.

Ha a hiba a belzemelés soran, vagy roviddel az Uzembe helyezés utan torténik, nagy valdszinliséggel
helytelen beallitas vagy hibas bekotés okozza a ledllast.

Ha hibas leallas huzamosabb miikédési periddus utan kovetkezik be, a rendszerben tortént valtozasokat vagy
a komyezeti feltételek megvaltozasat is figyelembe kell venni (villamos kotések, mechanikus kopasok, rezgés,
hémérséklet, paratartalom)

Azok a hibak, amelyek s(ir(in, véletlenszerlien, kiilondsebb ok nélkil torténnek, valdszinlileg elektromagneses
zavar miatt alakulnak ki. Ellen6rizze, hogy minden telepitési részlet az EMC elGirasoknak megfelelGen, illetve a
telepitési itmutatdban leirtak szerint lett elvégezve.

Sokszor a ,lépésrol-lépésre” mddszer vezet megoldashoz: egyszerre egy mikodési feltétel megvaltoztatasa
utani proba, majd mas feltétel megvaltoztatasa és Ujra préba.

A HIBA memoria hasznos segitség lehet a hiba okanak felkutatdsaba. A listaban megtalalhatd, hogy
valamelyik hiba melyik (izemdraban tortént, emellett a HIBA jellemzd értékét is vissza lehet keresni.

A Figyelem: Ha a frekvenciavaltd burkolatat kinyitja, vagy a villamos rendszer barmelyik részét fel kell
tami (motor kabel, vezetékek, kapcsoldszekrény, motor kapocsdekni), hogy a kézikényvben tett utalasok
szerinti méréseket, vagy ellenGrzéseket végezzen abszollt kotelezé betartani a kézikdnyvben leirt  biztonsagi
utasitasokat.

12.2.1 Miszakilag képzett személyzet

A készlilék telepitését, lizembe helyezését, szétszerelését, javitasat, modositasat csak szakképzet és
jogosult személyzet végezheti. Nem hozzaért6 beavatkozas sulyos személyi sértilést okozhat.

12.2.2 Frekvenciavalté (VSD) burkolat kinyitasa

A Figyelem: Ha a frekvenciavaltd elblapi ajtajat ki kel nyitni, kapcsolja le a készliléket a haldzati
betaplalasrdl, és varjon legalabb 10 percet az ajto kinyitasa elétt.

A Figyelem: A készlilék feszlltség alatti allapotdban tilos barmiféle kabelezést, szerelés, javitast,
kiegészitést, alkatrész cserét, opcid be- és kiszerelést végezni. Haldlos aramités érheti azt, aki bekapcsolt
tapfesziltség mellett végez munkadt. DC-busz fesziiltségének ellendrzése szilkséges a munkavégzés
megkezdése el6tt! Ha a vészmegallitas funkcid aktiv a haldzati feszliltség a készlilék sorkapcsain maradhat.
Minden esetben ellendrizze a feszuiltségmentes allapotot!

A Figyelem: Habar a vezéridkartya galvanikusan levalasztott, soha ne nyuljon a frekvendiavaltd egyetlen
részéhez, amig a készilék feszliltség alatt all.



A Figyelem: Meghibasodas esetén villamos szakember altal ellen6rizni kell a DC-busz feszuiltségét, vagy 1

orat kell vami feszlltségmentesités utan a szétszerelés, javitas elttt!

12.2.3 Ovintézkedés csatlakoztatott motor esetén

Ha a motor mar csatlakoztatva van a frekvenciavaltéhoz, a motoron,
vagy a hajtott eszkdzon csak teljes feszliltségmentesitett és alld
allapotban lehet barminem( munkat végezni. A kikapcsolas utan
varjon legaldbb 10 percet a munka megkezdése elGtt!

12.2.4 Automatikus hibatorlés vége

Ha az automatikus hibatriések szama elérte beallitott limitet, HIBA (izenet jelenik meg a kijelzén ,A” jeldléssel

kiegészitve az lizemora informacio mellett:

A példa a harmadik HIBA memodria paraméter mutatja [830] Overvoltage G HIBA, miutan a beallitott szamu

830 OVERVOLT G
Trp A 345:45:12

automatikus hibattrés sikertelendl zajlott le a 345 ora : 45 perc : 12 masodperc lizemido elteltével.

HIBA kijelzések
HIBA iizenet Lehetséges ok Javaslat elharitasra
Motor It Motor tUlterhelés az I’ beallitott Ellendrizze a [230] Motor I’t bedllitasokat
o paraméter alapjan Ellendrizze a motoron lévé tengelyterhelést,
csapagyazast, hajtomlvet, ékszijat, stb
PTC Motor PTC tdlmelegedést jelez Csokkentse a motor terhelését
(Csak PTC/PT100 opci6 esetén) Ellendrizze a motor h{itést
Sajat hiitési motor alacsony fordulatszamon jar
nagy terheléssel
Motor PTC Motor PTC tdlmelegedést jelez Csokkentse a motor terhelését
(0,75 - 37 kW -ig, csak ha a [237] | Ellenbrizze a motor hitést
engedélyezett) Sajat hiitési motor alacsony fordulatszamon jar
nagy terheléssel
PT100 Motor PT100 tulmelegedést jelez Csokkentse a motor terhelését
(Csak PTC/PT100 opci6 esetén) Ellen6rizze a motor hiitést
Sajat hiitésl motor alacsony fordulatszamon jar
nagy terheléssel
Motor lost Motor fazis hianya vagy tdl nagy Mérje meg a kimeneti fazisokat (feszliltség,
motor oldali fazis aszimmetria aram)
Ellendrizze a motorkabelek bekotését
Kacsolja ki a motorfazis figyelést [423]
Locked rotor Nyomatékkorlat elérése alld Ellendrizze a motor tengelyt és a mechanikus
motomal, régzitett tengely csatlakozasokat
Kacsolja a ki a ,,Locked rotor” figyelést [422]
Ext trip Kuls6 hiba digitalis bemenet aktiv | Ellenbrizze az eszkozt, amelyik a kils6 hiba jelet
adja.
Ellendrizze a digitalis bementek paramétereit
Ext Mot Temp Kuls6 hiba digitalis bemenet aktiv | Ellendrizze az eszkozt, amelyik a kils6 hiba jelet
adja.
Ellendrizze a digitalis bementek paramétereit
Mon MaxAlarm Maximalis figyelési érték elérve Ellendrizze a motor terhelését
(tdlterhelés) Ellenérizze a figyelési adatokat a [410] menliben
Mon MinAlarm Minimalis figyelési érték elérve Ellen6rizze a motor terhelését
(alulterhelés) Ellendrizze a figyelési adatokat a [410] mentiben




Comm error

Soros kommunikacids hiba

EllenGrizze az adatatviteli kabeleket, és a
csatlakozasait

Ellendrizze a soros kommunikacios beallitasokat a
[260] meniiben

Kapcsolja ki a teljes rendszert, varjon 3-5 percet,
majd kapcsolja vissza.

Deviation1 CRANE (daru) opcids kartya hibat | Ellendrizze az enkdder jelét
észlelt a motor mikodésében Ellendrizze a CRANE opcids kartya jumpereket
Ellendrizze a [3AB — 3AC] paramétereket
Deviation2 CRANE (daru) opcios kartya Ellen6rizze a motor mlkodését.
eltérést észlelt az alapjel és mért Ellendrizze az eltérés beallitast [22G]
sebesség koz6tt Ellendrizze a PI bedllitasokat [370] almeni
Ellen6rizze a nyomatékkorlatot [351]
Encoder Enkdder kartya hiba, hibas bejové | Ellenbrizze az enkdder kartyat, a vezetékezést, és
impulzus sorozat a jeleket.
Tiltsa le az enkdder hasznalatat [22B]
Pump A MASTER szivatty(t nem lehet Ellendrizze az visszacsatolo jelet
kivalasztani a visszacsatolo jel Ellendrizze a kaszkadvezérlés bedllitasait
hibaja miatt (csak kaszkadvezériés
esetén)
Over temp H(itéborda h6mérséklet tll magas | Ellenbrizze a szekrény hiitését
Ellendrizze a hiitéventilatorok miikodését
EllenGrizze a motor és frekvenciavalté dramait.
Tisztitsa ki a hlitébordakat és a ventilatort
Over curr F A motor drama elérte a Ellenérizze a felfutasi idét, ndvelje meg azt

megengedett legmagasabb dramot

EllenGrizze a motor terhelését

Ellendrizze a motor kabelezést és a foldelést
Nedvesség jelenléte az er6saramu pontokon?
Csokkentse a IXR kompenzaciot [352]

Over volt D(eccel) | Magas DC kori feszliltség Tul nagy tehetetlenség, tul révid rAmpaidd.
lefutas/lassitas alatt Novelje meg a lefutasi idot
Over volt G(ener) | Magas DC kori feszliltség Generatoros energia tdl nagy mértékd.

generatoros lizem miatt

EllenGrizze fékellenallas méretezését, és a
fékchopper mlkodését.

Over volt M(ains)

Tllfeszliltség a haldzat feldl

Ellendrizze a haldzat fesziltségét.

O(ver) volt Tavolitsa el a zavart a halozatrdl
M(ains) cut Hasznaljon mas betap forrast
Under voltage Alacsony DC kori fesztiltség, vagy | EllenGrizze a haldzati bekotéseket
feszliltség letorés mas fogyasztok | Ellendrizze a bejove feszliltségszintet
miatt Hasznaljon mas betap forrast, ha fesziiltség
letorés mas fogyasztok miatt jott létre
Allitsa be a halézat kimaradas elleni védelmet
[421]
LC Level Kils6 hitéfolyadék tartaly hiba a Ellendrizze a h(itdfolyadékot
digitalis bemeneten Ellendrizze az eszkézt, amelyik a kiilsd hiba jelet
(csak folyadék h(ités esetén) adja.
Ellendrizze a digitalis bementek paramétereit
OPTION Specifikus opcios kartya hiba Leiras az opcids kézikonyvében

Desat (37 kW —ig)

Desat U+

Desat U-

Desat V+

Desat V-

Desat W+

Desat W-

Desat BCC

Hiba a kimeneti IGBT blokkban

- Zarlati aram a fazisok kozott
- Zarlati dram a fold felé

- IGBT tlltelités

- 0,7-37 kW -ig a fék IGBT is

Ellendrizze a motor bekdtéseket

Ellenérizze a foldelés bekdtéseit

Nedvesség jelenléte az er6saramu pontokon?
Ellen6rizze a motor adatok helyes beallitasat
Ellenérizze a fékellenallas, annak bekdtéseit
Parhuzamos teljesitmény blokkok (PEBB) esetén
ellendrizze azok helyes sorrendjét és bekotéseit




DC link error DC kori fesziiltés ingadozas tul EllenGrizze a haldzati bekotést
nagy Ellendrizze a bejovo fesziiltségszintet
Hasznaljon mas betap forrast, ha fesziiltség
letorés mas fogyasztok miatt jott létre
Power Fault A alabbi PF hibak valamelyike Nézz végig a hiba memoriat és az adatok alapjan
kovetkezett be, de nem lehet vesse 6ssze a tébbi PF hibaval
beazonositani
PF Fan Err Ventilator modul hiba Ellendrizze a porszlirGket a frekvenciavaltd ajtajan
Ellendrizze, forognak-e a hiitéventilatorok
PF HCB Err Vezérelt egyeniranyitd hiba Ellendrizze a haldzati bekotést
Ellendrizze a betdp haldzat fesziltségét
PF Curr Err Hiba az aram kiegyenlitésben Ellendrizze a motort
- kiilénb6z6 modulokban Ellendrizze a kimeneti fazis szimmetriat
- egy modul két fazisa kézott Ellendrizze a haldzati bekotést és a biztositékokat
PF Overvolt Hiba az fesziltség kiegyenlitésben | Ellenbrizze a motort
Tulfeszliltség érzékelés a Ellendrizze a kimeneti fazis szimmetriat
teljesitmény blokkban (PEBB) Ellendrizze a haldzati bekotést és a biztositékokat
PF Comm Err Bels6 kommunikacios hiba Hivja a beszallitojat
PF Int Temp Bels6 tér h6mérséklete magas Ellendrizze a bels6 ventilator
PF Temp Err Hémérséklet szenzor hiba Hivja a beszallitdjat
PF DC Err DC kori hiba és betap haldzati hiba | Mérje meg a haldzati fesziltséget
Ellen6rizze a biztositékokat és betdp csatlakozast
PF Sup Err Halozati betdp hiba Mérje meg a halézati feszlltséget
Ellendrizze a biztositékokat és betdp csatlakozast
Brake Mechanikus fék hibat jelez Ellendrizze a fék nyugtazas bemenet bekotését
- nincs kiengedve indulaskor Ellendrizze a digitalis bemenetek paramétereit
- nem zar be megallaskor [520]almenti
Ellendrizze a mechanikus fék aramkorét
(kismegszakitd, biztositék, magneskapcsolod)
Ellendrizze a fék nyugta vezetékezését
Ellen6rizze a [33C - 33F] paramétereket

12.3 Karbantartas

A frekvenciavaltd nem igényel karbantartast vagy szervizelést. Ennek ellenére van néhany dolog, amit
rendszeresen ellendrizni kell.

Minden frekvenciavaltdé sajat hiltéventildtorral felszerelt, amely a hitéborda hémérséklet fliggvényében
valtoztatja a fordulatszamat. Ez azt jelenti, hogy csak akkor forog, ha a h(t6borda meleg, vagy a
frekvenciavalto terhelt allapotban van. A készllék felépitésébdl adoddan a légaramlas csak a hiitéborda kiilsd
fellletén jon létre, a készllék belsejét nem hditi. Mivel ventilator a Iégaramlasabdl adéddan a szallé port a
h(itébordakon keresztll hajtja, a kOmyezettdl figgéen a por lerakédhat a hitéfellleten. Hathavonta
ellendrizze le, hogy a h{itéborda fellilete tiszta-e, ha sziikséges tisztitsa meg.

Ha a frekvenciavaltd kapcsoloszekrénybe kertilt beépitésre ellenGrizze a szekrény porszlirdit kéthavonta. Ha
elkoszolddott, tisztitsa ki, vagy cserélje le.

A villamos kotések ellenGrzését is végezze el rendszeresen, a megfelelé meghlzasi nyomatékkal kell bekétni a
kabeleket, vezetékeket. A laza villamos kotés tiizet és dramiitést okozhat.



13. Fejezet: Rendelhet6 opciok
13.1 Kezelopanel opcioi

13.2 CX-Drive szoftver

13.3 Fékchopper

13.4 I/0 bovito kartya

13.5 Enkoder

13.6 PTC/PT100

13.7 Soros kommunikacio és terepi buszok
13.8 Standby taplasi opcio

13.9 Safety opcio

13.10 Kimeneti fojtok

13.11 Folyadék hiités



14. Fejezet: Mliszaki adatok

14.1 Méret specifikus elektromos adatok

400 VAC betaplalasu frekvenciavaltok

Normal iizem (120,%, 60s) Nehéz iizem (150?/0, 60s) Max.
Modell Teljesitmény Ng\:‘laerg;'es Teljesitmény Ng\'l‘laerg;'es kimeneti Tokozas
[kw] [A] [kw] [A] aram [A]

SX-D40P7-EV 0,75 2,5 0,55 2,0 3,0
SX-D41P5-EV 1,5 4,0 0,75 3,2 4,8
SX-D42P2-EV 2,2 6,0 1,5 4,8 7,2
SX-D43P0O-EV 3,0 7,5 2,2 6,0 9,0 B
SX-D44P0O-EV 4,0 9,5 3,0 7,6 114
SX-D45P5-EV 55 13 4,0 104 15,6
SX-D47P5-EV 7,5 18 5,5 14,4 21,6
SX-D4011-EV 11 26 7,5 21 31
SX-D4015-EV 15 31 11 25 37 C
SX-D4018-EV 18,5 37 15 29,6 44
SX-D4022-EV 22 46 18,5 37 55
SX-D4030-EV 30 61 22 49 73 D
SX-D4037-EV 37 74 30 59 89
SX-D4045-EV 45 90 37 72 108
SX-D4055-EV 55 109 45 87 131 E
SX-D4075-EV 75 146 55 117 175
SX-D4090-EV 90 175 75 140 210
SX-D4110-EV 110 210 90 168 252 F
SX-D4132-EV 132 250 110 200 300
SX-D4160-EV 160 300 132 240 360 G
SX-D4200-EV 200 375 160 300 450
SX-D4220-EV 220 430 200 344 516 H
SX-D4250-EV 250 500 220 400 600
SX-D4315-EV 315 600 250 480 720
SX-D4355-EV 355 650 315 520 780 I
SX-D4400-EV 400 750 355 600 900
SX-D4450-EV 450 860 400 688 1032 J
SX-D4500-EV 500 1000 450 800 1200
SX-D4630-EV 630 1200 500 960 1440 K
SX-D4800-EV 800 1500 630 1200 1800




690 VAC betaplalasu frekvenciavaltok

Normal iizem (120,%, 60s) Nehéz iizem (150?/0, 60s) Max.
Modell Teljesitmény Ne,vleges Teljesitmény Ne,vleges kimeneti | Tokozas
[kW] aram kW] aram aram [A]
[A] [A]

SX-D6090-EV 90 90 75 72 108
SX-D6110-EV 110 109 90 87 131 F69
SX-D6132-EV 132 146 110 117 175
SX-D6160-EV 160 175 132 140 210
SX-D6200-EV 200 210 160 168 252
SX-D6250-EV 250 250 200 200 300 H69
SX-D6315-EV 315 300 250 240 360
SX-D6355-EV 355 375 315 300 450
SX-D6450-EV 450 430 325 344 516 169
SX-D6500-EV 500 500 355 400 600
SX-D6600-EV 600 600 450 480 720 169
SX-D6630-EV 630 650 500 520 780
SX-D6710-EV 710 750 600 600 900
SX-D6800-EV 800 860 650 688 1032 K69
SX-D6900-EV 900 900 710 720 1080
SX-D61K0-EV 1000 1000 800 800 1200

14.2 Altalanos elektromos adatok

Altalanos

Tapfesziltség: SX-4XXX- EV

230 - 480 VAC +10%/-10%

Tapfesziiltség: SX-4XXX- EV

500 - 690 VAC +10%/-15%

Halozati frekvencia 54 - 65 Hz

Bemeneti teljesitmény-tényez6 | 0.95

Kimeneti feszliltség 0 - a haldzati feszliltségig
Kimeneti frekvencia 0-400Hz

Kapcsolasi frekvencia a

kimeneten

3 kHz, (1,5 - 6 kHz allithatd)

Hatasfok névleges terhelésen

97% SX-D47P5 -ig, felette 98%

Vezérl6 bemeno jelek (analdg, differencidlis)

Fesziiltség / aram 0-+10V/0(4)-20mA

Maximalis bemeneti szint +30V/30mA

Bemeneti impedancia 20 kOhm (fesziiltség) / 250 Ohm (dram)
Felbontas 11 bit + elGjel

Hardware pontossag 1% + 12 LSB

Linearis eltérés 12 LSB

Vezérlé bemeno jelek (digitalis)

Bemeneti feszliltség

magas: >9 VDC, alacsony: < 4 VDC

Maximalis bemeneti szint

+30 VDC

Bemeneti impedancia

<3,3VDC: 4,7 kOhm, >3,3 VDC: 3,6 kOhm

Jelfeldolgozasi id6

<8 ms




Vezérl6 kimeno jelek (analdg)

Fesziltség / aram

0-+10V/0(4) - 20 mA

Maximalis kimeneti szint

+15V @5 mA

TerhelhetGség 15 mA (fesz. kimenet), 140 mA (aram kimenet)
Kimeneti ellenallas 10 Ohm (fesz. kimenet)
Felbontas 10 bit

Maximalis terheld ellenallas

500 Ohm (dram kimenet)

Hardware pontossag

1,9% (fesz. kimenet), 2,4% (aram kimenet)

Eltolas / linearis eltérés

3LSB/2LSB

Vezérl6 kimend jelek (digitalis)

Kimeneti feszliltség

magas: >20 VDC @50mA, >23 VDC Uresjarat

alacsony: <1 VDC @50 mA

TerhelhetGség

100 mA (424 VDC -vel egyiitt)

Vezérl6 kimeno jelek (relé)

| Kontaktus | 0,1 - 2 A/ max. 250 VAC vagy 42 VDC
Tapfesziiltségek

+10 VDC +10 VDC @10maA, terhelhetéség 30 mA

-10 VDC -10 VDC @10mA, terhelhetéség 30 mA

+24 VDC +24 VDC terhelhetéség 100 mA, digitdlis kimenetekkel

Az SX frekvenciavaltok méretetése szerint a maximalis (zemelési komyezeti h6mérséklet maximum 40°C
lehet. Lehet6ség van magasabb komyezeti hdmérsékletben is a miikodtetésre az aldbbi leértékelésnek

14.3 Leértékelés magasabb kornyezeti homérséklet esetén

megfeleben:
IP20 IP54
ModellSX | i . Leértékelés et Leértékelés
D40P7 — 4037 - - 40°C 2,5%/ °C max +10°C
DD‘;(();% - ;11125 ] _ 40°C 2,5% / °C max +5°C
D a2 40°C 2,5% / °C max +5°C 40°C 2,5% / °C max +5°C

Példa: 400 V / 90 kW / 165 A —es motor akarunk meghaijtani frekneciavaltoval 45°C homeérsékletd

kémyezetben.

A leértékelés a +5°C magasabb hémérséklet miatt: 5 x 2,5% = 12,5%.
Szamitas a 90 kW —os frekvendiavaltoval: 175 A — (0,125 x 175) = 153 A, ez nem elég névleges aram.
Szamitas a 110 kW -os frekvenciavaltdval: 210 A - (0,125 x 210) = 183 A, ez mar elég névleges aram.

A SX frekvenciavaltok gyari bedllitdsa szerint 3 kHz kapcsolasi frekvenciaval Uzemelnek. Magasabb
vivéfrekvencian a motor akusztikus zaja csokkenthetd. Magasabb frekvencian szlikség lehet a frekvenciavaltd

leértékelésére.

14.4 Leértékelés magasabb kapcsolasi frekvencia esetén




14.5 Méret és tomeg adatok

Az alabbi tablazatban megadjuk a méret és tomeg adatokat. Az IP54 védettség az EN60529 szabvany szerint

kialakitott.

400 VAC betaplalasu frekvenciavaltok

Modell SX Tokozas Méret IP20 Tomeg Méret IP54 Tomeg |
40P7 to 47P5 B - - 416 x 203 x 200 12,5
4011 to 4022 C - - 512 x 178 x 292 24
4030 to 4037 D - - 590 x 220 x 295 32
4045 to 4055 E - - 950 x 285 x 314 56
4075 to 4090 E - - 950 x 285 x 314 60
4110 to 4132 F - - 950 x 345 x 314 74
4160 to 4200 G 1036 x 500 x 390 140 2250 x 600 x 500 350
4220 to 4250 H 1036 x 500 x 450 170 2250 x 600 x 600 380
4315 to 4400 I 1036 x 730 x 450 248 2250 x 900 x 600 506
4450 to 4500 J 1036 x 1100 x 450 340 2250 x 1200 x 600 697
4630 to 4800 K 1036 x 1560 x 450 496 2250 x 1800 x 600 987

690 VAC betaplalasu frekvenciavaltok
Modell Tokozas Méret IP20 Tomeg Méret IP54 Tomeg |
6090 to 6160 F69 - - 1090 x 345 x 314 77
6200 to 6355 H69 1176 x 500 x 450 176 2250 x 600 x 600 399
6450 to 6500 169 1176 x 730 x 450 257 2250 x 900 x 600 563
6600 to 6630 J69 1176 x 1100 x 450 352 2250 x 1200 x 600 773
6710 to 61KO0 K69 1176 x 1560 x 450 514 2250 x 1800 x 600 1100

14.6 Kornyezeti feltételek

Paraméter Miikodési tartomyan
Kémyezeti hmérséklet 0° - 40°C
Atmoszférikus nyomas 86 — 106 kPa

Relativ paratartalom
Maro szennyezés IEC 60721-3-3

0 - 90 %, lecsapddas mentes

Elektromosan nem vezet6 gaz és por. A hiitGlevegbnek tisztanak és
korroziv anyagoktdl mentesnek kell lennie. Gazok: 3C2 osztdly,
Porok: 3S2 osztal

Vibracié IEC 60068-2-6 szabvany szerint, szinuszos vibracio
10 < f < 57 Hz, 0.075 mm
57 <f<150Hz 1g

Magassag 0 - 1000 m, efolott:

400 VAC betdplalas: 1% leértékelés / 100 m, 4000 méterig
690 VAC betaplalas: 1% leértékelés / 100 m, 2000 méterig
Megerdsitett lakozas szlikséges 2000 - 4000 méterig

-20° - 60°C

Tarolasi hdmérséklet




14.7 Biztositékok, kabelkeresztmetszetek

A haldzati betaplalas biztositasat az IEC 629 szabvanyban leirt gl/gG vagy azonos karakterisztikaju olvadd
betétekkel kell megvalositani. A maximalis biztositék mérete = amely még megfelelé védelmet nyuit és a

garancia

400 VAC betaplalasu frekvenciavaltok

Kabelkeresztmetszet és biztositékok
faz Névleges
Hal6zat / , R ; Max.
Fékellenall PE meneti . s
SX-D Motor clellenallas bemenet biztositék
aram
Keresztmetszet Keresztmetszet Keresztmetszet [A] [A]
[mm?] [mm?] [mm?]
40P7 2.2 4
41P5 35 4
42P2 5.2 6
43P0 0.5-10 0.5-10 1.5-16 6.9 10
44P0 8.7 10
45P5 11.3 16
47P5 15.6 20
4011 22 25
4015 2.5 - 16 sodrott 2.5 - 16 sodrott 2.5 - 16 sodrott 26 35
4018 2.5 - 25 merev 2.5 - 25 merev 2.5 - 25 merev 31 35
4022 38 50
4030 10 - 35 sodrott 10 - 35 sodrott 16 - 35 sodrott 52 63
2037 10 - 50 merev 10 - 50 merev 16 - 50 merev 65 30
4045 78 100
4055 13-150 % 100
13-150 13-125
4075 16 - 70 ** 126 160
4090 152 160
- 182 200
4110 21-250 13-152 2
4132 216 250
4160 260 300
4200 324 355
2x35-240 2x35-240
4220 X X 372 400
4250 o 432 500
Foldeld sin a
4315 szekrényben, 520 630
4355 3x35-240 3x35-240 megfel§ csavar 562 630
4400 I;’agy Pli"”‘df, 648 710
aSZNnalando
4450 744 800
4 x 35 - 240 4 x 35 - 240
4500 X X 864 1000
4630 5x35-240 5x35-240 1037 1250
4800 6 x35-240 6x 35 - 240 1296 1500




14.8 Vezérlo jelek

Csatlakozé | Elnevezés | Funkcié (gyari) | Jelforma
Tap kimenetek
1 +10 VDC +10 VDC tapfesziiltség
6 -10 VDC -10 VDC tapfesziiltség
7 COM Vezérlések kéz6s pontja
11 +24 VDC +24 VDC tapfeszliltség
12 COM Vezérlések kézOs pontja
15 COM Vezérések kozos pontja
_ Digitalis bemenetek
8 DigInl RunL / Start hatra
9 DigIn2 RunR / Start el6re
10 DigIn3 Ures
16 DigIn4 Ures
17 DigIn5 Ures
18 DigIn6 Ures
19 DigIn7 Ures
22 DigIn8 Hibatorlés / RESET
_ Digitalis kimenetek
20 DigOut1 Uzemkész
21 DigOut2 Nincs hiba
Analog bemenetek
2 AnInl Alapijel
3 AnIn2 Ures
4 AnIn3 Ures
5 AnIn4 Ures
Analog kimenetek
13 AnOutl Fordulatszam kijelzés
14 AnOut2 Nyomaték kijelzés
Relé kimenetek
31 NC 1 Relé 1 kimenet
32 COM 1 Hibajelzés, meghlz, ha az inverter
33 NO 1 hibat jelez.
41 NC2 Relé 2 kimenet
42 COM 2 Uzemijelzés, meghlz, ha az inverter
43 NO 2 hajtja a motort / start jel aktiv.
51 COM 3 Relé 3 kimenet
52 NO 3 Ures




