MX2

Motorok hajtasara sziiletett

200V Haromfazisu taplalasu 0,1..15kW
200V Egyfazisu taplalasa 0,1..2,2kW
400V Haromfazisu taplalasa 0,4..15kW

Felhasznaloi kézikonyv kivonat




Felhivjuk figyelmét, hogy ez a kézikdny a teljes feasznaloi gép-
konyv kivonata, ezért nem tartalmazza a teljes tiszaki
Ismeretanyagot.

Tervezési és komplex belzemelési feladatokhoz keékji
tanulmanyozza a frekvenciavalté legfrisebb adatla@t és a teljes
felhasznaldi kézikdnyvet.

A részletes dokumentaciok letolthatek a kodvetke®d internetes
elérhetoségekiol

http://www.omronkft.hu
http://www.industrial.omron.hu
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Veszélyes nagyfesziltség

ANAGYFESZULTSEG

AFIGYELEM

A motor hajtas elemek veszélyes nagyfeszuiltsékp-
mos haldzati taplalasuak. A készilék halozati fiksag
alatt all6, konnyen hozzéafértiepontjai kulénds figyel-
met igényelnek az aramités elkerilése érdekében.
Szigetelt padlon allva, leReteg szerint csak egy kézzel
dolgozzon, mindig legyen On mellett mas is az ege
vészhelyzet esetére. Karbantartaskor
feszlltségmentesitse a készlléket6ZBgjon meg a ké-
szlulék megfelé foldeléséél. Mindig viseljen véd-
szemiveget, ha forgdgéppel vagy elektromos szabaly-
zoval dolgozik.

Varjon legaldbb tiz (10) percet a készulék kikapisa
utan, csak ezt kovéen kezdjen karbantartasi, modositasi
miveletbe. Ellenkek esetben fenn all az &ramités veszé-

lye.

Bekotés — Bekotéssel kapcsolatos el évigyazatossag

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

A sorkapocs csavarokat atiet nyomatékra hizza meg.
Ellenérizze, hogy ne hidnyozzon csavar. Hitésetben
tizveszély all fenn

Gy6z6djon meg, hogy az inverter és a halozat fesziltsége
megegyezik.

» Egyfazist 200..240V 50/60Hz (2,2kW-ig): AB modellek
» Haromfazisu 200..400V 50/60Hz (15kW-ig) A2 modellek
» Haromfazisu 380V..480V 50-60Hz (15kW-ig) A4 modklle

AVIGYAZAT

AVIGYAZAT

VIGYAZAT

A haromfazisu inverterek nem lUzemeltetiedt egy fazisu
hélozatrol. Eltés esetben a készulék karosodhégzve-
szély és személyi sérilés Iéphet fel

Gy6z6djon meg, hogy nem csatlakoztatta a taphalézathoz
az inverter kimenetet. Elt@€resetben a készllék karosod-
hat, tizveszély és személyi sérulés léphet fel

Az Uzemeb invertert ne a betap oldali kontaktor nyitasa-
val kapcsolja ki.



Eletvédelmi
Hilézati rele

Inverter

v w

PCS

B

Feszlltség kimaradas esetén ha a vézeétek aktivak
maradnak, az inverter a hal6zat visszatérésévehatdij-
raindul. Ha ez balesetveszélyes, épitsen be kamtadzr
inverter betap oldalara. Ha az inverter tavvezé&elaz Uj-
ra (retry) funkcio aktiv, a kontaktor bekapcsolasén az
inverter Ujraindul, legyen Gvatos.

MAVIGYAZAT Soha ne kdsson tulfesziltség védelmi berendezégt va
fazisjavitd kondenzatort az inverter kimenetére.

Eletvédelmi
Halézati w=lé
betap Inverter

Pt " '
5 O \VAV’I L1, L2, L3 uv.w

Feszilltség kimaradas esetén ha a vépeldk aktivak
maradnak, az inverter a hal6zat visszatérésévaehatdij-
raindul. Ha ez balesetveszélyes, épitsen be kamtaika
inverter betap oldalara. Ha az inverter tavvezé&=kz G-
ra (retry) funkcio aktiv, a kontaktor bekapcsolatm az
inverter Ujraindul, legyen Gvatos.

AVIGYAZAT Ha E08-as EEPROM hiba jelentkezik, elémzen min-

den beadllitott értéket.

AVIGYAZAT Az invertert soha ne dobja haztartasi szemétbeerhan
Iépjen kapcsolatba a helyi hulladék kézegéggel.



1.fejezet

Elso lépések
1.1. Bevezetés

1.1.2. Inverter adattabla specifikacié

Az Omron inverterek adattiblaja a készulék haz mbblan talalhat6. Gyzédjon meg, hogy
a tAphalozat a készuléknek megiélel

A tipus fontos informéacidkat hordoz:

3G3MX2-AB0O15-EL]

-I__ 0 PS4 tokozatnal opcids

mudulokkal kiegeszithaetd

Tipus: MX2 felepites

Tokozat , . .
A P20 | E europai szgpvany
O P54 szerinti kialakitas

Tapfesziltség Motoreljestmény

B 1x230VAC 007 - 0.1 kW

23 230VAC :

4 3x400VAC 150 - 15k



1.2. Inverter specifikacio

Részletes informéacidk az frekvenciavaltdé adatlagpétalalhatd, amely letdlthiet kovetkes
internet cimél:

http://www.omronkft.hu

1 x 230VAC bemenet / 3 x 230 VAC kimenet

Item Egyfazist 230V-os inverter pecifikacié
3G3MX2-A / 3G3MX2-D | BO0O1 B002 B00O4 BOO7 B0O15 B022
Alkalmaz- |kW |VT 0.2 0.4 0.55 1.1 2.2 3.0
haté motor CT 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2
HP |VT Ya Yo 3/4 15 3 4
CT 1/8 Ya Yo 1 2 3
Névleges 200 |VT 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1
teljesitményv  |CT 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8
(kVA) 240 |VT 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9
\% CT 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5

Névleges betap feszilltség Egy fazis: 200V-15%tVa40%,50/60Hz+5%

Névleges kimeneti Harom fazis: 200...240V(aranyos a betap feszlltsg¢ggel

feszlltség

Névleges kimed |VT 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0

aram (A) CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0

Indité nyomaték 200%at0.5Hz

FékezégEllenallas nélkul| 100%:<50Hz 70%:<50Hz |20%

50%:<60Hz 50%:<60Hz

Ellenallassal 150%

DC fékezés Valtoztathatd Uzemi frekvencid, i&ke




3 x 400 VAC bemenet/ 3 x 400 VAC kimenet

Haromfazisu 400V-os Specifikacio

3G3MX2-A / 3G3MX2-D | 4004 4007 4015 4022 A4030 A4040
Almal- kW VT 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 55
mazhatd CT 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
motor*2|HP VT 1 2 3 4 5 7.5
CT Y 1 2 3 4 5
Név- 380V VT 1.3 2.6 3.5 4.5 5.7 7.3
leges CT 1.1 2.2 3.1 3.6 4.7 6.0
teljesit- {480V |VT 1.7 3.4 4.4 5.7 7.3 9.2
mény CT 1.4 2.8 3.9 4.5 5.9 7.6
(kVA)
Névleges betap feszlltség Haromfazisu: 380V-158Q\V410%, 50/60Hz+5%
Névleges kimeneti Haromfazisu: 380...480V (aranyos a bemeneti feszijtjisk
feszlltség*3
Névleges kime- |VT 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1
neti aram (A) CT 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2
Inditbnyomaték*6 200% 0.5Hz-en
FékezésEllenallas nélkil| 100%:<50Hz 70%:<50H
50%:<60Hz z50%:<60
Hz
Ellenallassal 150%
DC fékezés Valtoztathat6 frekvenciad,idékeB

Haromfazisu 400V-os Specifikacio

3G3MX2-A / 3G3MX2-D | 4055 4075 4110 4150
Alkal- [kw VT 7.5 11 15 18.5
mazhatd CT 55 7.5 11 15
motor*2|HpP VT 10 15 20 25

CT 7.5 10 15 20
Név- [380V [VT 11.5 15.1 20.4 25.0
leges CT 9.7 11.8 15.7 20.4
teliesit- [480v  |[VT 14.5 19.1 25.7 31.5
meny CT 12.3 14.9 19.9 25.7
(kVA)

Névleges bemeneti
feszlltség

Harom fazis: 380V-15%...480V+10%,
50/60Hz+5%

Névleges kimeneti
feszlltség*3

Harom fazis: 380...480V (aranyos a bemengti
fesziltséggel)

Névleges kime- |VT
neti aram CT

(A)

17.5

23.0

31.0

38.0

14.8

18.0

24.0

31.0

Inditbnyomaték*6

200% 0.5Hz-en

FékezésEllenallas nélklil| 100%:<50Hz50%:<60Hz
Ellenéllassal 150%
DC fékezés Véaltoztathat6 frekvenciag,idéke




1.2.2. Altalanos specifikacio

Az aldbbi tablazat a teljes MX2 inverter sorozatvaatkozik.

Altalanos specifikacio

Készllék haz védettség

3G3MX2-A: IP20 / 3G3MX2HP54

Szabalyzasi méd

Szinuszos impulzusszélesség maal (Y M)

Kapcsoléasi frekvencia

2kHz...15kHz (szabalyzasi mididitggoen)

Kimené frekvencia tartomany*4

0.1...1000Hz

Frekvencia pontossag

Digitalis vezérlés: maxinfédikvencia 0.01%-a
Analédg vezérlés: maximalis frekvencia 0.2%-a (25ECQ%)

Frekvencia beéllitds felbontasa

Digitalis: 0.01Mmal6g: max.frekvencia/1000

Fesziiltség/Frekvencia
karakterisztika

U/f szabéalyozas (&llandd nyomaték, csokkentett ratéin
szabad U/f): bazis frekvencia 30Hz- 1000Hz kozwyflt
hurka vektor szabalyozéas, encoder visszacsatobrsinar-
kos szabdlyozas esetén: bazis frekvencia 3004z kozot
allithato

Tulterhelhedség

CT(nagy igénybevétel):60sec.@150%
VT(normal izem):60sec.@120%

Felfutasi/lefutasi id

0.01...3600masodperc. lineéris vagy S gorbe szdradtili-
tassal

Inditbnyomaték

200% 0.5Hz-en (nyilt hurkd vektoatsalyzas)

Bemeneti
jel

Frekvencia|Kezeb Fel és le gombokkal, értékmegadassal

beallitds |panel
Kiilso 0..10V DC (bemeneti ellenéllas 10kOhm), 4-20mA (ben
jel*8 neti ellenallas 1000hm), potenciométer (1k...2kOhw) 2
Héal6zaton|RS485 ModBus RTU, egyéb opcionalis ldtsétigek
keresztll

Eléle/hatra|Kezeb Run/Stop gombbal indul vagy megall, forgasiranyozht-

Uzem panel hat6
Kilsé jel |Forgéas dire/stop, forgas hatra/stop
Halbézaton|RS485 ModBus RTU, egyéb opciondlis lefsgtgek
keresztil




Multifunkcios digitalis
bemenetek

Hét bemenet, 68 funk
cio

FW (indulas ebre), RV indulds hatrafeléCF1-CF4 sebeg
ség érték megada3di jog, DB kuilso fékezésSET (maso
-dik szamu motor)2CH (2 allapotu felfutasi-lefutasi uta
tas), FRS (szabad kifutagXT (kuls tiltas), USP (inditas
funkci6), CS (Bypass betaplalas atkapcsolaSET (soft
lock), AT (analdg bemenet valasztaf}S (reset), PTC
(motor Ksvédelem),STA (start), STP (stop), F/R (elére-

hatra),PID (PID letiltas),PIDC (PID reset),UP (tAvvezér;

lés - fel funkcio),DWN (tavvezérlés - le funkcié)UuDC
(tavvezeérlés - adat torlésPPE (kezeb felugyelet), SF1-
SF7 (sebesség-értékekDLR (tulterhelés védelem)TL
(nyomaték korlatozas engedélyezéBRQ1 (nyomaték hg
tar 1), TRQ2 (nyomaték hatar 2BOK (fékezés megési-
tés), LAC (LAD kiiktatas), PCLR (pozicié hiba torlése
ADD (frekvencia novelés engedélyezéB)TM (terminal]
mod forszirozds)ATR (nyomaték alapjel engedélyezg
KHC (0sszegzett teljesitmény torléd))1~MI7 (&ltalano
célt bemenet EzSQ szamarAHD (analog vezéjel tarta:
sa),CP1~CP3(tdbballasu pozicié kapcsoldPRL (nullabsg
valé visszatérés vagallasj@RC (nulldba valo visszatér
trigger jele),SPD (sebesség/pozicié atkapcsold3{1,GSH
(STO bemenet, biztonsagi jeleld85 (kommunikacio indi
tas), PRG (EzSQ program futtatashlLD (kimeneti frek
vencia tartdsaROK (RUN parancs engedélyezé<eR (B-
fazis forgasirany érzékelés®)ISP (kijelz6 korlatozas)NO
(Ures utasitas)

JJ

Altalanos specifikacié

Kimend
jelek

Multifunkcios digitalis
kimenetek
148 funkcid

RUN (motor forgasa kozben kiadott jel)FA1~FA5
(frekvencia kiadas jelzéspL,OL2 (tulterhelés jelzésXPD
(PID szabdlyzasi hiba jelzéspL (figyelmezted jelzés)
OTQ (nyomaték kiiszob alatti/feletti jelzédd) (fesziltsé
alacsony), TRQ (nyomaték hatar jelzésRNT (futasi ids
tullépve), ONT (bekapcsolasi il tullépve)THM
(melegedési figyelmeztetésBRK (fék kiengedés)BER
(fék hiba),ZS (0Hz észlelés)DSE (sebesség hiba tul nag
POK (pozicio felvéve),Odc (analdg fesziltség beme
levalasztva)OIDc (analég aram bemenet levélaszt\wByV
(PID 2 szint inditasi jel),NDc (hal6zati szétkapcsol
észlelése)LOG1~LOG3 (logikai bemeneti jelek) WAC
(kondenzétor cseréledd WAF (hitéventilator cseréleri,
FR (inditéjel aktiv), OHF (hitéborda tulmelegeds
figyelmeztetés), LOC (tul kicsi terhelés), MO1~MO3
(altalanos EzSQ kimenetRDY (inverter izemkészF;WR
(elére forgd Uzem),RVR (hatrafelé forgd lUzem)MJA
(stlyos hiba), WCO (ablak komparator O)WCOI (adak
komparator Ol), FREF (frekvencia referencia),REF
(referencia jel), SETM (masodlagos motor tizemeBDM
(STO(biztonsagi stop) Uzemmod jelzéSPP (opcionalig

vezéll jel), NO (Ures utasitas)

10
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Monitoring kimenet
(anal6g)

Kimené frekvencia, aram, nyomaték,feszltség, felvejeid
sitmény, ldterhelési szint,LAD frekvenciajitbborda I6-
mérséklet, altalanos kimenet (EzSQ)

Impulzusos kimenet
(0~10Vvdc, 32kHz
max.)

[PWM kimenet]

Kimené frekvencia, aram, nyomaték,feszultség, felvejeid
sitmény, ldterhelési szint,LAD frekvenciajitbborda I6-
mérséklet, altalanos kimenet (EzSQ)

[Impulzusos kimenet]

Kimené frekvencia, &ram, impulzusos bemenet monitori

Figyelmeztetés kimenet érintkiez

Riasztas esetén bekapcsolt allapotu, zaréeéribskéz nyitd
érintkeds Uzemben is fikddhet.

D

D

Hiba kimenet érintkak

Riasztas esetén bekapcsolt allapotu, zaréeribskéz nyitd
érintkeds Uzemben is fikddhet.

Egyéb funkcidk

Szabad feszultség/frekvencia szabalyzas, kézi/aittbns
nyomaték emelés, kimeneti fesziltségs@és ditds, AVR
funkcio, csokkentett feszlltség inditds, motor ad
megadés, authining, motor stabilizalé6 szabalyz
ellentétes iranya forgas tiltas, egyszozicidé szabalyza
egyszeit nyomaték szabalyzds, nyomaték korlatg
automatikus kapcsolasi feencia csokkent§
energiatakarékos tzem, PID funkci6, pillanatnyizégtség
kimaradas athidalasa, fék szabalyozott féklizengziék D(
aram injektalassal, dinamikus fékiizem (BRD), alsdedss
frekvencia hatarolas, frekvencia ugras, goérbe st
felfutas és lefutas (S,U,inverz U,EL-S), §Bakaszbdl all
fordulatszam profil, indulasi frekvencia finom hahéasa
rampaval tortéé indulds és megallads, jog frekven
frekvencia szamitas, frekvencia 6sszegzéspketimpavg
tortérd indulas és ledllas, egallasi mod kivalasztas, indl
és végfrekvencia megadas, analég bemenéitio sablak
komparator bemeneti visszajelzé$ kkzelése, kimeneti |
késleltetése vagy tartds, forgasirany korlatozésy gombi
funkcié megadas, program irasvédiséy, biztondgi ledllag
funkcio, skalazasi funkcio, Kkijebz korlatozas, jelszav
védelem, felhasznaloi paraméterek, inicializalagel26
inicializalas, fitéventilator szabdalyzas, figyelmezi
jelzések, hibaval tortén ledllas utan Gjrainduld
Ujraindulaskor frekencia keresés, frekvencia kere
tulterhelés korlatozas, tularam védlem, b@sz fesziltsg

szabalyozas

11



Védelmi funkciok Tularam, tulfesziltség, alacsony fesziltség, thdkss
fékellenallas tulternelés, CPU hiba, memoéria hikéls
tiltas, USP hiba, foldelés elletirzése bekapcsolask
tulmelegedési hiba, bélskommunikacidés hiba, invert
hiba, termisztor hiba, fék hiba, biztonsagi leallagacson
fordulatszamu tilterhelés, modbus kommunikéaci6sa,
alternativ hiba, encoder hiba, fordulatszaménés, EzS(
utasitas hiba, EzSQ illesztési hiba, EzSQvégretiditiba
EzSQ felhasznaldi tiltas

Uzemeltet§ Hdmérséklet Uzemi (kérnyezeti):-10...40°C (*10),/Tasl&0...65°C)
si Paratartalom 20...90%
kornyezet |Rezgés*11 5.9m7$0.6G), 10...55Hz
Elhelyezés Magassag 1000m vagy kevesebb, bel&#n korroziv 1€g-
térben)
Szin Fekete
Opcidk Tavvezeél egység, kabelek, féekézrgység, fékellenallas,

AC fojto, DC fojtd, EMC/RFI siré, terepi busz csatold

1.2.3. Jelek osztélyzasa

Jel / érintke# Osztalyzas

Bemeneti jelek 24V DC, 30 mA maximum

tapellatasa

Diszkrét logikai 27 VDC maximum

bemenetek

Diszkrét logikai 50 mA maximum bekapcsolt allapotu aram|,

kimenet 27 VDC maximum kikapcsolt allapoti
feszlltség

Analég kimenet 10bit/ 0...10 VDC, 1 mA

Analog &ram bemenet...9.6 mA tartomany, névleges: 20 mA
Analog feszlltség |0...9.8 VDC tartoméany, névleges: 10 VDC,

bemenet bemeneti impedancia 10 k

+10 V analdg referen10 VDC névleges, 10 mA maximum

cia

Riasztésirelé 250 VAC, 2.5 A (ohmos terhelés) max.,
érintkedk 0.2 A (induktiv terhelés, cosfi = 0.4) max.

100 VAC, 10 mA min.

30 VDC, 3.0 A (ohmos terhelés) max.,
0.7 A (induktiv terhelés, cosfi = 0.4) max.)
5 VDC, 100 mA min.
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2.fejezet

Inverter beeépites
2.1. Ismerkedés az inverterrel

2.1.1. Kicsomagolas

Az MX2 inverter kicsomagolasakor a kovetk&et tegye meg:
1. Vizsgalja meg, van-e sérilés az inverteren.
2. Gyz6édjon meg, hogy minden tartozék a dobozban legyen.
3. Ellerdrizze az adattablat, hogy az On altal rendelt Ké&eii kapta meg.

2.1.2. F6bb jellemz 6k

Az MX2 sorozatu inverterek mérete a kinferaram, motor
teljesitmény szerint valtozik. A billeriiget a sorozat minden elem
esetén azonos métiet A késziulék haz hatoldalan talalhatd
hiitéborda. Az egyszébb rogzités érdekében &tbbordan edre ki
vannak furva a rogzitéshez szilkséges furatok. dbkisnverterek 2,
a nagyobbak 4 csavarral rogzitlet Mindig hasznélja az 6ssze
rogzit pontot.

Soha ne érintse meg aitbbordadt a hasznélat kdzben, vac
kozvetlenil a hasznalat utan, mert forré lehet.

Az elektronika haz és aztp a hitdbordara van épitve.
Billentyiizet — Az inverter digitalis billentjzetet hasznal. A négy =
digites kijel#n lathatbak a paraméterek. A LED-ek jelzik, hogy L'l
kijelzén szerep érték Amper, vagy Hz. A toébbi LED a motc
miikodését, allasat, illetve programozas alatti aliape|zi.

Az inverter funkcioi és paraméterei kozott
A||XF||CD )
, , gombokkal mozoghat. gombbal
modosithatja a paramétereket.

5,

OmRoOn RUN PWR
WXZ [NVERTER Q )
N I Ay
LIy 1ja|mel s
—0—
STOP
S
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2.2. Méretek

Tipus Befoglalé méret Furattavolsag
3G3MX2-A | szél x mag x mély [mm] $z€&l x mag [mm]
B001 68 x 128 x 109 56 x 118

B002 68 x 128 x 109 56 x 118

B004 68 x 128 x 123 56 x 118

B0OO7 108 x 128 x 171 96 x 118

B015 108 x 128 x 171 96 x 118

B022 108 x 128 x 171 %6 x118
Tipus Befoglalé méret Furattavolsag
3G3MX2-A | szél x mag x mély [mm] $z€l x mag [mm]
4004 108 x 128 x 144 96 x 118

4007 108 x 128 x 171 96 x 118

4015 108 x 128 x 171 96 x 118

4022 108 x 128 x 171 96 x 118

4030 108 x 128 x 171 96 x 118

4040 140 x 128 x 171 128 x 118
4055 140 x 260 x 155 122 x 248
4075 140 x 260 x 155 122 x 248
4110 180 x 296 x 175 160 x 284
4150 180 x 296 x 175 160 x 284
Tipus Befoglalé méret Furattdvolsag
3G3MX2-D | szél x mag x mély [mm] 52€l X mag [mm]
BO01-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
B002-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
B004-EC 310 x 483 x 318 279.5x462.33
BO07-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
B015-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
B022-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
Tipus Befoglalé méret Furattavolsag
3G3MX2-A | szél x mag x mély [mm] $z€l x mag [mm]
4004-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4007-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4015-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4022-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4030-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4040-EC 310 x 483 x 318 279.5 x 462.33
4055-EC 325 x 628 x 300 295 x 607
4075-EC 325 x 628 x 300 295 x 607
4110-EC 380 x 711 x 330 349 x 689.85
4150-EC 380 x 711 x 330 349 x 689.85

14
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2.3. Beépités

Fuggleges helyzetben, nem gyulékony anyagra (mint példééllap) rogzitse a falra az
invertert. Egyéb szerelési helyzetben az invereliczése nem megfelil

2.3.2. Beépitési kornyezet

////////////////////////
7

100 mm vagy tobb

A kabelcsatomat,
T 1 , , I: sth (gy helyezze
E = E. = el, hogy az eldirt
A i ik tavolsag megma-
m% ﬁ radjon.
EET ===

e
Inverter

SN

f— ] — | —

50 mm vagy tobb 100 mm vagy tabh

TSIy

Biztositsa, hogy a kdrnyezetbmmérséklet az éirt tartomanyban (-10..8GQ) maradjon. Ha a
kornyezeti bmérséklet tallépi a 4C-ot, a kapcsolasi frekvenciat és kimdeiramot korlatoz-
ni kell (az 1.2.4 rész szerint). Azé@tnal nagyobb kornyezetidimérséklel tizemeltetés az
inverter élettartaméanak csokkenésével jar.

Mérje meg a Bmeérsékletet az inverter kbzepénél az aljatol kimsre.

Tartsa be az inverter korul az@t tavolsagot, mert aitwborda felforrésodhat (akar 1%0-
ra is), vagy alkalmazzon aktivitést az 4bra szerint:

A

IR TR
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4 Hitdventilator T Hiitdventilator

L—— L

' T |
s T
Inverter Inverter

L L

\
\
\
A\

J& megoldas Rossz megoldas

Az invertert a bfejleszt) elemekdl (pl fék ellendllas) tavol rogzitse.

Az inverterek egymas melletti telepitése is lelgasé A telepités helyén a kdrnyezetinter-
séklet nem haladhatja meg a°@eot. Egymas melletti telepités esetén a leértékeiérbék
szerinti &ram és kapcsolasi frekvencia érték ngxinds tul.

Biztositsa, hogy a pératartalom agigltartoméanyban legyen (20%..90%).

2.3.3. Beépités, az inverter el Olap leszerelése

2.3.3.1. Leszerelés

Csavarja ki az eldlapot
rigzitd csavar{oka)t.

/ A nyilakkal jeldlt helyen és iranyban
A nyomija az elilep oldalat, kizben
hiizza eltre.

Az elblapot a 3.0kW alatti modellek esetén egy, a 3.7kstliek esetén kéttcsavar tartja.
Az opciondlis allap takar6 lemez csak a készuléélabhoz van csavarozva. Azokp elta-
volithaté az opcionalis takar6 elem leszereléskihé.

16



2.3.6. Biztosito érték és kabelkeresztmetszet kival

Az vezeték keresztmetszetet és a biztositd érgekeéaximalis motoraram szerint kell mére-

asztasa

tezni, az alabbi tdbldzatban szerepelnek a javpadiméterek. Aergsaramu vezetébszlop

az inverter és taphalézat illetve az inverter ésotor kozotti vezetékeket, a foldelezetéket,
illetve a 2.2. fejezetben targyalt opcionalid/itmények bekotéséhez hasznélandd vezetéket

jeloli. A ,jelvezeték”az eblapi logikai csatlakozdba bekdtott vezetékeketlield

Motor teljesitmény|Inverter Vezetékek Biztositd
kw HP Model Erdsaramu vezeték Jelvezeték (UL-
VT [CT |VT [CT mingsités,
J osztélyq,
600V)
0.2 |0.1| 1/4] 1/8] MX2-AB001AWG16/1.3mn4(75°C)[18..28AWG/ [10A
0.4 [0.2] 12| % | MX2-AB002 0.14t00.75mrh
0.55/0.4 |3/4| 1/ | MX2-AB004 arnyékolt vezetéek
1.1 [0.791.5 [1 | MX2-AB007 | AWG12/3.3mfA(75°C)|*4 15A
22 (153 |2 | MX2-AB0O15/AWG10/5.3mni 30A
3.0[22|4 |3 | MX2-AB022
0.2 |0.1] 1/4| 1/8] MX2-A2001|AWG16/1.3mnt 10A
0.4 [0.2|1 | 1/4] MX2-A2002
0.75/0.4 |1 |1 | MX2-A2004
1.1 [0.791.5 |1 | MX2-A2007 15A
22 |15[3 |2 | MX2-A2015| AWG14/2.1nf(i75°C)
3.022]4 |3 | MX2-A2022] AWG12/3.3m(i75°C) 20A
55 [3.7] 7.5/ 5 | MX2-A2037] AWG10/5.3nfm 30A
(75°C)
75|55 10| 7.5] MX2-A2055AWG6/13mnf (75°C) 40A
11 |[7.5|15| 10| MX2-A2075
15 [11 |20 | 15| MX2-A2110] AWGA4/21nm{75°C) 80A
18.515 |25 |20 | MX2-A2150| AWG2/34mf(75°C) 80A
0.750.4 |1 |V | MX2-A4004 |[AWG16/1.3mm 10A
1.5 [0.742 |1 |MX2-A4007
22 (153 |2 | MX2-A4015
3.0 (224 |3 | MX2-A4022|AWG14/2.1mm
4.01(3.0(5 |4 | MX2-A4030 15A
55 [4.0| 7.5/ 5 | MX2-A4040 AWG12/3.3nfm
(75°C)
7.5 |5.5] 10 | 7.5| MX2-A4055AWG10/5.3mni 20A
11 |7.5|15| 10| MX2-A4075|(75°C)
15 |11 [20 | 15 | MX2-A4110] AWG6/13nm{75°C) 40A
18.5/115 [25 |20 | MX2-A4150| AWG6/13mf(75°C) 40A
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2.3.8. Inverter halozati betap (R/L1, S/L2, T/L3)

Kdsse be az inverter betap vezetékekeisHir vizsgalja meg, hogy a bekétni kivant inverter
haromfazisa vagy egyfazisa, azaz [R/L1], [S/L2]/U3], vagy [L1] és [N] csatlakoz6 pon-
tokkal rendelkezik. Mindig ellgirizze, hogy az inverter tipus az adott taphalotdizémel-
het, vagy sem (adattabla szerint).

2.3.8.1. Eletvédelmi relé

A haromfazisu taphalézat és az inverter kozé iktasdetvédelmi relét. Alkalmazzon nagy-
frekvencias Uzely nagyobb hatararamu érintésvédelmi relét, @le&setben nagyobb frek-
vencian esetleg hibasikoddés léphet fel. Ha a hatdraram 30mA vagy kevededdznaljon
révid motor vezetéket és kis szivargasi aramu EMGESArot.

2.3.8.2. Magneskapcsolo

Az inverter védelmi funkcié aktivalasakor a rendskérosodhat, baleset térténhet. Iktasson
magneskapcsolot az inverter és a taphaldzat kogg, dwzzal fesziltségmentesithétgyen.

Az invertert ne a magneskapcsoldval kapcsolja giyvae. A tavvezérelt ki- és bekapcsolas-
hoz hasznalja a tavvezéffW, RV csatlakozasi pontokat.

Ne hasznélja az invertert, ha a taphalézat egylsddhidnyzik. llyen esetben az inverter hi-
balzenettel ledll (tuldram vagy tul alacsony fes&g miatt), vagy karosodik.

Percenként haromnal tobbszor ne kapcsolja ki éazbévertert, mert az karosithatja az
invertert.

2.3.9. Inverter kimenet (U/T1, V/T2, W/T3)

A motor bekotéséhez @it, vagy nagyobb keresztmetsketezetéket hasznaljon, kilonben
jelents fesziltségesés léphet fel.

Az inverter kimenetére ne csatlakoztasson fazigjakdndenzatort vagy tulfesziltség éd
mert kdrosodhatnak az eszkdzok, vagy az invertekay hibaval tortéé lealladséat okozzak.

Ha 20m-nél hosszabb vezetéket hasznal, a vezedéktivitasa, szort kapacitasa miatt talfe-
szultség keletkezhet, ami kérositja a motor szigieté\ tulfesziiltség levezetésére hasznaljon
kimeneti s#rét, példaul kimeneti fojtét, dV/dt vagy szinusZigi.

Ha tobb motort parhuzamosan kapcsolva Uzemelteinegyteril, alkalmazzon Brelét, mert
az inverter csak a motorok etedramat tudja mérni. Adnelé RC értéke 1.1-szerese legyen a
motor névleges aramanak. Ha a relé tul koran smlaleg, kdsson az inverter kimenetére
AC fojtét.

2.3.10. DC kori fojt6 (+1, P/+2)

Az inverter gyartasakor a +1, P/+2 pontok kozot giyidzar talalhatd, a két pont kdzé lehet
bekotni a DC kori fojtét. A DC kari fojtdé vezetélkam-nél nem lehet hosszabb. Ha nem hasz-
nal DC kori fojtot, ne tavolitsa el a rovidzarat.rdvidzar eltavolitasa esetén az inverter f
aramkore feszilltségmentessé valik.
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2.3.11. Erésaramu bekotés

Egyfazist 200V 0.1..0.4kW
Haromfazist 200V 0.1..0.75kW

Egyfazist Haromfazisd
RB |PD/+] P/+| N£ RB |PD/+] P+ | N£
olBa o ol o
L1 N JUTTWT2{W/T3 RILT| S/L2| T/L3| U/TT| VIT2{WIT3
O
LN TR W) N J J
1r L T {5
Taphalozat Motor kimenet Taphalozat Motor kimenet

Késziilék haz foldelés (M4)

Egyfazisa 200V 0.75..2.2kW
Haromfazisu 200V 1.5..2.2kW
Haromfazisu 400V 0.4..3.0kW

Egyfazisu Haromfazisu
RB [PD/H] P/ | NE RB |PD/+] P+ | N£
ojielielle oo
L1 N UM VT2 |WIT3 RILT| S/L2| T/L3|UTT| V/T2{W/T3
@)
\ A J \ J A J
Taphalozat Motor kimenet Taphalozat Motor kimenet
Készllék haz foldelés (M4}

Haromfazist 200V 3.7kW
Haromfazist 400V 4.0kwW

RB | PDA1) Pl+ | N-

fﬂjﬂ T | UTH | T2 [ wima

\ Keszilék haz faldelés (M4) Taphalozat Motor kimenet

Haromfazisu 200V 5.5, 7.5kW
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Haromfazisu 400V 5.5, 7.5kW

Haromfazist 200V 11kwW
Haromfazist 400V 11, 15kwW

Sl

ajeje|es|e
offojofoeefo
==
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RIL1 | S22 | TILS | U | VT2 | WIS
D1 | P/+||N- | RB|| G G
O |0||0]|0
[ — .~ J
1T {1
Taphalozat Maotor kimenet
RIL1T| §L2 | TIL3 | T | VT2 | WIT3
DI+ [ Pl+)[N- | RB (| G G
O |0||0O]||0
| — |
r L
Taphalézat Motor kimenet
RILT | SA2 | TILS | WTH | VT2 | WiT3
Di+1 | P+ [ N~ | RB G G
O |0O||O]|O
- J L —
ir Sk
Taphalozat Motor kimenet




2.3.12. Kosse az inverter kimenetére a motort

» A motor legyen haromfazisu aszinkron motor, reneetlen foldelési ponttal.

A motort csatlakoztassa az inverter [U/T1], [V/TRN/T3] pontjaira a 2-3-11 szerint, egyat-
tal kbsse be a foldélvezetéket is. A motor hazat is foldelje le. A ®lldelemeket soha ne
kdsse sorba.

2.3.13. Foldelés

Az aramutés elkerllése érdekéberbzggjon meg az inverter és a motor foldeléséA
200V-o0s eszkdzoket D osztalyu foldeléssel (3.ogatébldelési paraméterek: 1000hm vagy
kisebb foldelési ellendllas), a 400V-os eszkdzOketosztalyu foldeléssel (szigoritott
3.0sztalyu foldelési paraméterek: 100hm vagy kidéltelési ellenallas) lassa el.

A foldeléshez az élrt, vagy nagyobb keresztmetszetzetéket hasznaljon. A vezeték hossza
a lehed legrovidebb legyen.

Ha t6bb invertert haszndl, a foldelést kulon vezet&el kell bekdtni, a lancolt, vagy hurkos
kialakitds nem megengedett, az inverter és a kéatlgen led egyéb ezk6zok hibasiikodé-

sét okozhatja.

Inverter ()
Inverter @
Inverter (D)
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2.3.14. Logikai vezérl 6 vezetékek

MX2 Inverter logikai csatlakozodinak attekintése

Hontaktor, életvédeimi relé

MX2

24

Fay
Nt

hput
cicuits

5] corifigr able e
diecets input or
theamistor input

Termisztor é ]

|
Logikai bemenet GHND .

Frekvencia

mero Terrniraion resistor (200 £
en 1 <1 ;
>E\ 1EQ | y [Changs by skde switch)
. 1 -
FE:SZ!..HEEQ %] &SS Soros port
1 TN caiar RS5485/ModBus

mérd >E7\ Ei:: mm% =

Analig referencia 10V
. (. AOv 0 .
L RS4ES RME5 port
P fraracsver <::> {ocpcicnalis)
mr, T
IS USE (mini-B)
ranaceiEr <::> PC-5 kommunikacio
mr, T
Dpion port Opcionalis port
nLr cantrllar {:‘:,‘} csatlakozd
: il ]

2.4.3. Az inverter bekapcsolasa

Ha minden eddigi éirast betartott, készen all az inverter bekapcaoddAz inverter bekap-
csolasat kovéen a kovetkek torténik:

« A POWER LED vilagitani kezd
« A numerikus kijel# ontesztje utan &.12 fog latszani.
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* A Hz LED vil4gitani fog.

Ha varatlanul forogni kezdene a motor, nyomja m&y®P gombot. Vészhelyzet esetén va-
lassza le az invertert a halézatrol.
Megjegyzés: Ha mar volt korabban programozva aeriey, a jelé LED-ek masként visel-

kedhetnek. A gyari

paraméterek visszaallitasaBddjezetben talalja.

2.5. A Billenty dzet hasznalata

(4) RUN LED (1) Power LED
(5) Jelzd LED [Hz] ‘ (2) Alarm LED
(6) Jelzd LED [A] \ / / (3) Programozasi allapot LED
N i {151 USB csatlakozo
(8) Hétszegmenses'r OMRON HUN PW /x
I(i]elz-:": — MX2 INVERTER _
B ,-' l-' - l i \Hz 5 (10) STOP/reset gomb
(7) Futtat parancs LEE , '.L '.'_ '.'_ '. e
—0
(9)RUNgomb | ——— STOP (16) RJ45 csatlakozé
TR A ||ReseT
(11) CIKLUS gomb 7
i o D v J—)
\ N\, J
/ \
(12) FEL gomb (13) LE gomb (14) Beallit gomb

Mikodés leirasa

(1) Power LED

Vilagit, ha az inverter fesziltségtidll.

(2)Alarm LED

Pirosan vilagit, ha az inverter hibagssel all le.

(3)Program LED

. Zolden vilagit, ha a kijélz modosithaté paraméter szerepel.

. Villog, ha hibas a beallitas.

(49)RUN LED

Zolden vilagit, ha forog a motor.

(5) [HZz] jelz6 LED |Zdlden vilagit, ha Hz mértékegységaltozé szerepel a kijein.

(6) [A] jelz6 LED

Zolden vilagit, ha A mértékegygégaltozé szerepel a kijein.

(7)Futtat parancs |Zo6lden vilagit, ha az inverter a RUN gombbal fuittaa kész allapotban van.

LED Sorkapocsrél nem indul el.
(8)HétszegmensesParaméterek, kijelzések megjelenitésére szolgal.
kijelzo
(9)RUN gomb Start parancs “keétdlulet” lzemmaodban.
(10)Stop/reset . Leallitja az invertert.
gomb . Alaphelyzetbe llitja az invertert hibaval todeallas utan.
(11)MENU gomb | » A menu elejére ugrik.
. Beallitdsi modositasbol kilép.
. Balra Iéptet digitenkénti értékmegadas esetén.
. 1 masodbercig tortémyomasa eseténdall i-be ugrik a kijeld alla-

potéatol fuggetlendl

(12) FEL gomb

. Ertékmegadasnal értéket novel, kst
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(13) LEgomb |- A fel-le gombot egyltt 1 masodpermygmva atlép digitenkénti
értékadas maodba.

(14) Bedllitgomb | A menil mutatasakor lenyomva matgitja az aktualis értéket.
. Eltarolja a beallitott értéket, visszatér a mkad.
. Jobbra lépteti a kurzort digitenkénti értékmegagisetén.

(15)USB csatla- |USB csatlakozéhoz (mini-B) PC-s kommunikéciéhoz.
kozo

(16)RJ45 csatla- |RJ45 csatlakoz6 kihelyezlietezebfellilethez.
kozo6

2.5.1. Gombok, izemmaéddok, paraméterek

RUN PYR \
MJQ |N l:H ER o

A billentyiizet a paraméterek értékmegadasara és a ,funk .éz A | o
kivalasztasara hasznalhatd. A funkcié kijelzés novokzast, ||E{ d [ Y S
illetve paraméterezést jelent. A funkciok kédoklelbltek,
melyek csoportokba vannak szervezve. A bal §z2ésakter |A ”%

jelzi a csoportot, melyek az alabbi tdblazatbame#rfelso-
rolva: ---

hd

Paramé-{Tipus Hozzéaférhéség | PRG LED jelzés
ter cso-
port
“d” Kijelzési funkcid Kijelzés Villog
“F” F6bb profil paraméterek Programozés Vilagit
“A” Alap paraméterek Programozés Vilagit
“b” Finomhangolas Programozas Vilagit
“‘C” Multifunkcios ki- bemenetek Programozés Vilagit
“H” Motor konstans megadas Programozas Vilagit
“P” Impulzusos bemenet, nyomaték, EzSRrogramozas Vilagit
kommunikacioval kapcsolatos
paraméterek
Felhasznalo altal kivalasztott
“‘U” parameéterek Program Vilagit
“E” Hibakddok - -

2.5.2. Billenty tGzet navigacios térkép

Az MX2 inverter sorozatban rendkivil sok paramététhatd. Teszteléshez elegénmEhany
paraméter bedllitAsa. A menlUrendszévelbb ismertetésére a 3. fejezetben kertl sor. Az
egyes paraméterek csoportokba szervezve allnaleliembsre. Tanulmanyozza az alabbi
meni térképet.

Megjegyzés: A — gomb megnyomasakor a kdvetkgzaraméter csoport elejére ugrik a

kijelzé aktudlis allapotatol fuggetlendl.
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Példa: RO ! - - b00!

Lenyomasaval a tarolt
,—-+ “d" csoport - -, || adatot motatja

laNalil
L

= :
d00e | : A kovetkezd funkcio

csoportra ugrik.

I A FUu | ] ¥ 150.00
: | ] o l
| FoD2 | ! (5001
| : : y
v Uffomn ] !
> EEPROM-ba tarolja az adat valtoztatast
(777 A" csoport ~y Visszatér a funkci6 kodra adat mentés nélkil.
| ;
: aan T 1 o
: —] MU 1| . < | 00
: A | == T
| AOoe | ! \VAY.
, . I 01
i [ =l
I\ _________ = ; :‘D :/
""""""""" . Erték valtoztatasa kozben villog a kijelzd.
v csopon (501 %4
o s > | .J| EEPROM-ba tarolja az adat valtoztatast.
\ “c" csoport| LO0 1] ¢ (2] Visszatér a funkcid kodra adat mentés nélkiil.

_________________ '\) = ~ Ertékek valtoztatasa a felle gombokkal
---------------- %tﬂﬂéﬂih. Ha egyszerre nyomja Oket
1 masodpercig, digitenként allithatja

'::::::::::::::::> Sl
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Példa: bekapcsolas utanddd kijelzéstl indulva éllitsa at &083 (kapcsolasi frekvencia)

értékeét.
& MNyomija meg a () Bekapcsolas utan J00 | lesz a kijelzdn.
—* lfunkcio kod megjelenitéshez

------------------ = [000 ]

3 MNyomja meg az FOO | funckio csoport elérésehez.

'?\L ® MNyomja meg a b083 paraméter modositasahoz.
TR A kijelzd allandd fényerdvel
blt3 TP L mutatja az értéket.

A fel gombbal allitsa
be az éreket.

A7\ /' A paraméter viltoztatdsa utdn villogni

kezd az érték, ezzel jelezve, hogy az
érték nincs elmentve a memdridba

@ megnyomasival érvényesiti és elmenti a paraméter értéket.

Elmenti a paramétert és visszatér a funkcid kddra.
Paraméter érték valtogztatisa nélkil visszalép a funkeid kodra,

Megjegyzés AdHHH paraméter csak megjelenithiehem valtoztathaté paraméter.

Az FHHH paraméter érték valtoztaté

)

hatasos, nem fog villogni.

megnyomasa nélkul is

Billentyi |Paraméter kéd mutatasakorq  Paraméter érték mutatdsa

tra ugrik. kodra ugrik.

Kovetked paraméter csopofAdatmentés nélkil a paraméter

Megmutatja a paraméter  |Elmenti a bedllitott értéket és
értékét. visszalép a paraméter kodra.

Noveli a paraméter kod értéNoveli a paraméter értkékét.

ertékeét.

CD
| ]
A ||ket.
[~]

Csokkenti a paraméter kdd |Csokkenti a paraméter értkékét
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Megjegyzés: 1 mésodpercnél hosszabb nyomva tartdsa eseté&a \&gs adil i-re.
Tobbsz6ri  lenyomésra ciklikusan 1ép a paraméter padok kozott. Pl
40 - A0D - bOD {00 I ... » ha 1 masodpercnél tovabb tartja nyondfao-t mutat.

2.5.3. Paraméter/Funkcié kivalasztas, paraméter sze  rkesztés

Ez a fejezet segit beallitani a megfélphramétereket a motor prébafuttatasahoz.
1. Allitsa azA00 ! értékétlc-re (fordulatszam alapjel a billerigets|)
2. Allitsa RO02 értékétic-re (RUN a billentyizetsl lesz kiadva)
3. Az RBC3-ban allitsa be a motor névleges frekvenci&jdli?-ben a motor feszultségét.
4. Allitsa beb '2-ben a motor névleges aramat.
5. HOOHY-ben allitsa be a motor polusszamat.

Az egymas utani tablazatok feltételezik a koralthsitasok teljesitését, igy haladjon sorrend-
ben. Ha ugy véli, valamit elrontott, Az invertetaphelyzetbe éllithatja a gyari beéllitdsok
betdltésével a 6.3 meni szerint.

Paraméterek modositasa- ez a folyamat az inverter bekapcsolasaval daikd majd az A
funkcié csoporthoz kell navigélnia 2.5.2. fejezatrint.

Feladat Kijeld Funkcid/Paraméter

Kapcsolja be az invertert |3.0 Inverter kimeneti
frekvencia kijelzése.

Nyomija meg 49 gombot, [958 ! “d” paraméter csoport
' ' kivalasztasa
Nyomija meg e|9| gombot AOO “A” paraméter csoport

kivalasztasa

kétszer.

1. Fordulatszam alapjel billentyiizetrél torténé allithsa

Az inverter kimei frekvencigja tobb maodon allithaté (kélsanaldg jelél, memdoriabdl,
hal6zatbdl). A probafuttatas soran a billdi#gtet célszdr hasznalni erre a célra. Vegye fi-
gyelembe, hogy a fordulatszam alapjel forras alaliésa orszagonként méas lehet.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROD “A” csoport kivalasztva
Fordulatszam beallitds forrasa

Nyomja meg eli' gombot. gl 40... Analég potenciométer
0 1... Vezérb bemenet
dc... Billentytizet €00 1)
03... ModBus
stb.

A @Mgombokkal

valassza ki: oc 0c... Kezebfelillet kivalasztasa
L, mry A A 4 i A il
|AJ| megnyomasaval ROD | Adattarolas utan vissza lép Bl |

eltarolja a beallitast. parameter kodra.
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2. RUN utasitas billentyiizetrél torténé kiadasa. A RUN ,

parancs hatdsara az inverter a programozott fashflara smeen

RUN gomb engedélyezett

gyorsitja a motort. A RUN parancs tobb forrasbdtezhet: H”E

vezérb bemenetl, billentyiizetl, halézatrél. Ha az abre
szerinti RUN gomb engedélyezett, a feletted|€ED vilagit, a

billentyiizet RUN gombja van forrasként kijeldlve. Ha az (
inverterén a LED vilagit, ezt a 1épést kihagyha¥jagye figye-

lembe, hogy ez az alapbeallitas orszagonként Védtoz

T W X
Q

-

¥ _J

RESET

A
g
v
.

Ha a RUN gomb engedéyiez ED nem vilagit, a kdvetkéz
lépések sziikségesek:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROD Fordulatszam alapjel megadas
Nyomja meg elA gombot AOD2 RUN utasitas forras megadas

Nyomja meg eli' gombot.

01... Vezérb bemenet

dc... Billentylizet

03... Modbus, hal6zati bemeng
stb

meg:

A @M gombokkal adja J

Billentytizet kivalasztasa)

|i. megnyomasaval
eltarolja a beallitast.

Mentés, majd visszatéré803-

hoz.

Megjegyzés: a lépés elvégzésével vilagitani fogUNRyjomb engedélyézLED. Ez nem
jelenti azt, hogy a motor eg§bindul, csak a gomb engedélyezett allapotét jeNkdg ne

RUN

nyomja meg a gombot, fejezze be a paraméterek beallitasat.
3. Adja meg a motor névleges frekvencigjat és fedmegét. A motort egy meghatarozott

frekvenciaju tzemre méretezték, ez éltaladban 5B6ONEzze meg a motor adattablajat, adja
meg a motor adattablaja szerinti értékeket. Neradjeg 50/60 Hz-nél nagyobb értéket, ha a
gyarto ezt kilon nem engedélyezi.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROOC RUN utasitas forras megadasa
Nyomja meg elA gombot AOD3 Névleges frekvencia megadaga
Nyomja meg a,‘)l gombot. 60.0 USA: 60Hz, EU: 50Hz

vagy

50.0

A @M gombokkal adja
meg:

Allitsa be a motor adattabla
szerinti értéket (eltérlehet az
itt szerepb értékol)

|£| megnyomasaval

eltarolja a beallitast.

Mentés, majd visszatérég03-
hoz.

Allitsa be az AVR értékét. Az inverter automataztétség szabalyzo funkcioval rendelkezik
(AVR). A motor adattablajanak megfeleértéken tartja a kimeneti feszultséget. Az AVR
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kisimitja az inverter kimenet feszilltség hullamzasélassza a motorhoz legkdzelebld es
AVR értéket (A082):

» 200V-o0s: 200/215/220/230/240V AC

* 400V-os: 380/400/415/440/460/480 V AC

A motor feszlltségét az alabbi médon allithatja be:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROD3 Névleges frekvencia megadasa
Nyomja alAl gombot, mig Angz AVR fesziltség beallitdsa
eléri a kijeld ezt az értéket:

- 1| 230 Alap beallitas:
Nyomja meg ¢ gombot. vagy 200V-05: 230V AC

ynn 400V-o0s: 400V AC (HFE)
460V AC (HFU)

A (A [x~| gombokkal adjaF"E 5 Allitsa be a motor adattabla
szerinti aram értéket (eltete-
het az itt szereplértéktl)

|,_)| megnyomasaval ROBC I\/I__entés, majd visszatéré8ac-
eltarolja a beallitast. hoz.

meg:

4. Allitsa be a motor névleges araméatAz inverter beépitett tdlterhelés védelemmel
rendelkezik, ami segit megovni a motort a tulte¥habkozta tilmelegedést Az inverter a
motor névleges aramabdl hatarozza meg a motor &lamdddd melegedését. Avedelmi
beallitas al i funkcio szerint az inverter névleges dramanak 289%00%-a kozott valtoz-
tathaté. A megfelél beallitassal megé&thetiek az indokolatlan hibajelzéssel todén
ledllasok. A motor adattablajan keresse meg a géslaram értéket.

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont ROBC AVR fesziltség bedllitas
Nyomja meg e‘gl gombot. BOO ! B funkci6 csoportra ugrik

Nyomja alAl gombot, mig LD 2 Hoévédelmi szint bedllitasa

eléri a kijeld ezt az értéket:

Nyomija meg ¢ ,_)| gombot I.B0 Alapesetben az aram 100%-a
' ' van beadllitva.
A |A |v| gombokkal adja 140 Allitsa be a motor specifikacié

szerinti értéket (eltérlehet az
itt szerepb értékol)

b0 12 Mentés, majd visszatérés ic-
hoz.

meg:

|£| megnyomasaval
eltarolja a beallitast.
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5. Motor pélusszaménak megadasaA megfeleb mikdodés érdekében ellénzze, hogy a

beallitott érték egyezzen a motor polusszamaiial~).
A polusszdm moédositasahoz a kdvetkEpések szilkségesek:

Feladat Kijeld |Funkci6/Paraméter
Kiindulasi pont BO 2 Hoévédelem szint
HOD | H paraméter csoportra ugrik.

Nyomja meg elg gombot.

Nyomja a me(.ﬁl gombot HOO Motor polusszam

haromszor
: , ,_)| HOOH ¢ =2 polusu

Nyomja meg ¢ gombot o -y

4 =4 polusu (alapérték)

& = 6 polusu

8 = 8 polusu

0 = 10 péblusu

A [AM] gombokkal adjaH004 Allitsa be a motor adattabla

meg a megfelé értéket szerinti értéket (eltérlehet az

itt szerepb értekol).
HOOH Mentés, majd visszatéerésiH-
hez.

|ﬁ| megnyomasaval
eltarolja a beallitast.

Tipp: Ha valamelyik |1épés soran eltévedt a meniinézze meg a 2.5.1. pontban talalhaté

navigacios térképet. A mig nem nyomja me gombot, nem maédositja a paraméterek
ertékeét. Ki és bekapcsolas utddld | monitor parameéter értéket mutatja a kifelz

2.5.4. A kijelz 6 monitoring funkcioja

A motor paraméterek bedllitasa utadn céisZdvaltani a kijelét monitoring izemmadba. A
PRG LED kikapcsol, a Hz vagy A LED vilagitani fgglezve, hogy a megjelenitett paraméter
Hz vagy A dimenzidju. A monitoring funkcidk a D ganéter csoportban talalhatéak.
Kimeneti frekvencia (fordulatszam) bedllitasa.

A bedllitast az ékzéleg befejezett 1épéseitfolytatjuk.

Feladat Kijeld |Funkcio/Paraméter
Kiindulasi pont HOOH Motor pélusszam

Nyomija meg alg gombot FOO F paraméter csoportra ugrik.
négyszer.

|,_) | megnyomasaval irhatad-00 Alapjel frekvencia bedllitas

az alapjel.
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2.5.5. A motor m UikOdtetése

~NOoO O~ WDNPRE

. Ellervrizze, hogy a power LED vilagitson.

. Ellerrizze, hogy a RUN engedély@rED vilagitson.

. Ellertrizze, hogy a PRG LED nem vilagit.

. Gyz6djon meg, hogy a motor tengelyére nem csatlakezietés.
. Nyomja meg a RUN gombot. A RUN LED kigyullad.

. Nyomja par mésodpercig gombot, a motor forogni kezd.
. A motor leallitAsahoz nyomja meg a STOP gombot.

2.5.6. Digitenkénti szerkesztés

A fel-le gombok egyuttes lenyomasaval ééhelta digitenkénti szerkesztés funkcio.

Digitenkéntiszerkesztési madban csak a modosithatd digit villog.
JTobbra mozgatja a kurzort, vagy elmenti a bedllitott értéket.

C__:' Balra mozgatja a kurzort.

=

T wr ) \r o \r ] (A) A

A =—[Fog | | =——=

FOOQ!| |[e—/—=|FO0 ||=—==| FOO0 ||/

_—
—= =
SIEN SNES <= S2(MES
A S A AL
Az elsd digit villog. A masodik digit villog. A harmadik digit villog. A negyedik digit villog.
A fel/le gombolklal A fel/le gomboklal A fel/le pombolklal A felile gombolklal
dllitsa be az érteket. dllitsa be az értéket. dllitsa be az értéket. dllitsa be az értéket.
L
‘x\ Ha érvénytelen értéket adott meg, a kurzor djra a bal szélsé helyiértékre fog ugrani,
+, ahbal szélsé digit fog villogni.
50.00 *
5
H
N == RV o) s oy P Bl ~r -
B) =— [50.00 |=——=[50.00 |=——=[50.00|=——=1[50.00
2 [
=N A == == = =
Ar AT A r
Az elsd digit villog. A misodik digit villog. A harmadik digit villog. A negyedik digit villog.
A fel/le gomboklal A felfle gomboklkal A felfle gomboklal A felfle gomboklal
dllitsa be az értéket. dllitsa be az érteket. dllitsa be az értéket. dllitsa be az értéket.
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Megjegyzés: Ha a legnagyobb helyiéttékgiten allva megnyomja gombot, at fog
ugrani a kurzor a legkisebb helyiértékre.

Megjegyzés: Ha digitenkénti szerkesztés alattzgys lenyomja a fel és le gombokat, az
inverter visszatér normal szerkesztési modba.

3. fejezet.
A hajtas parametereinek beallitasa
3.2. A billenty dzet hasznalata

Az inverter billentyizetétl programozhat6 és monitoring paraméterek édieel. A billen-
tyiizet kiosztas az alabbi abran lathaté.

RUN LED Power LED
Jelzd LED [Hz] / Alarm LED
Jelzd LED [A] / / Programozasi allapot LED
\ 4 / < USB csatlakozo
=~

Hétszegmenses ( omron \\R\UN PW |~
Kijelzd — MX2 INVERTER o O
s i .} .} L] Hz
) _ L‘ L‘ L’ ':’\\2 STOP/reset gomb
RUN engedelyezgqs_xh L'il-\'!'-'il-'l o "
l:\-(.:l_l i
RUN gomb —_ STOP | RJ45 csatlakozo
] A 1SR
RUN [N | [ReseT i W
CIKLUS gomb __ ’
—OO||RF || .
\ N J
/[ N\
FEL gomb LE gomb Beallit gomb

3.2.1. Gomb és LED funkciok

* RUN LED - zélden vilagit, ha az inverter kimenete aktima@or nyomatékot
fejt ki (RUN maod), soétét, ha a motor all (STOP maod)

* Program LED - zdélden vilagit, ha az inverter paraméter modssit kész al-
lapotban van (programoz6 maéd). S6tét, ha monitamdgban van az inverter
(Monitoring maéd).

* RUN engedélyezés LED- zolden vilagit, ha a motor a billefigeten talalhat6
RUN gombbal indithaté.
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* RUN gomb- ha vilagit a RUN engedélyezés LED, ezzel a gahipldithaté a
motor. Ha nem vilagit a LED, a RUN gomb le varvélt

» STOP/Reset gomb- ezzel a gombbal allithat6 meg a motor (a progeantt
lefutasi gorbe szerint). Hibalzenettel totiéeallas utan ezzel a gombbal hoz-
hat6 alaphelyzetbe az inverter.

» Kijelz 6 — a kijel® 4 digites hétszegmenses kifgla paraméterek, funkcio ko-
dok megjelenitésére szolgal.

» Jelz6 LED-ek [A, Hz] — monitoring tzemben a megfdldlED vilagit, a kijel-
zett valtoz6 mértékegységenek megfidel

» Power LED - Vilagit, ha az inverter feszultség alatt all.

* Alarm LED - hibaval tortéa leallas esetén vilagit.

» Ciklus gomb — ezzel a gombbal tud kilépni paraméter médosiéfigil barme-
lyik funkciobdl.

» Fel/lLe gombok— ezekkel a gombokkal médosithatja a paraméteretatog-
hat a menul rendszerben.

» Beallit gomb— programozasi médban ezzel a gombbal menthatiemaria-
ba modositott paramétereket.

3.2.2. Uzemmoddok

A RUN LED és a PRG LED mutatja az inverter aktL
lis Uzeméllapotat. A RUN mod és a Programozasi n
két fuggetlen Uzemallapot, de nem egymas ellentétei

Az oldalso 4bra szerint a RUN a STOP madddal, a-Pr
ramozési a Monitoring moddal véaltakozva aktiv. |
nagyon fontos lehéség, mivel az inverter RUN allapo
taban is médosithatéak bizonyos paraméterek a m
ledllitasa nélkul.

Hiba esetén az inverter hibalzenettel leall, tdtilélla-
potba keril. Hibaval torténledllast okozhat példau
motor tulterhelés. Az inverter a RUN paranccsal n
indithaté, a STOP/Reset gomb megnyomasadyeB-
ben a 6.2 fejezetben olvashatsérr

3.2.3. RUN Aallapotban tértén 6 paraméter modositas

Az inverter RUN Uzemallapota alatt (amikor az igekimenet taplalja a motort) is médo-
sithatd bizonyos paraméterek értéke. Ez rendkiakos, ha allandé Uzérhajtasrendszer
esetén szikséges bizonyos paramér érték médositadegezetben talalhaté tablazatokban
szerepelni fog a RUN mdd szerkesz#iség oszlop. Ha a funkcio kéd sordban + jel szerepel
a paraméter értéke RUN mddban mdodosithato, - gérsiem.

A program irasvétl funkcié O3 () paraméter értékét fliggéen modosithatbak RUN mad-
ban a + jellel jel6lt funkciok. Az irdsvédelmi labségekél bévebben a 3.6.5. fejezetben ol-
vashat.
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3.2.4. Szabalyz0 algoritmusok

Az MX2 inverter memoériajaban két kulonkiHgzinuszos impul-
zusszélesség modulalt (PWM) kimenet &ll rendelkezés
3.5.4. fejezet szerint valassza ki az alkalmazaitom terhelés
szaméara a legmegfetélbet. Mindkét lehéiség frekvencia ki-

menetet allit & de eltéé mddon.

3.2.5. Terlehés fajta kivalasztasa

U szabalyzas,
dllandd nyomaték

U szabalyzas,

valtozd nyomaték (1.7)
UIf szabalyzas,
szabad U/ szab.

Visszacsatolas nélkili OC—>
vektor szabalyzas (SLV)

Az MX2 inverter esetén allandé és valtozé nyomatekiielés fajtara programozhaté be.

"A" Paraméter csoport

Paramémév
ter kéd

leiras

Run
maod
szerk.

Alap érték
EU Egység

bO4g  |Terhelés fajta kivalasz
tas

tKét lehebség van:
4d0...CT (allandé nyomaték)
d1...VT (valtozo6)

]
3

Paraméter megvaltoztatasa esetén a névleges akraatomatikusan megvaltozik. Az alab-
bi tAblazat szemlélteti a HD (nehéz Gizem) és azgmdbmal tizem) kozti kildonbséget.

HD

ND

Hasznalat Nagy terhelés, nagy inditonyo-
mateék, rovid felfutas, lefutas

esetén

Altalanos terhelés nagy nyo
maték igénnyel

Almakmazasi tertlet | Lift, daru, futészalag, stb

\iéor, szivattyd,
légkondicional

Névleges aram (példdl).0A (3-fazisa 200V, 0.1kW)

1.2A (3-fazisi 200V1RW)

Tulterhelési a&ram 150% 60sec.

120%60 sec.
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3.3. D Paraméter csoport: monitoring funkcidk

A D Paraméter csoport monitoring paraméterei aeriev Uzemallapotatdl figgetlenul meg-
tekinthebek, csak a megfelglfunkcié kdédot kell beltni hozza. AJOS ésdidt funkcid
esetén a multifunkciondlis bemenetekendlenagas-alacsony jelszintjeit jeleniti meg a
hétszegmenses kijélznegfeleb szegmensének bekapcsolt vagy kikapcsolt allapota.

Az inverter megjegyzi az utoljara megjelenitett gvaétert, fesziltség kiesés utani vissza-
kapcsolaskor is ugyanazt a paramétert fogja kijelez

"D” Paraméter csoport Run |Egység
Pa- |Név Meghatérozas Mad
rameét ban
er szerk
kod esz-
thet
400 1+ [Kimeneti frekvencia kijel- |Valos ideji kimeneti frekvencia kijel}- Hz
zés zés 0.0..400.0HZ2*koz6tt. Ha a I63
paraméter bekapcsolt allapotu, az
FOO ! funkcié koddal a fel-le nyilak-
kal a kimeneti frekvencia
modosithatédil i-el megjelenithét
4002 |Kimeneti aram kijelzés Szt kimeneti aram kijelzési tar- |- A

toméany: 0..655.3 A (~99.9A 1.5kW
vagy kisebb teljesitmérfiynodellek
esetén)

4003 |Forgéasirany Harom kijelzett paraméter: - -
"F"...Elére

o"...Stop
"r"...Hatrafelé
4004 [Folyamat allapot valtozé |PID folyamat valtoz6 megjelenitése
(PV), PID visszacsatolas |(A0 15 az atskalazo tényéy, tar-
tomany: 0.00..10000

4005 [Multifunkciés bemenet Multifunkciés bemenet allaguot

1HHRA"

< &% 48 & OFF

Csalakozo szama
doog [Multifunkciés kimenet Multifunkcios kimenet allapot - -
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ON
QFF

Rele 11 12

d007 |Atskalazott frekvencia ki- |n08E altal tskalazott frekvencia ki-|- -
jelzés jelzés, tartomany: :0..40000
4008 |Pillanatnyi frekvencia kijel{Pillanatnyi frekvencia kijelzés, tartor- Hz
zés many -400..400HZ*
4009 [Nyomaték parancs kijelzés Nyomaték parancs kijelzaés - %
tomany: -200..200%
40 10 [Nyomaték hiba kijelzés Nyomaték hiba kijelzés,aarény: |- %
-200..200%
4o 12 |Kimeneti nyomaték kijelzéKimeneti nyomatek kijelzés, tarto- |- %
many: -200..200%
do 13 |Kimeneti feszlltség kijelzdKimeneti fesziltség kijelzés, tarto- |- Vv
many: 0..600V
40 i |Felvett teljesitmény kijelzés-elvett teljesitmény kijelzés, tarto- |- kw
many: 0..100kW
do 5 |Wattora kijelzés Felvett Wattéra kijelzés, tartoyian|- -
0t09999000
40 5 [Uzemora szamlalo Uzemoéra szamlaléo (RUN mod), |- ora
0..9999/1000..9999/100..999
(10,000..99,900)
"D" Paraméter csoport Run |Egység
Pa- |Név Meghatarozas mod |ek
ramet ban
er szerk
kod esz-
thet
d0 1 |[Bekapcsolt &llapotu il A teljes bekapcsolt allapotuddijel- |- ora
zése. Tartoméany: 0..9999 /
1000..9999 / 100..999
(10,000..99,900)
40 18 |Hutéborda lBmérséklet ldmérséklet tartomany —20..150 C - C
do22 |Elettartam kijeld Kondenzator, titéventilator élettar- |- -
tam kijelzése.
= j% = f Lejart élettartam
“
Hiitdventilator Kondenzator
do23 |[Program szamlalo kijelzésgartomany: 0..1024 - -
[EzSQ]
doey |Program szam kijelzés Tartoméany 0..9999 - -
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[EzSQ)]
4025 |Felhasznaldi kijelzés 0 EzSQ program kimenet, tartomany

[EzSQ] -2147483647~2147483647

402k |Felhasznaldi kijelzés 1 EzSQ program kimenet, tartoméanyj- -
[EzSQ] -2147483647~2147483647

4027 |Felhasznaldi kijelzés 2 EzSQ program kimenet, tartoméanyj- -
[EzSQ] -2147483647~2147483647

4025 |Pozicionalasi utasitas kijelPozicionalasi utasitas kijelzés, tar- |- -
zés tomany: -268435455~+268435455

4030 |Aktudlis pozicio kijelzése | Aktudlis pozicid kijeks, tar-
tomany: -268435455~+268435455

d0s |Kettos kijelzés A b160 és b161 funkcio értélét |- -
flggd paraméter kijelzése

dog0 |Inverter mod kijelzés Inverter tzemmad kijelzés: - -
IM, IM-high-FQ

d 102 |DC-busz fesziltség kijelzds DC-busz fesziltsédaép - Vv
tartomany: 0.0..999.9

4 103 |BRD terhelési szint Integralt fékchopper terhes&int, |- %
tartomény: 0.0..100.0%

d 104 |Homeérséklet kijelzés bmeérséklet kijelzés, tartomany: |- %
0.0..100.0%

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

3.3.1. Hibalzenettel tértén 6 leallas monitoring

A hibas leallasi naplé a billeriigettel kezelhét Bévebben a 6.2 fejezetben targyaljuk.

Para |Név Meghatérozas Run

métel maod-

kod ban
szerkeg
zthet

4080 |Ledllasi hiba szamlalo Hibas lealldsok szama, tadoy: |- ese-

0..65530 mény

408 | [Hibas ledllas 1 Hibas leallds esemény informacigk -

doge [Hibas ledllas 2 kijelzése: - -

063 |Hibas leallas 3 y Hibakod - -

108 |Hibas 1eallas 4 . Klmene,tl frekvencia a leallas -

— —— pillanataban
dogs |Hibas ledllas 5 - -
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diB6

Hibas leéllas 6

Motor aram a leallas pillapa-

taban
DC busz fesziiltség a leall§s
pillanataban
Inverter bekapcsolt allapotl
id6 a ledllas pillanataban

Inverter Uzemora a leallas

pillanataban

Figyelmeztetés kijelzés Figyelmezidizenet kddja

3.4. ,F" csoport: f 6bb fordulatszam profil paraméterek

A fordulatszadm profil alakja az 'F' paraméter csdapelemeivel hatarozhaté meg az alabbi

abra szerint. A fordulatszamot frekvenciaban, tufasi
idét (0-t6l a maximalis frekvenciaig) ében kell meg-  Kmenet

adni. A forgasirany paraméter hatarozza meg, hog _j_*__—

RUN gomb megnyomasa utarée vagy héatra forog a
motor. A forgasirdny paraméter értéke flggetlemnga d
talis bemenet [FW] és [REV] paramétéiét

Felfutds 1 és lefutas 1 paraméter értéke az alapasl | bo62

és lefutasi id érték, alternativ profil esetén &2,
AHS3 paramétereket kell megfetein beallitani. A mo-
tor forgasiranyat az004 paraméter értéke hataroz:
meg, de csak akkor, ha a forgast a billéngten talal-
hat6 RUN gomb vezérli.

! i
ki .- d
— o
‘ : ;
; i '
Lefutasi idd

Felfutasi idd

"F"Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas Modban|EU | Egy-
ter kod szerkesz ség
the®
Foo i+ |Kimeneti frekvencia |Fordulatszdm alapjel, |+ 0.0 |Hz
beallitads ami &llandé fordulatats
zam értéket jelent 0 és
maximalis frekvencia
kozti tartoményban
Fone  |Felfutasiid (1) Felfutési id, tartomany:| + 10.0 | sec.
Foo2  |Felfutasiid, (1), 2 |0.01..3600sec. + 10.0 | sec.
motor
Foo3  |Lefutasiid (1) Lefutasi id, tartomany: | + 10.0 | sec.
Feo3  |Lefutasiids (1), 2¢ |0.01..3600sec. + 10.0 | sec.
motor
FooH Billentyiizetl kiadott |37 elére - 00
RUN eseténafor- | hatra
gasirany
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3.5. ,A” csoport: standard funkciék

Az inverter rugalmas motor inditasi-leallitasi |&is@gekkel rendelkezik. AZCD | funkcid-
ban adhat6 meg a kimeneti frekvendi@ic-ben a RUN parancs forras. Az EU teriletén
alapbedllitdsként a bemeridtiorténs vezérlés van bedllitva.

"A" Paraméter csoport Run |Alap érték
Pa- [Név Leiras Mod |[EU  |Egysé
ramet ban g
er szerk
kod esz-
the®
ADO « |Frekvencia alapjel forras |0{...potenciométer - 01| -
AeOr |Frekvencia alapjel forras, |0 i...vezérd bemenet |- 01
2" motor 02...F001 beallitasa
03...ModBus
04...Opcionalis
06...Impulzusos bemenet
07... EzSQ
i0...Szamitott értek
A002 |RUN utasitas forras 01..Billentyizet - 01 -
A202 |RUN utasitas forras"2  |02...kul$ billentyizet |- 01
motor 03...ModBus
04...Opciondlis

Frekvencia bedllitds forrd800 | paraméter bedllitAsaval kapcsolatésdbb informécié az
alabbi tablazat szerint talalhato:

Erték | Frekvencia alapjel forras Oldalszam(ok)
ao Kulsé potenciométer, a tartoméanybgac
(start frekvencia) €800 (maximalis frek-
vencia) paraméter hatarozza meg.
Vezeérb bemenet: az aktiv analég bemenétl, 213,221,223
vagy kimenet hatdrozza meg a frekvencigat
FOO01 paraméter értéke 67
ModBus bemenet-a halozat kilon regiszi2g3
rel rendelkezik a frekvencia szamara
o4 Opciondlis — akkor valassza, ha opciondli®szkoz leirdsa
kartya van az inverterhez csatlakoztatva
06 Impulzusos bemenet EA pontja (10VDC, 155,224
32kHz max).
EzSQ (EzSQ leiras)
Szamitott érték: A szamitasi funkcié A ésHB

analdg kimenettel rendelkezik, az eredmgény
lehet ekez 6sszege, kulonbsége, szorzaEl.

3

¥l

3 |Ca

L

-

£3
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RUN utasitas forrads bedllitds — B@0c paraméter beallitdsaval kapcsolatban tovabbiinfor
maciot az alabbi tablazat szerint talal:

Erték | RUN utasitas forras Oldalszam(ok)
01 Bemenet: [FW], [RV] hatarozza meg a |179
Run/Stop allapotot
02 Billentytizet RUN gombja 60
03 ModBus bemenet: fenntartott bemenet 283
a Run/Stop, illetve FW/RV szamara
04 Opcionalis: akkor valassza, ha opciondligeszkoz leirdsa
bévité egységet hasznl.

Bizonyos esetekben az inverter engedélye#iliz!/A00C funkcid felllbiralasat. Esetenként
mas paraméter értékre van szikség, mint amida2/R00c értéke, ilyenkor az egyéb kils
vezérb forras felllirhatja atmenetileg a paramétereketleAetségek az alabbi prioritas
tablazatban szerepelnek.

PrioritagA001 frekvencia forras oldalszam
1 [CF1]..[CF4] fordulatszam bemenet 74

2 [OPE] multifunkcios bemenet 188

3 [F-TM] multifunkciés bemenet 191

4 [AT] csatlakoz6 pont 223

5 AOD | értéke 68

Az A002 paraméter, a RUN vez&ijkl forras is felllbiralhatd, az alabbi tablazztrint:

Priorith§A002 RUN parancs forras oldalszadm
1 [OPE] multifunkciés bemenet 188

2 [F-TM] multifunkciés bemenet 191

3 AOOZ értéke 68

Megjegyzés: az inverter kimeneti frekvendtatl | akkor hatarozza meg, ha &0 ! értéke
dc. HaREOD | ertékelc-tol eltérs, FOO | a frekvencia vezésljel megjelenitésére szolgal.

3.5.1. Alap paraméterek bedlitasa

Ezekkel lehet az inverter alapgdtunkciéit megadni. A kimeneti frekvencia hatarozeag a
motor fordulatszamat. Harom forrasb6l adhaté mefgrdulatszam. A programozas soran
kllsé potenciométer vagy kilsvezérb is hasznalhato.

A bézis frekvencia és a maximalis frekvencia adlailébra szerint befolydsolja a motor
viselkedését. Az inverter az allandé U/f aranytviara bazis frekvencian éri el a motor
névleges feszlltségét. Ezen a szakaszon allandbdatgkkal Gizemel a motor. A frekvencia
tovabbi ndvelésével a fordulatszam, ra nyomaték csokken: ez az éallandd teljesitiény
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szakasz. Ha a motort &llandé nyomatékkal szerepmnéltetni a névleges fordulatszam
feletti tartomanyban is (adattdblan olvashaté patarek), a jobb oldali abra szerint a
maximalis frekvencidval egyezzen meg a sarokpoakiviencia.

T obb fordulat-
iszaml bemene
CF1-4.5F1-7

Tobb fordularszam O
A0Z1-AD35 <

mepnennguasnennnnnnnffunnnn®

R0
L
[O]+H[O1] OFF
------------- ‘- SITTTTTTLTT IR o
A t
[AT] valas=tas k E;ﬁpif.n H
csatlakozo £
Analbg fesziltssg yes i
bemenet [O] 00 o |
Analog aram | . ] ¥ o3 o H
bemenet [O1] no |
OFF
Kiilsd patencio- ;“{’—
Ster POTIVR] [ (™ &
i sl oM
OFF
—r E Operator E
- O £ wezérlés £
Digitalis operitor e - :
AD20AZ20=FO01 | = Eon H
P H ——
Frekvencia forrds o
A0D1AD02
.............. u
ModBus T o1 Forszirozasis
kommunikacid T £
02 H
£ 00 i
Opcionalis | og o %‘l £
kartya | O £
04 o oFF  f
:;rrq)ng?;‘n‘] | [l o) i RN
eImen
li—QLG
10
EzSQ@ ; l =
Eﬁ.betnenet walaszias a e
| szamitasi funkcibhoz Semmlasy
SR EI— oo
i s
E B bemenst wvalasztis a )
§ szamitasi funkeibhoz 1G)
H AT4Z

v :
L}
1

{1 A E 100%
' ]
i i
: :
Bazis Mazirnalis Bazis frekvencia=
frekvencia frekvencia maximalis frekvencia
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"A" Paraméter csoport Run Alap érték

ParaméiNév Meghatarozas Modban|EU | Egység
ter kod szerkesz

the®
A003 Bazis frekvencia 30 Hz..maximalis frek:- 50.0 | Hz

vencia (A004) kozotti
érték allithaté be
A203 Bazis frekvencia,”? |30 Hz..maximalis frek- |- 50.0 | Hz
motor vencia (A204) kozotti
érték allithaté be

A00Y Maximalis frekvencia| Bazis frekvencia..400 |- 50.0 | Hz
Hz*kozti érték
AF0Y Maximalis frekvencia, Bazis frekvencia™® - 50.0 | Hz

2"4 motor ..400 Hz* Kozt érték

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
3.5.2. Anal6g bemenet beallitas

A kimeneti frekvencia anal6g bemerigtis allithato. A feszlltség bemenet 0..10V ([O} be
menet), az aram bemenet 4..20mA ([Ol] bemenedrzhyd, a GND az [L] bemenet.

[O-L] bemenettel allithat6é karakterisztika

Az aldbbi abra szerint & (3 ésAD H érték F e R e
kdzott allithaté a bemeneti fesziltség.! | és B R e e M A
AD I2 értéke hatarozza meg a minimalis
maximalis frekvenciat. Ez a négy paramét [

g

r

hatarozza meg a karakterisztikat. Ha a go

nem az origbbdl indul AQ ! { és AD 3>0), ]

AD 15 hatarozza meg, hogyl {3 alatti érték / i
esetén a kimeneti frekvencia OHz vagy
AD ! i-ben megadott frekvencia legyen. Ha |n.:| ||i ” ,
fesziltségAd ™ értéknél nagyobb, akkor is Vi :
maxi_mélisE’U ic szerinti lesz a kimeneti frek: A [a0 3] |n:i m] 100%
vencia. i 7

1
i

Ve

fas.

e N e ey Y LT F FEF,

Bemeneti tartomany
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[Ol-L] bemenettel allithatd karakterisztika

Az aldbbi abra szerint & 103 ésA {04 érték
kozott allithatd a bemeneti arareseg A D |
éaf i0c értéke hatarozza meg a minimalis -_.1 E

maximalis frekvenciat. Ez a négy paramét -
hatarozza meg a karakterisztikat. Ha a go

nem az origbbdl indul A(IC { és A i03>0),
AC IS5 hatdrozza meg, hogyd /3 alatti érték
esetén a kimeneti frekvencia OHz vagy

Maxirnalis frekvencia

|
H
1
H
1
1
!
H
1
1
i
1
1
i
1
H
1
1
i
1
8

AU I I-ben megadott frekvencia legyen. Ha @
aram A {04 értéknél nagyobb, akkor is . 0

e

o
i}

100%

20mA

L 1
maximalisA {02 szerinti lesz a kimeneti frek 0% |Aim3| [Am]
vencia. Bemeneti tartomany
[VR-L] bemenettel allithaté karakterisztika
Kuls6 vezérb panel esetén az A161..A165 paraméterekkel alfithat
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas Modban|EU |Egyséqg
ter kod szerkesz

the®
a0 [AT] valasztas 00...vélasztas [O] és [O- 00
kdzott [AT]
(ON=0I, OFF=0)
02...valasztas [O] és
kulsé POT kozott
[AT] (ON=POT,
OFF=0)
03...valasztas [Ol]és
kulsé POT kozott
[AT] (ON=POT,
OFF=0l)
AD 11 |[O] start frekvencia Kimeneti frekvencia 0.00Hz
indulé értéke, 0.0..400:0
AD 12 |[O] maximdlis frek- |Kimeneti frekvencia |- 0.00|Hz
vencia max. értéke,0.0..400.0
A0 13 |[O] start frekvencidhoAnaldég bemenet aktiv |- 0. |%
tartozé feszlltség start frekvencia ofszet,
tartomany 0...100.
Ao 4 |[O] maximalis frek-  |Analdég bemenet aktiv |- 100.(%
venciahoz tartozo max frekvencia ofszet,
feszlltség tartomany 0...100..
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"A" Paraméter csoport

Run Alap érték

ParaméiNév Meghatarozas Modban|EU |Egység
ter kod szerkesz
the
A0 5 |[O] bemenet start frek00...A011 érték - 01 |-
vencia engedélyezés hasznéalata
01...0 Hz
A0 e |Analég bemeneti $z6 [Tartomany:n=1..31 - 8 |Spl

1..30: x2ms 916
31: fix 500ms sirg
+0,1Hz hiszterézissel

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).

Az [AT] pont hatarozza meg, hogy a fesziltség besh¢@], vagy az aram bemenet [Ol]
értéke szabalyozza a kimeneti frekvenciat. Ha [B&kapcsolt allapotd, az [Ol-L] &ram be-
menet, ha kikapcsolt allapotu, az [O-L] feszlltbémenet aktiv. Az analég bemenet engedé-
lyezésehez a@ll | paraméternek | értékinek kell lennie.

Opci6é |Csatlakoz6|Funkcié név Allapot| Meghatarozas
kod szimbolum
5 AT Analdg ON

feszlltség/aram |OFF

bemenet valasztas

D

OFF |[OI

]

Bemenet tartomany{L oo |..Co007
AT
Engedélyezés A0D =0 [7]e]s]s]s]z] IL\PJECIPM|
Y
AoDs  |[AT] Analég bemenet
beme- |konfiguralas
net 420 ma,
oo ON [O] 010V
OFF |[[O]]
[l ON Potméter
OFF [O]
n3 ON Potméter

Az [AT] funkcié nincs semmilyen bemenethez hozzdedve, az inverter 6sszeadja az [O] és
[Ol] bemenetek értékét.

AD 16: Kulsos frekvencia sitré konstans: ez a 8& az analdg bemeneti jel simitasara szolgal.
* n=1..30: egyszératlagolast alkalmaz, ahol n a mintdk szama.
e RO IB=311 esetén 500ms-onként atlagol, az utolsé 16 mintgatkordl hiszterézis
savot hoz létre. A0,1Hz savon bellli kis ingadozast kisimitja. Hauéas6 30 minta
atlaga kilép a savbdl, uj savot hoz létre.
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3.5.3. Tobb fordulatszam és Jog frekvencia beallita sa

Tobb fordulatszam — Az MX2 inverter 166e¢ beadllitott fordulatszdm taroldsara képes
(A020..A035), ezt hivjadk tobb sebessdggofilnak. A bedllitott frekvenciak a digitalis ine-
neten valaszthatéak ki, majd az inverter a beéllacamkorlat, felfutasi és lefutasididek
megfeleben bedllitia a modositott kimeneti frekvenciat. Asoadik szamu motorra a 16 térol-
hato fordulatszambdl csak az @tbuplikalhato.

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNév Meghatarozas ModbanlEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
0 ToObb fordulatszamu 00...binaris (16-féle - 00
Uzem valasztas fordulatszam 4 csg-
tlakozén)

0 1...Helyiérték szerint
(8 féle fordulatszar
7 csatlakozoén)
An2n | Toébb fordulatszamu A tobb fordulatszamu |+ 6.0 |Hz
frekvencia 0. profil elss értéke, tarto-
many: 0.0..400HZ
ROZ0=Ford. 0 (1. motof
A220 | Tobb fordulatszamu A t6bb fordulatszamu 6.0 |Hz
frekvencia 0, ®motor profil elss értéke, tar-
toméany: 0.0..400Hz
RZcl=Ford. 0 (2. motor)

N

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas ModbanlEU |Egy-
ter kod szerkesy ség
the®

ACZ |.. |Tobb fordulatszamu 15 fordulatszam eérték, |+ 0.0 |Hz
An3s  |frekvencia értékek 1..15tartomany:

(mindkét motorra) 0.0Hz..400HZ

AOZ I=Ford 1.

RO35=Ford. 16.
r 159 |Frekvencia/pozici6 felvéA digitalis bemenet valt
teli id6 tozasa esetén az érvé-
nyre kerulés késlelte-

tése. Tartoméany: 0..20D
(x10ms)

1
©

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhafi6D ertékét allitsa "2"-re).
A fordulatszam beéllitas digitélis bemenetékeétféle mddon lehetséges: binarisan vagy he-

lyiérték szerint. Binaris modbarfi{ {5=C0) a 16 fordulatszam 4 csatlakozén keresztil, he-
lyiérték modban 8 fordulatszam érték 7 csatlakdzneszil valaszthato.
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Binaris mod: 1=ON

Fordu- |Pa- CF4 |CF3 | CF2 | CF1
latszam |ramé-
ter

FordO |A020

Fordl |Ap02 1

Ford2 |AOe2

Ford3 |Age3

Ford4 A0y
Ford5 |ADzs
Ford6 |(RO25

[elie] fo]llol o] o] o] Ne)

Ford7 |RO=7
Ford8 |AD2E
Ford9 |A029

Ford10 (Ao30

Ford11 |A03 ¢
Ford12 (Ap32
Ford13 |A033
Ford14 |A034
Ford15 [R035

N EEEEEIDNDDEENEEEEE
Rlr|lo|lo|lr|r|o|o| k| r|olokr|r|lolo
R ORI OIFRIOIFR O OOl OO

Helyiérték mod: 1=0ON, X: nem érdekes, lehet ON/OFF

Ford. ParaméteBF7
Ford0 |ROeD 0
Fordl |Ap0~ 1
Ford2 |Apee
Ford3 |RO23
Ford4 |Aozy
Ford5 |R0es
Ford6 |A0CE
Ford7 |RO=7

T
(o))

ool—‘><><><><o(_|/_)I
ol

SF4|SF3|SF2 |SF1
O |0 |O

o| | X| X[ X]| X| X|o|n

0
X
X
X
1

0

0
0

X X XX X X

X X 1

X 1 |0

1 [0 |O
0O |0 |0
0O (0 (O
0O (0 (O
0O |0 |O
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Digitalis bemenet konfiguralas binaris médban

Opci6é |Csatlako-|Funkcio név Alla- [Meghatarozas
kod z6 pot
02 CF1 Fordulatszam valasztag)N Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit O. 0, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, bit
0, logikai 1.
03 CF2 Fordulatszam valasztag)N Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 1. 1, logikai O.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, it
1, logikai 1.
o4 CF3 Fordulatszam valasztag)N Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 2. 2, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, hit
2, logikai 1.
05 CF4 Fordulatszam valasztag)N Binarisan koédolt fordulatszam, Hit
bit 3. 3, logikai 0.
OFF | Binarisan koédolt fordulatszam, bit
3, logikai 1.
Ervényes bemenelr oo -£oo07 CF4 BE3 CE2 CF
Sziikséges FOO 1, AOD 1=02, Lrlefs e fz fo fr I [ne fe=|
beéallitas: AO20..A03S \ | I"\ e
. A forfulatszam értékek beallitasakor sorreni L1 [ |
ben haladjon, mindig nyomja me gom-
bot az érték tarolasahoz.
o Ellenérizze, hogy a beallitott frekvencia érték
nem nagyobb, mint az A004-ben tarolt
maximalis frekvencia.

A d001 paraméterrel tobb fordulatszamu profil esétéaz aktualis frekvencia jeleztidd.

Ha CF1..CF4 bemenétrvezérli a tobb fordulatszadmu profilt, Run médbanjelezze ki vagy
modositsa 0 ! értékét, hasznélja helyed8l i-et.

A tdbbfordulatszamu profil értékek kétféle médongnamozhatdak.
1. Billentyizetil.
2. CF bemenetekt. Kdvesse az alabbi |épéseket:
a, Ha RUN médban van az inverter, allitsa STOP raddb
b, A megfeleb fordulatszam kombinaciét allitsa be a bemeneterkij@lzét allitsa
FOO I-re.
¢, A[A] 6s¥] gombokkal allitsa be a kivant értéket.
d A gombbal tarolja el az értéket. Ekkor az n.-editdfdatszam érték szerepel a
kijelzon.
e, Al<] gombbal véglegesitse az értéket.
f, A 2.a,.2.e, folyamat ismétlésével vegye fel\aakit értékeket.
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Digitalis bemenet konfigurélas helyiérték modban

Opcio
kod

Csatlakozq

Funkci6 név

Allapot

Leiras

32-38

SF1-SF2

Tobbfordu-
latszamu pro

ON

[OFF

A bemenettel valaszthato ki a
megfeleb fordulatszam.

fil megadas
helyiérték
maodban

Ervényes bemenet:
Sziikséges beallitas

C
F
AO
A forfulatszam értékek bedllitasakor sorrendbeadjah, mindig nyomja
meg d<l gombot az érték taroldsahoz.

Ellendrizze, hogy a bedllitott frekvencia érték nem ndudp/anint az A004+
ben tarolt maximalis frekvencia.

Jog frekvencia— A jog frekvencia beallitds csak Jog modban akiithg mddban a frekvencia
maximuma 9.99 Hz a biztonsagodikidtetés érdekében. Hat féle mddon allithato le jog
maédban az inverter:

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas ModbanlEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
A038 |Jog frekvencia] Jog modu frekvencia korlat, taf+ 6.0 |Hz
tomany: start frekvencia..9,99Hz
AB3g  |Jog stop lehét|00...szabad kifutas (run médban- a4

segek érvénytelen)
.Szabalyzott lefutasu megall@
(run modban érvénytelen)
..DC fékezés (run médban éi
vénytelen)
...Szabad kifutas (run maédbar
érvényes)
...Szabalyzott lefutast megall
(run médban érvényes)
...DC fékezés (run modban éf
vényes)

(]
oot

A 0,1,2 lehetség nem érvényesitléetha az inverter run médban van, aktivalja a JGdrem
tet a motor elinditasad&t. Jog mdédu Uzemhezéskzor aktivalja a JG bemenetet, majd a FW

vagy RW bemeneteflD359=0c vagyds érték esetén a DC fékezés paraméterezés szikséges.

Jogging médban a frekvenciafZl | paraméterrel allithato.
Jogging mddban nincs felfutasi rAmpa, a hibadsdsélkerilése érdekében célszarfrek-
venciatAd3H-ban 5Hz vagy kisebb értékre allitani.
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A Jog modu digitalis bemeneti vezérlés alatti Ruihd engedélyezéshez B2 paraméter
értékell | legyen.

Opcié |Csatla- [Funkcio |Allapot [Meghatarozas
kod kozo név
06 JG Jogging [ON Inverter run médban, motol
jog frekvenciaval forog
OFF | Inverter stop médban
Ervényes bemendtog - £007
Szikséges ARO02=1,
beallitas: AO38>b082,
RO38>AC39

Megjegyzés:

. Jog mdédban nem torténik
semmi, hald3B<bO8, vagy
b0B2=0Hz

. Mindig gy6z6djon meg, hogy &
amotor, mikor a JG é&llapotat
megvaltoztatja.

3.5.4. Nyomaték szabdlyzo algoritmusok

Tobb nyomaték szabalyozasi mod kozil valaszthal  ys szabaiyzas, 0o
AOO4 értéknek megfeléken (a masodik motor szamay  allando nyomatek

r 4 P z 4 - 4 Ulf szabalyzas, 01
AcM). Vaélaszthaté allandé vagy valtozd nyomate| iy nyomatek (1.7)
szabalyozas, igy kivalaszthatd az alkalmazashoz 02

UIf szabalyzas,

megfelebbb profil. A gyari alap értékil, az alland0| szabad urszab. AOYY
nyomatékl] beallitas Visszacsatolas nélkuli @Ofo__,
vektor szabalyzas (SLV) kimenet

Allandé, valtozé nyomaték

Az 4bran a OHz é3003-ban megadott bazis frekvenci v
kdzotti tartomanyon a motor nyomatéka allandé. A ooz
zis frekvencia folotti tartomanyban a motor feszédte
nem valtozik.

Az alsé abran a csokkentett nyomatéku goérbe lath
ahol a bazis frekvencia 10%-aig allandé a nyomal

Py ; f— —
Ezzel a bedllitassal kisebb fordulaton nagyobb rayot Sarokponti Maximalis
z z frekvencia frekvencia
tek erhed el.
v AO4Y =0 || Vaitozé nyomaték
Visszacsatolas nélkuli vektor szabalyozas T oramasemnnsnsoss

Alacsony frekvencian is nagy nyomaték ééhedl
(200% 0,5 Hz-en) a motor fordulatszam jel visszaes: .
lasa (encoder hasznélata) nélkil is, ezt nevezagzear- i i

- 7 7 L
csatolas nélkili vektor szabalyozasnak (SLV). Sarokponti frek-  Sarokponti Maximalis
nencia 10%-a frekvencia frekvencia

Hz
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Szabad U/f szabalyozas

A szabad U/f funkciéban tet§leges karakterisztika definidlhaté 7 frekvencigkrés a fe-
szultség értékb(I00..b | 13) megadasaval. A frekvencia értékek novelértékiek legyenek
1<2<3<4<5<6<7 szerint.

A gyari bedllitds szerint a hét frekvencia értékzOlA szabad U/f szabdlyozas esetén az
inverter nem veszi figyelembe a kis fordulatszamakJencia emeléstiff4 {/AZ4 {) és a ma-
ximalis frekvenciatROCDH/AZ0H). A maximalis frekvencia a 7. frekvencia érték () lesz.

Kimeneti feszultseg W]

VT (b 1 13)

Kimeneti frekvencia [Hz]

0 1 F2  F3 F4A F5 FB  F7

(= 100Y (b 102) (& 109) (b 198) (b U8 (=1 Q)b 1 12)
Kéd Tartomany Megjegyzés
Szabad U/f frekv. (7) |5 112 ]0..400 (Hz)* Az U/f
Szabad U/f frekv. (6) |5 {10 |Szabad U/f frekv.5.. karakterisztika
frekv.7 (Hz) szakaszonkeénti
Szabad Uff frekv. (5) |5 108 |Szabad Ulf frekv.4.. |irekvencia bazisérték
frekv.6 (Hz) megadasa

Szabad U/f frekv. (4) |5 106 |Szabad U/f frekv.3..
frekv.5 (Hz)
Szabad U/f frekv. (3) |t 104 |Szabad U/f frekv.2..
frekv.4 (Hz)
Szabad U/f frekv. (2) |5 102 |Szabad U/f frekv.1..
frekv.3 (Hz)

Szabad U/f frekv. (1) |5 100 |Szabad U/f frekv.0..

frekv.2 (Hz)
Szabad U/f fresz. (7) |[s 113 |0.0.. 800.0 (V) Az U/f karakteriszti-
Szabad U/f fresz. (6) |5 { | ka szakaszonkénti
Szabad Uff fresz. (5) |p 109 feszUIts,ég* bazisérték
Szabad Ul fresz. (4) |b 101 megadasa
Szabad U/f fresz. (3) |k 105
Szabad U/f fresz. (2) |5 103
Szabad U/f fresz. (1) |5 i0 !

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 Az inverter kimeneti fesziltsége nem lehet ndiyya bemeneti feszultségnél. A hibas ér-
ték megadas tularamot okozhat a tul rovid felfut@sjy lefutési id esetén.
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3.5.5. DC fékezeés (DB) beallitasa

Altalanos DC fékezés

A DC fekezessel novelheteallas esetén a motor . -
fékes nyomatéka. Killondsen kis fordulatszamon  +  ®» Szavadiius e Bezss

Az ROS | paramétet] | értéke esetén (STOP allapo | : |

ban allithato), és a RUN vezg#l alacsony szifit e »e »
lesz, az inverter DC fesziiltséget kapcsol a mator -

kercseire a ledllas soran 825c-ben megadott frek-
vencia alatt. A fékezési teljesitménylfH) és idtartam @055) is allithatd. Opcioként a
RUN jel megsinése és a fékezés kdzé szabad kifutasi szakatmiltail53).

DC fékezés — frekvencia észlelés

A manualis DC fékezés helyett 825 | = 02 értékre allitasaval megadhatd, hogy mekkora
fordulatszam alatt kell automatikusan bekapcsolfékezést, RUN mdd esetén is. Figyelje
meg az alabbi abrakat. Frekvencia észlelés alapjkdds DC fékezés esetén nem hasznal-
hato a kul§ jelre aktivalhatd DC fékluzem.

FW FW
Oon ON

F-SET F-SET
T e R e pegrmenen- AOS2 /_L\\//_\\ —————

F-OuT F-OuT

DB DB DB DB

1.példa: F-SET ugrasszeri valtozasa 2 példa: F-SET folyamatos valtozasa

Az 1.példan (bal oldali 4bra) ugrasskeeferencia jel valtozas esetén figyetheheg az
A052=02 paraméter hatasa. Amint a fordulatszamellapgfékezési hatarfrekvencia alé esik a
RUN jel magas allapota mellett, bekapcsol a féklizAnmasodik lefutds esetén nincs DC
fékezés, mert az FW jel mar nem aktiv.

A masodik példan a fordulatszam referencia anadggnnek megfeléen az indulaskor is
lesz fékezés, mig a motor nem éri el a hatar fatdmémot.

Az indulasi fékizemRU57 ésADSA), valamint a fékiizem kapcsolasi frekvenci&ds@) k-

|6n allithato.
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"A" Paraméter csoport RUN  [Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas maédbanEU Egység
ter kod szerkesy
the®
pos ¢ |DC fékezés engedeln... Letiltva - 00
lyezés 0 I... Megéllas alatt engedélyezye
ac... Frekvencia észlelés
Aoz |DC fékezési frekvenA fékezés hatarfrekvenciaja, ami 0.5 Hz
cia alatt a fékezés indul, éthként
indulas kdzben ish(162)..60Hz
Ans3  |DC fékezés vara- |Késleltetés a szabalyzott leallag-€s 0.0 sec.
kozasi id a DC fékezés kdzott (mig a motpr
szabadon fut), tartoméany: 0..5.0
Sec.
A0Sy DC fékeB DC fékeb, tartomany 0..100% - 50. %
megallaskor
A055 DC fékezési id DC fékezési id, tartomany: - 0.5 Sec.
megallaskor 0.0..60.0 masodperc
AOSsE  |DC fékezés, sarok- [00... sarokpont érzékelés - 01
pont vagy szint 01... szint érzékelés
érzékelés [DB] be-
meneten
A0S DC féke indulaskofDC féke indulaskor, tartomany|- 0. %
0..100%
A0SO DC fékezési id in- |Fékezési id indulaskor, tar- - 0.0 sec.
dulaskor tomany: 0.0 to 60.0 seconds
Aansg  |DC fékezés DC fékezés kapcsolasi frekven-|- 5.0 Sec.

kapcsolasi frekven-

cigja, tartoméany:

cija

2.0..15.0 kHz
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A DB bemenet aktiv allapotaban digitalis bemefiatiézithet), a DC fékezés az alabbi pa-
raméterekkel hangolhato6:
« AOS53: DC fékezés késleltetés, tar- WA 1.peida.
tomanya 0.1..5.0 masodperc ' |

1
- AO5Y4: DC fékeb allitas, tartomanya X
0..100% [0B] 0
Kimeneti \ /
1.példa. Az [FW] vagy [RW] bemenet aktiy TeKvenca

Amint kikapcsol a DB bemenet, a kimene
frekvencia visszaall a korabbi értékre.

2.példa. A RUN parancsot a billedgetl ad- RUN
jak ki. A DB bemenet magas szintje esetén [
fékezést eredményez, de a DB bemenet [El
kapcsolasa utdan az inverter kimenet ne

X Kimeneti
kapcsol vissza. frekvencia \ G

3.példa. A RUN parancsot a billefizetl ad-
jak ki. A DB bemenet magas szintje esetén [ 3.példa.
fékezést eredményez az AO053-ban beallit

S - 0O -

1

. . : RUN

késleltetéssel, de a DB bemenet kikapcsol. 0

utan az inverter kimenet nem kapcsol vissza. 8] 1
: 0

£

Kimeneti = AOS3
frekvencia l_\

Opcié  |BemenetParaméterAllapot [Meghatarozas
kod szimbolynév
m
07 DB Kilss DC |ON DC fékezés megallaskor
fekezés |OFF | Megallaskor nincs DC
fékezés
Ervényes bemenet: £O0-CooT
Sziikséges bedllitas: |AOS3, ADSH
Megjegyzés:

* Hosszu idn keresztil ne alkalmazza a DC fékezést, ha a pC
feket6 értéke magasifsH).

» A [DB] bemenetet ne hasznalja tal nagy cikldsiel, példaul
rogzit fékként. Hasznaljon mechanikus féket pozicio saeta
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3.5.6. Frekvenciaval kapcsolatos funkciok

Frekvencia hatarok — Also és fel§ kimeneti frek-
vencia hatar irhaté &l A korlatozas a fordulatszan
alapjel értekétl fuggetlendl tortéenik. Az als6 fordu: .- .
latszam korlat az abra szerint 0-nal nagyobb érigk

lehet, a fel§ hatar nem Iépheti tal a motor névleg
fordulatszamat. A maximalis frekvencigl{H/AZ0H) Ao
ilyenkor korldtozza a fets frekvencia értéket 0
(ROG YACE ),

Kimeneti frekvencia

Allitsi
tartomany

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU | Egysé
ter kod szerkesy g
the
AOE ¢ |Frekvencia fels hatar |[Kimeneti frekvencia - 0.00 [Hz
AZE ! |Frekvencia fels hatar,|felss hatara, ami a
2 motor maximalis frekvencianal

kisebb @004/A204).
Tartomany: alsé hatér-
frekvencia
(ROB2IAZELD)..maximalis
frekvencia fO04/A20Y).
0...engedélyezve

0. letiltva
AOEZ Frekvencia als6 hatanKimeneti frekvencia alsp 0.00 [Hz
AZE2  |Frekvencia alsé hatafhatara, ami nullanal
2.motor nagyobb. Tartomany:

start frekvencia és
(b0BC) felss hatarfrek-
vencia @6 {/AcE 1)
kozotti.
00...engedélyezve

0 1...letiltva
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3.5.7. PID szabalyozas

A PID szabdlyozas engedélyezése esetén az inugiteszabalyozza a kimeneti frekvenciat,
hogy a visszacsatolt folyamat valtoz6 (PV) értéleéainkdzelebb keriljon a bedllitott érték-

hez (SP). A folyamat valtoz6 tobbféle bemeneteerkt §076).

"A" Paraméter csoport Run Alapérték
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU |Egys
ter kod szerkesr égs
the®
A0+ |PID engedélyezeés PID szabalyozés engedélyezése |00 |-
04...PID letiltva
0 !...PID engedélyezve
ac...PID engedélyezve negat|v
forgasirannyal is
RO2 PID P tag Tartoméany 0.00...25.00 + 10 -
A073 |PID ltag Tartoméany 0.00...3600 masopk 1.0 |sec
perc
Ao+ |PID D tag Tartomany 0.00...100 masodH+ 0.0 |sec
perc
A0S |PV skala tényez Tartoméany 0.01..99.99 - 1 -
AD1E [PV bemenet valasztas |70...[Ol] aram bemenét - 00 |-
0 1...[O] feszlltség bemeriet
dc...ModBus halézat
03...impulzusos benet
i0...szamitasi funkcié kimenef
A0 PID inverz moéd PID bemenet: - 00 |-
ao...SP-PV
4 1-(SP-PV) Inverz
AD78  |PID kimenet korlatozas| Teljes tartomany %-os korlgt 00 |-
zasa, tartomany: 0..100%
A07g  |PID ebrecsatolas Elérecsatolas forras valasztag: 00 |-
valasztas ao...letiltva
0 1...[O] feszlltség bemenet
gc...[Ol] aram bemenet
A 55 |PID elalvasi kiiszéb Tartomany: 0..400Hz - 0.00|Hz
A57 |PID elalvas késleltetés | Késleltetés: 0.0..25 masadp sec

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
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A PID szabalyozas alapjelként @20 | paraméterrel megadott bemenetet hasznalja (@kert
eldlapi potméter, vagy analdg feszultség/aram bemehefPID funkcid engedélyezéséhez
RO =0 1 legyen. Ezt kovéen az inverter allitja be a megféldimeneti frekvenciat.

Az inverter altal szamitott frekvencia tobb szentpohlehet ebnyds, a folyamat valtozo
megfeleb értéken tartasa mellett altaldban energiat is akegit. Nézze meg az alabbi abrat.
A motor fordulatszdma a folyamatnak megfédel valtozik az analég bemenetre kapcsolt
érzékeb visszacsatold jelének megfeieh.

Alapjel (SP) Hiba Frekv. .
PI,D . - Inverter = Motor Kulso
szabalyzd folyamat

Folyamat valtozo (PV)

Erzékeld

A PID szabalyozé kiszadmitja nulla hibajelhez taftidealis kimeneti frekvenciat. A tovabbi-
akban nem éirt frekvenciat ad ki az inverter kimenet, haneme#rt folyamat valtozo
értékre szabalyoz. Ez aziet érték az alapjel, amit a folyamat valtozd6 mketységének
megfeleben kell megadni. Szivattyds alkalmazas esetén lezt leyomas, légkezelés esetén
hémérséklet, nyomaskulonbség. AZ75 paraméterben megadhaté a motor frekvencia és a
folymat valtozé kozotti atvaltasi ardny. Az alaldbiran talalja a funkcio részletes abrajat.

- Alapjel e =
Altalanos beallitas (Cel) Skalatenyezo
Frekvencia >| F00
— e forras
Skalatenyezd
Tobb &rtéki 1 5| P
fordulatszam profil
[mozo] .. [Ro3s ] RIS | [
| tag Frekvencia
+
= {1 = N _)@_)
Killsd potenciométer A
[ tag
Folyamat valtozo visszacsatolas | = a0
Analog bemenet skalizas 2
Q--,,D_ /
Mlasrths 1 -EI 102
[AT] L:i bt o] Skalatényezd Kijelzd

—8—3 A075 > 4004

:

|:|||'I|

PID UM bemenet valasztas

[0]
[01]

A PID funkcio letiltdsa felfliggeszti a szabalyozéstvisszatér az inverter a kimeneti frekven-
cia szabalyozasra. A digitalis bemegetorténs PID funkcio tiltds opcionalis. A PID hurok
integrator nulldzza a PID kilritési funkcié, azazdigitalis bemenet [PIDC] pontjanak
bekapcsoldséra az integrator tartalma O lesz. Eara®nyds, ha sebességvezériésérink

at PID szabalyozasra nulla fordulatszamrol.
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AVIGYAZAT Ne kapcsolja be a [PIDC] bemenetet az inverter RUN
allapotaban, mert az a motor fordulatszam hirtekgik-
kenését, hibas leallast okozhat.

Opcié |Csatla- |Funkcio |Allapot |Meghatarozés

kod kozo jel [név

23 PID PID tiltas |ON PID hurok tiltas
OFF | PID hurok engedélyezés

2y PIDC PID torlés|ON Nullazza az integratort
OFF | Nem valtozik a PID hurok

mikodése

Ervényes bemeneatog (.LO07

Sziikséges A071

beéllitani:

Megjegyzés:

A [PID] és [PIDC] bemenet hasznalata opcionalis ABT =0 ! érték
mellett a PID funkci6 folyamatosan engedélyezve van

3.5.8. PID hurok konfiguréalas

A PID hurok tobb alkalmazashoz is beallithato.

PID kimenet hatarolas — a PID hurok beépitett kimenet hatarolasi funkaiGendelkezik,
ami azADT8 paraméterrel adhaté meg.
* Ha a hibajel (alapjel és hurok kimenet kulonbsédgsgbb, mint a korlatozas, a hurok
normal lineéaris tzembenitkddik.
* Ha a hibajel nagyobb, mint a korlatozas, az invedmeneti frekvencia ugy fog val-
tozni, hogy a hibajel ne 1épje tul a korlatozaséket.

Koriat hatasa a kimetdjelre

%

Kimenet
koriat

Kimenet
korlat

Korlat hatasa a kimetojelre

Hibajel inverzi6 — Ritési vagy szefiztetési alkalmazasok esetén a rendszerbe bevitgiane
hatdsara & a folyamat valtozo értéke, ilyenkor a hibajel (8%} alaku. Hitési folyamat
esetén a rendszerbe bevitt energia hatasara afatyaltozé értéke csokken, a hibajel —(SP-

PV) alakid. AzAT77 paraméterrel allithatja a hibajel képzési madot.
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PID Frekvencia PID Frekvencia
szabalyzo | > szabalyzo >
- +
PV | Folyamat valtozé PV | Folyamat vaitozé
pozitiv visszacsatolassal negativ visszacsatolassal
+— <«

PID hiba kimenet — Ha a hibajel tallépi ai44-ben megadott értéket, a kimeneti jel (OD)
aktivalodik.

PID visszacsatolas 6sszehasonlité kimenetHa a PID visszacsatolas értéke & 3-ban
megadott als6 hatarérték alatt marad és az inveti® modban van a kimenet bekapcsol, és
bekapcsolt allapotban marad, mig tal nem |épUa’-ben megadott PID falshatarértéket,
vagy Stop mddba keril az inverter.

PID visszacsatolas

A
Uf’\ '\V [[JSZ2 FPIDFBY kimenet felss korlat
FAN £\ [[53 PIDFBY kimenet aisé koriat
/ \V4 \/
> dd

FW bemenet I 0N

FBV kimenet | ON ' ON

PID skélazas— A PID skalazo paraméter allitas@{5) esetén a tdblazatban szeégph-
raméterek értéke valtozik meg:

Kijelzett érték=valtoz6*q075)

3.5.9. PID elalvas funkci6

Az inverter kimenet kikapcsol, ha a PID engedélytealapotaban a kimenet kisebb lesz,
mint azA |56 paraméter értéke, vagy a frekvencia alapjel kidebb a PID funkcid tiltott &l-
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lapotaban, mint a& {56 érték. Ha a PID kimenet vagy frekvencia alapjéépi azA 56 pa-
raméter értékét egy meghatarozott idéidq(1), az inverter kimenet automatikusan bekapcsol.

PID kimenet

PID filggvény H I55

alvasi hatar
AIET = PID fliggvény alvas késleltetési idd —% 0|57
- I «—>
un parancs [
(belsd) Run Stop Run
Run parancs
(killsd) Run

3.5.14. Kiegészit 6 analég bemeneti beallitAsok

Bemeneti tartomany bedllitasok— az alabbi tabldzatpan szerepltékekkel az anal6g be-
menetek karakterisztika adhat6 meg. Az analdg beth¢swrtoméanyok leirdsa a 3.5.2 pont
alatt talalhato.

"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modban |[EU |Egység
ter kod szerkesz-
the®
A0t |[Ol] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia induld ér-|- 0.00 |Hz
indulasi frekvencia [ték, tartomany: 0.0..400.0H%*
tartomany
A102  |[Ol] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia maximalig- 0.0 |Hz
maximalis frekvenci|érték, tartomany: 0.0..400.0Hz*
tartomany
AR103  |[Ol] aktiv aramkorlaiBemenet aktiv alsé aramkorlat- 20. %
also érték érték, tartomany: 0..100.%
"A"Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas maédban|EU Egység
ter kod szerkesz
the®
Ai04  |[Ol] aktiv aramkorlat |Bemenet aktiv fetsaram- |- 100% | %
felss érték korlat érték, tartomany:
0..100.%

00 -

A 105 [Ol] indulasi frekven-
cia bemenet valasztag

0...ofszet hasznalata
!...0 Hz hasznalata

[

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
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Analég bemenet szamitési funkcio— Az inverter két fesziltség bemenet 0sszeadasara,
kivondséara, szorzasara képes. Ezzel a dsbgtel bizonyos alkalmazasok rugalmasabban
allithatoak. A szamitott eredmény alapjelként femlhato.

Billentylizet _—0 A4 A 143
Kiils6 potenciométer POT (__.-"'.-w
A operandus | [O] bemenet O <
[Ol] bemenet 'e)
Halozati vaitozo o A e A+B “CAL"
= (eredmeny)
: B e A-B —
Billentyiizet _0 >« A*B
Kilsé potenciométer POT
B operandus | [O] bemenet _OK’-\O—
[O1] bemenet '®) .“'\,‘
Halozati valtozo _ o 1AM
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas modban|EU | Units
ter kod szerkesz
the®
A4+ |Szamolasi funkcid  (07...Billentytizet - o2 |-
bemenet valasztds |7 VR
4c...[0] bemenet
03...[Ol] bemenet
04...RS485
05...opcionalis
07...impulzusos bemenet
"A" Paraméter csoport Run méd- Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas ban EU |Egysé
ter kod szerkesz- g
the®
A 42 |Szamolasi funkcid  (00...Billentyiizet - 03 |-
bemenet valasztds |7 VR
dc...JO] bemenet
03...[Ol] bemenet
04...RS485
05...opciondlis
07...impulzusos beme-
net
A 43 |Mivelet 00... 6sszeadas (A+B)y oo |-
44d... kivonas (A-B)
00... szorzés (A*B)
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Frekvencia eltolas— Az inveter konstanssal eltolhatja (ofszet) aVegicia alapjeRI0 | pa-
raméterrel megadott értékét (mind az 6t szamitésidmet hasznélhatd). Az 6sszeg#end
frekvencia érték ad 45 paraméterrel, az 0sszegze§edét azA HE6-al adhatja meg. Analog
bemenet hasznalata esetén az ofszet érdéleidvaltozo is lehet.

NPT — e ! Frekvencia forrds vilaszids
Billentyiizet ;_.-' , )
FOOT bedlitasa —O:\\C + . @ Kimeneti frekvencia ala;ﬂel
ModBus bemenet __0
Szamiasi funkcidé kimenet _/O ¥ '-\_\
Opcionalis kartya J “..Elﬁjeles Soocrrs
g sto
ADD] i
Intelligens bemenet 3 D [ 1
"A" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas modban |EU  |Egység
ter kod szerkesz-
the®
A145 |Osszegzerid Ofszet értékkel eltolhatp+ 0.00 | Hz
frekvencia a frekvencia alapjel,
tartomény: 0.0..400.0
Hz*!

3
3

A146 |Osszegzésaele 00...+ @ H5 értéke
hozzaadodik a
frekvencia alapjel-
hez)

01... - @ M5 értéke
kivonodik a frek-
vencia alapjelbl)

Bemeneti tartomany beallitAsok— az alabbi tdblazatpan szereprtékekkel VR (POT po-
tenciométer kil billentyiizeten) karakterisztika adhaté meg, igy skalazteafpgtenciomé-
terrel megadhat6 frekvencia tartomanyt. Az analégéneti tartomanyok leirdsa a 3.5.2 pont
alatt talalhato.

"A" Paraméter csoport Run Alap értékek
ParaméiNév Meghatarozas modbanEU | Egy-
ter kod szerkesy ség
the®
A6+ |[VR] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia in- |- 0.00 |Hz
also frekvencia dulé érték, tartomany:
0.0..400.0HZ*
A2 |[VR] bemenet aktiv |Kimeneti frekvencia ma- 0.00 |Hz
felss frekvencia ximalis érték, tartomany:
0.0..400.0HZ*
AiE3 |[VR] potméter induldgPotenciométer indulési |- 0. %

ofszet értéke %-ban |ofszet értéke %-ban,
tartomény 0..100.%
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AiE4  |[VR] potméter Potenciométer vegallasi- 100. | %
végallasi ofszet értékgofszet értéke %-ban,
%-ban tartomény 0..100.%

A5 |[VR] bemenet start |[00...ofszet - 01 -
frekvencia forras 0! .0Hz
valasztas

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaifel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencids modhaigl értékét allitsa "2"-re).

3.6. "B" Paraméter csoport: finomhangolas

A "B" Paraméter csoport paramétereinek allitAségaketettebb rendszer és motor vezérlési
funkciok érhedek el.

3.6.3. Elektronikus termikus tulterhelési védelem

A melegedési tllterhelési védelem a motor, invedtterhelése ellen nydjt védelmet. Aram
érték vagy inverz aram gorbe alkazasavakaalik.

A b |3 paraméterrel valassza ki a terhelésnek legjoblegfateb karakterisztikat, ezaltal az
inverter a legoptimalisabb védelemmel foGikddni.

A motor altal kifejtett nyomaték a motor aramavergyos, igy a fefldé hé, melegedés is. A
tulterhelési kiisz6b hatararamat adja med & paraméterrel. A tartomany a névleges aram
20..100%-a a teljes inverter sorozat esetén. Hépithz &ram a megadott kliszobértéket, az
inverter hibalizenettel leall és eltarolja a hib&tilsanaploba (hib& 05). Hiba esetén az
inverter kimenet kikapcsol.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas maddban [EU Egység
er kéd szerkeszth
e’
kO 12 |H6védelem Tartomany: névleges | - Inverter| A
L2 12 |Hévédelem, 2. motor |aram 20..100%-a. - névle- [A
ges
arama
b0 13 |Termikus karakterisztikaid...nyomaték - ]
L2 13 |Termikus karakteriszti- |csokkentés - 0
ka, 2. motor 0 i...4llandé nyomaték
0c...szabad beallitas
b0 5 |Szabad beédllitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 1
kO 15 |Szabad beallitas-aram [l Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama
b0 1 |Szabad beéllitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 2
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"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas maédban |EU Egység
ter kod szerkesz-
thet
kO 18 |Szabad beallitas-aram R Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama
b0 !9 |Szabad bedllitas- Tartomany 0..400HZ* |- 0.0 Hz
frekvencia 3
k020 |Szabad bedllitAs-aram 3  Tartomany: O..inverter 0.00 A
névleges arama

*1 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*2 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhailel értékét allitsa "2"-re).
*3 1000Hz-ig nagyfrekvencias médhaii6D ertékét allitsa "2"-re).

AVIGYAZAT Ha abl ic paramétert a motor névleges dramara éllitja, az
inverter a névleges aram 115%-ig terheli ki a motda a

b0 I paraméter a motor névleges aramanal nagyobb, a
motor tulmelegedhet, karosodhat. & i valtoztathato
paraméter.
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Elektronikus tilmelegedési karakterisztika— a karakterisztika a045 paraméter értékgét
flgg az aldbbi médon:

| b045=00 (HD) | | 5043=0 1 (ND) |
Hibas leallasi idd [s] Hibas leallasi idd [s]
AN I\
60 60
3.0 ] 0.5
b 12162 12 [%] i > b 1262 12 [%]
0 109% 150% 200% 0 116% 120% 150%

A karakterisztika éire definialt, a redukcios tény&@zabl |3 paraméter hatarozza meg.

Csokkentett nyomaték 60 13=00)

Redukcids tényezd 60 Hz (redukciés tényezd: x1.0) 20 Hz (redukcids tényezd: x0.8)
Hibas leallasi Hibas leallasi
x1.0 dofs] A id6 [s]
x0.8
*0.6
60 60
0 5 16 50 3.0 3.0
0 6 20 60 | ]
Bizis O 11 s 144 0 89 92 115[A]
frekvencia (116%) (120%) (150%) (92.8%) (96%) (1209%)
Kimeneti frekvencia [Hz] Motor aram [A] Motor aram [A]

Alland6é nyomaték (0 13=0 1)

Redukcids tényezd 60Hz (redukcids tényezd: x1.0) 60Hz (redukciés tényezd: x0.8)
1 Hibas leallasi Hibas leallasi
idd [s] idé[s] A
x1.0
%0.8
60 60
05 0.5
0 3 60 | 0 i
872 120 16.0[A] 7.0 96 12.8[A]
(109%) (150%) (200%) (87.2%) (120%) (160%)
Kimeneti frekvencia [Hz] Motor aram [A] Motor aram [A]
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Szabad beédllitas §0 13=02)

Redukcios tényezd Motor aram [A]
A N
%1.0 b020
' b018 £
x0.8 /
beallitasi tartomany b016
0 3 400 > 0 b0i5 bOA7 b019  ADD4 max.
Kimeneti frekvencia [Hz] Kimeneti frekvencia [Hz] e

Termikus figyelmeztetési kimenet: beallithatd, hegynelegedési védelem megszolaléét el
vészjelzést adjon az inverter.LAE | paraméterrel adhaté meg a megszolalasi kiiszoh érté
A vészjelzés a tranzisztoros kimenet [11] vagy [A@htjan, vagy a relé kimeneten adhato ki
(C02R)

3.6.8. Forgas korlatozassal kapcsolatos paraméterek

Forgasirany valtas tilthsa b035: a paraméter az ellentétes irAnyu forgés tiltdsacdgal.
Ellentétes iranyu forgasi utasitas esetén a Kipe(z ) jelenik meg.

Ellentétes forgasirany elleni védelenb046: érzékeb nélkuli vektor szabalyozas esetén ak-
tiv paraméter (A044=03). Alacsony fordulatszamuniiasetén az inverter kimenet bizonyos
esetekben ellentétes irAnyu forgast eredményezhet.

"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParamépNév Meghatarozas modban|(EU  |Egység
ter kod szerkeszt

hets

s035  |Forgas irany tiltas ..nincs tiltas - o0
..hétra irany tiltva
...elére irany tiltva
..nincs tiltas -

..forgasirany valtas tiltva

3

5035  |Forgasirany valtas
tiltasa

3
C
3

C3 C(Ca C3 23
mu

3.6.21. Fékezés szabalyozas

A fékezést szabalyoz6 funkcid kélsnechanikus fék vezérlésére alkalmas lift, illebgyéb
emeb vagy fékes gépek esetén. A funkcié engedélyezaséltiesal | értékire ab 20 pa-
rameétert. A funkcio az alabbi médorikddik:

1. Ha az inverter megkapja aikddtet) utasitast, az inverter kimenet a motot &5-ben
megadott fék kiengedési frekvenciaig gerjeszti.
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2. A fék kiengedési frekvencia elérésekor az irareviirakozik & ic | paraméterben megad-
ott ideig, majd kiadja a fék kiengedési jelet (BOKp a motor arama nem éri ebacb-ban
megadott fék kiengedési értéket, az inverter nejan kich fék kiengedési jelet, hanem helyette
a fék hiba jelet (BER).

3. Ha a fék kiengedés visszaigazolas jel (BOK) Bdeit rendelve valamelyik digitalis beme-
nethez (44" értékii valamelyik paraméterld I.LO007 kozul), az inverter varakozik a “fék
kiengedés megésitési ideig” b /24) a motor gyorsitdsa nélkil a fék kiengedés jel
megérkezése utdn. Ha az inverter nem kapja mek kiddgedés megésit jelet a & i2H)-
ben megadott ith belil, az inverter hibaval leall fék hiba jell@ER). Ha a fék kiengedés
megebsitési jel (BOK) nincs hozzarendelve az intelligegesminalhoz, a fék kiengedés
megebsitési varakozasi (b icH) paraméter eértéke érvénytelen. llyen esetbenz@jrg az
inverter kiadja a fék kiengedés jelet.

4. A fék kiengedést medisits jel megérkezése utan (vagy a fék kiengedési gldsa utan,
amikor a BOK funkci6 le van tiltva) az inverter eéinzik ab I2c-ben megadott ideig, majd
gyorsitani kezdi a motort az alapjelben megadotiatszamig.

5. A mikddtet jel kikapcsolasa esetén az inverter a fékezésvémeciara lassitja a motort

(b 127), majd kikapcsolja a fék kiengedési jelet (BRK).

(b 127)

Kimeneti frekvencia

Fak kiengedési frekvencia
(7)

P, AP LIS,

b 125)

_(4)

(1) 1. . (3

e 2

Mikddtetési jel

Fék kiengedési jel 0N

Fék kiengedés ON |
megerosités @) ] (6)

(1) Fék kiengedési frekvencia elérési idd

{2) Fék kiengedési varakozasi idd (b i2 1)

(3) varakoras fék kiengedés visszaigazolasara (b ic4)
(4) Varakozasi idd felfutasig (b I122)

(5) Fékezési frekvenciara lassitas ideje

{6) Fékezés visszaigazolas varakozasi idd (b 124)

(7) Ali6 helyzetig fékezés varakozasi idé (b 123)

6. Ha a (BOK) kimenet valamelyik digitadlis bemerethvan rendelve f4" értéki
valamelyik paramétef 0 [.LO07 kozdl), az inverter varakozik a fék kiengedés kel
kapcsolasa utan legalabb a fék kiengedés visszafgazidbn keresztll  i24), amig a
fékezés visszaigazold jel kikapcsol, és kozben nsikkenti a motor fordulatszamat. Ha a
varakozasi id alatt nem kapcsol ki a fékezés visszaigazold gel,inverter fék hibajel
kiadadsaval (BER) leall. Ha a fék visszaigazolasi(BOK) nem lett digitdlis bemenethez
rendelve, a fékezés visszaigazolasi varakozasi(idicH) érvénytelen. llyen esetben (7)
szerint jar el a fék kiengedés jel kikapcsolasa.uta
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7. A fék kiengedés visszaigazold jel (vagy fék kiedés jel, ha a BOK jel le van tiltva) ki-
kapcsolasa utan az inverter varakozik a fékezésiédéig, majd megallasig lassitja a motort.

Megjegyzés:

Az abra a BOK jel digitalis bemenethez rendelt@dtat mutatja. Ha a BOK jel le van tiltva, a
fék gyorsitasi varakozasiddb i2c) a fék kiengedési jel bekapcsolasakor Kelikl Az allo
helyzetig fékezési varakozasbid fék kiengedési jel kikapcsoldsakor kédid.

A fék szabalyozas funkcié hasznalata esetén hasémék, rendelije az aldbbi jeleket a
digitalis bemenethez:

1. A fékvezérdb magneskapcsolorol fék kiengedés jelzéséhez artemfelé rendelje a BOK
jelet az 1..7 csatlakoz6 egyikéheZ(* értékii valamelyik paramétdril {..CO07 kozil).

2. A fék kiengedés jelet!f: BRK) rendelje a 11.12 kimenethezlf {..L02C). A fékezés
rendellenes allapotanak jelzéséhez rendelje a é8kéiba jeletdl: BER) valamelyik kime-
neti ponthoz.

A fék szabalyozas paraméter esetén javasolt akedézéélkili vektor szabalyozas hasznélata
(R0HY=03) a nagy nyomatéeku ikodés érdekében.

"B" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték

ParamépNeév Meghatarozas ban EU |Egység

ter kod szerkesz-

the®

b 20 |Fék szabalyozas 00...letiltva - 00
engedélyezés 01...engedélyezve

b 2 | |Fék kiengedés Tartomany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
varakozasi id masodperc perc

b i22  |Fék gyorsitasi vara- |Tartoméany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
kozasi id masodperc perc

b 123 |All6 helyzetig fékezégTartomany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
varakozasi id masodperc perc

b 24 |Fékezés Tartomany: 0.00..5.00 - 0.00 | Masod-
visszaigazolasi masodperc perc
varakozasi i

b 175  |Fék kiengedési frek- [Tartomany: 0..400 Hz - 0.000 Hz
vencia

b 125 |Fék kiengedési aram| tartoméany: O..inverter negv- (név- (A

leges &ram 200%-a leges
aram)
b 27 Fékezési frekvencia | Tartomany: 0..400 Hz X 0.00 Hz

3.6.24. Nagyfrekvencias inverter izemmad
A b0453-ben bedllithaté keits mod mellett az MX2 inverter két lzemmadot kiraahely a

standard és nagyfrekvencias IM mod! . Nagyfrekvencids IM mod esetén a maximalis ki-
meneti frekvencia 1000Hz. Gx6djon meg, hogy a HD modobf+9=00) aktivalta, és csak
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utana valassza a nagyfrekvencias IM modot. Nagyée&ids mod esetén nem vélaszthato az
ND mad, illetve az SLV (érzék&hélkili vektor szabalyozas) nem eléthet

Az inverter mod valasztas nem csak & ! érték valtoztatasaval jar,

/7 { médositasa utan

inicializalni kell az invertert. Az aktudlis invertmod adl&0-al jelenithed meg.
A nagyfrekvencias IM mod bedllitdsa utan az inieééas abd84, 605, b 1BO paraméterrel

torténik, nem kell médositahnii7 | értékét.
"B" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméiNév Meghatarozas modban(EU |Egység
ter kod szerkesz

the®
BT Inverter méd valaszta9o0...nincs funkcid - 00

01..
02..

03...

Standard.IM (aszinkron gép)
.nagyfrekvencias IM
PM (&llandé mégndismotor)

Az egyes Uzemmodok koztiib kildonbségek:

Function Nagyfrekvencids|Standart mod Alland6 magries

maod
uzemmaod HD HD ND HD
Max.frekv.@004) [1000Hz 400Hz 400Hz 400Hz
Startfrek.6062)  |0.10..100.0(Hz) | 0.10..9.99(Hz) 0.10..9.99(Hz) 09.99(Hz)
Kapcs. Frekv. 2.0..10.0(kHz) 2.0..15.0(kHz) 2.0..10.0(kHz) 2.8.0(kHz)
(6083)
U/f karakterisztika|00: alland6 00: allandé 00: alland6 nyo- [Nem elérhet
(RO44) nyomatek nyomatek matek

Ol: csOkkentett |Ol: csbkkentett [0l: csOkkentett

nyomaték nyomaték nyomaték
02: szabad U/f |02: szabad U/f |02: szabad U/f
03: SLV
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i e HDméd ~ ——— NDmod — ——— i
|

i HD mod bOYS =0 | ND mod i
i b049: 00 " >l b4g: 01

| doBO: L k043 = 00 d060:  I-u |
g |

{

|

| Nagyfrekvencias mad
|

| d060: H- |
|

|

|

|

|

|

|

|

Allandd magnes( mod

i

I
I
I
|
I
I
I
:
died: P |
I
I
I
|
:
L—__ MNagyfrekvencias mod (~1000Hz) - fims e Allandd magnesd mod ]

3.7. C csoport: multifunkcios digitalis bemenet fun kciok

A 7 digitélis bemenet [1], [2], [3], [4], [5], [6];7] barmelyikére a 72 lehetséges funkcid bar-
melyike beallithatd. A kovetkéztablazatokban talalhaté a konfiguracié maodja. gitdiis
bemenet bekapcsolt vagy kikapcsolt allapotl ledndéekapcsolt allapotot 1-gyel, a kikapcsolt
0-val jeloltik.

Az inverter gyari beallitdsa szerint a hét beméegletan programozva. Barmelyik tetdege-
sen moédosithatd, de legyen figyelmeshi#S értékének valtoztatdsa mas alap beallitas
értéket eredményezhet. Ugyanaz a jel tdbb bemenetih®zzarendelhét

Megjegyzés: a [3] és [4] bemenet logikai és bizégnsemenet is lehet a SAFE STOP
bedllitas értékét figgoen.

Megjegyzés: [5] lehet logikai bemenet is, vagy agdlemenet a PTC funkcié szamara (funk-
ci6 koédL005=19).
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3.7.1. Bemeneti csatlakozo konfiguracio

Paraméterek és beallitasi értékek— A szamos furtkts®leges bemenethez rendelheA
CO0 1.LO07 paraméterrel adhatja meg az [1].. [7] bemenetakdidit. A gépkdnyv bemene-
tekhez rendelt funkci6 roviditéseit hasznalja adkeisoran, ezeknek a funkcioknak & i-
CO07 paraméterben egy-egy szamérték felel meg.

Példaul,C00 =00 esetén &0 érték a [FW] funkcié (éire RUN) van az [1] bemenethez
rendelve. Az opci6 kédok és pontosikiidésik a 4.fejezetben szerepel.

"C" Paraméter csoport Run méd-|Alap érték
ParamépNév Meghatarozas ban EU Egység
ter kod szerkesz-
thet
roo+ |[1] bemenet funkcidja [1] bemenethez funkcid |- 00 -
hozzérendelés a 68 lehiet [FW]
ség kozil
rooe  |[2] bemenet funkcidjal [2] bemenethez funkcid |- 01 -
hozzéarendelés a 68 [RV]
lehetség kozil
roo3  |[3] bemenet funkcidjal[3] bemenethez funkcié |- 12 -

[GS1 hozzéarendelh&t|hozzarendelés a 68 [EXT]
lehetség kozil

rooY  |[4] bemenet funkcioja [4] bemenethez funkcié |- 18 -
[GS2 hozzarendelh&t{hozzarendelés a 68 leliet [RS]
ség kozl
roos  |[5] bemenet funkcidjal[5] bemenethez funkcié |- 02 -
[PTC hozzarendelhé&t|hozzarendelés a 68 leliet [CF1]
ség kozl
roog  |[6] bemenet funkcidjal [6] bemenethez funkcid |- 03 -
hozzéarendelés a 68 leliet [CF2]
ség kozul
roo7  |[7] bemenet funkcidjal [7] bemenethez funkcid |- 06 -
hozzarendelés a 68 [JG]

lehetség kozul

A bemenetek alap esetben a magas szint jelentiapbsolt allapotot (alaphelyzetben nyitott-
[NO]), de ennek inverze is (alaphelyzetben zart]Nseallithato.
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"C" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatarozéas médban|EU | Egység
ter kod szerkeszt

he®
£o! |[1] bemenet aktiv allapot|d7...alaphelyzetben - oo -
o2 |[2] bemenet aktiv allapot|  nyitott [NO] - oo -
ro3  |[3] bemenet aktiv allapot|d I...alaphelyzetben zaft - oo -
f0M  |[4] bemenet aktiv allapot|  [NC] ; 0o -
£ois  |[5] bemenet aktiv allapot - 0o -
COE  |[6] bemenet aktiv allapot - 00 -
o |[7] bemenet aktiv allapot - 00 |-

Megjegyzés: a 18-as [RS] reset funkcidé bemenete kemfiguralhatd alaphelyzetben zart
(NC) logikaval.

"C" Paraméter csoport Run Alap értek
ParaméNév Meghatarozas modban |EU |Egysé
ter kod szerkesat g
he®
C 50 |[1] bemenet reakcié |Bemenetenként allithato a- -
id6 reakcio id, tartomany:
16+ |[2] bemenet reakcid [0..200 (*2 ms) - -
ido (0..400 ms)
r 2 |[3] bemenet reakcid - _
idd
r 53 |[4] bemenet reakcid - _
idd
r g4 |[5] bemenet reakcid - _
idd
55 |[6] bemenet reakcid - _
ido
r 56 |[7] bemenet reakcid - _
idd

Megjegyzés: Az inverter ki-bekapcsolasa eseténaiciéids elté lesz: pl ha az inverter
bekapcsoldsakor az FW jel aktiv, az inverter kimergak a reakcioithél hosszabb il
mulva kapcsol be, az inverter resetelési folyariditaigényel.
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3.7.2. Intelligens bemenet attekintés

A 7 multifunkcios bemenet barmelyikéhez hozzaremekl az aldbbi tablazat barmelyik
funkci6ja. A CO01.C007 paraméterben allitsa be a tablazatbol a kivankcignak
megfeleben. Mindegyik funkcidhoz tartozik egy rovidités asgépkdnyvben ezen roviditések
talalhatok a mikodés leirasanal. Példaul a forgaérelroviditése [FW]. A valds csatlakozé
pontjai 1..7-ig vannak szamozval {{..L0 7 értéke hatarozza meg, hogy a bemenet
alaphelyzetben zart vagy nyitott logikavalikodik.

Bemeneti funkciok 6sszefoglald tablazata- a funkciok koéd szerint néveévsorrendben
szerepelnek. 8/ebb targyaldsuk a 4.5. pontban szerepel.

Opci6 |Csatla- |Funkci6 név Meghatarozas

kod  |kozo jel

oo FW Elére Run/Stop ON |Inverter run médban, motoréeé forog
OFF | Inverter stop moédban, motor leall

0 RV Hatra Run/Stop  |[ON [Inverter run modban, motor hatra forog
OFF | Inverter stop mdédban, motor leall

Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatérozas

kod  |kozo jel

ae CF1 *1 | Tébbsebesség|ON Binérisan kodolt fordulatszadm valasztas
fordulatszdm Bit O, logikai 1
valasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 0 (LSB) Bit O, logikai O

] CF2 Tobbsebessiég|ON Binarisan kodolt fordulatszam valasztas
fordulatszam Bit 1, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 1 Bit 1, logikai O

4 CF3 Tobbsebesség|ON Binarisan kddolt fordulatszam valasztas
fordulatszdm Bit 2, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 2 Bit 2, logikai O

0s CF4 Tobbsebessiég|ON Binarisan kodolt fordulatszam valasztas
fordulatszam Bit 3, logikai 1
vélasztas OFF Binarisan kodolt fordulatszam valasztas,
Bit 3 Bit 3, logikai O

05 JG Jogging ON Inverter run médban, motor jog

frekvenciaval forog
OFF | Inverter stop mdédban

0l DB Kulsé DC ON DC fékezéssel all le a motor
fékezés OFF | Nincs DC fékezés

] SET 2. motor pa- |ON Az inverter a 2. motor paramétereket hasz-
ramétereinek nalja
betoltése OFF | Az inverter admotor paramétereket hasz-

nalja
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ng 2CH 2 szint felfutas,|ON A kimenet a 2. felfutasi és lefutasi parameé-
lefutas tereket hasznalja.
OFF | A kimenet az altalanos felfutasi és lefutasi
paramétereket hasznélja.
' FRS Szabad kifutds|ON Kikapcsol az inverter kimenet, szabad k|-
futassal leall a motor
OFF | Kimenet tizemszéen mikddik, szabalyo-
zott lassulassal all le a motor

12 EXT Klss hibas ON Ha bekapcsolt allapotra valt, az inverter
leallas E12 Uzenettel all le.

OFF Nincs hibas leallas, ha kikapcsol a jel.

i3 USP Ellerdrizetlen |ON Bekapcsolas pillanataban érkemn jelet
indulési nem fogad el az inverter
védelem OFF Bekapcsolaskor az inverter elfogadja a

hal6zat kieséskor is aktiv allapotu run jelet.

i CS Téapforras at- |[ON A motor mas tapforrasrol jarhat (Bypass).
kapcsolas (By- |OFF A motort az inverter taplalja.
pass)

5 SFT Szoftver zarol4fON A billentytizet és a kuskezebpanel nem

maodosithatja a programot.
OFF | A paraméterek szerkeszthek,
modosithatdak.

5 AT Analdg ON Hasznalatdhoz az anal6g bemenet valasztas
feszlltség/aramOFF  |pontot olvassa veégig (3.5.2.fejezet).
bemenet valasz-
tas

8 RS Inverter reset |ON Hibaallapot torlése, a halozati bekapcsolas-

nak megfelal reset megy végbe.
OFF | Altalanos bekapcsolt allapottikddés

/g PTC PTC termisztorANLG |Ha termisztort csatlakoztat [5] és [L] kdzg,
hévédelem az inverter figyeli a Bmérsékletet, tulme-
(csakLO0s) legedés esetén ledllitia a motort.

OPEN | Levalasztott termisztor hibas leallast okpz.
20 STA Start ON Forogni kezd a motor.
(3-vezetékes |OFF Nem valtozik a motor allapota.
interfész)
2 STP Stop ON Ledll a motor.
(3-vezetekes |OFF | Nem valtozik a motor allapota.
interfész)
Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
2c F/IR FWD, REV (haromON |Motor forgasirany megadasa: ON = FW
vezetékes interfész) (elére). Ha a motor forgasa kdzben allap
tot valt a F/R jel, forgasiranyt valt a motg
OFF | Motor forgasirany megadéasa: OFF = RE

(hatra). Ha a motor forgasa kdzben allaj

tot valt a F/R jel, forgasiranyt valt a motar.
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ek

23 PID PID letiltas ON |Atmenetileg letiltasra keriil a PID hurok.
Inverter kimenet kikapcsol, mig a PID
engedélyezés jel aktidi{? (=0 1)
OFF | Nincs hatassal az invertetikddésére, mi
a PID engedélyezés jel aktR( =0 )

24 PIDC | PID Reset ON |A PID integrator értéke 0 lesz.

OFF | Nincs hatassal az inverter és a PID
mikodésére.

27 UP Felgyorsit funkcio |ON [Novekszik a kimeneti frekvencia
(motoros poten- |OFF | A motor nikodése nem valtozik.
ciométer.)

28 DWN |Lelassit funkci6 |ON |CsoOkken a kimeneti frekvencia.
(motoros poten- |OFF | A motor nikodése nem valtozik.
ciométer.)

29 UDC | Felgyorsit/LelassifON | A Felgyorsit/Lelassit alapjel memoria ér
alapjel adat torles torlés, az alapjeidd | paraméter értékéve

egyed lesz.L T =00 értéki kell legyen a
funkcio mikodéséhez.

OFF | UP/DWN frekvencia memoria érték nen
valtozik.

31 OPE | Operator vezérleSON  |Frekvencia alapjel forré&ld {, Run par-

ancs forras a billentizet.
OFF |Frekvencia alapjel forr&&3 {, Run par-
ancs forras adll2 szerinti forras.

32 SF1 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 1, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 1 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 1, log

kai O

33 SF2 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kddolt fordulatszam, Bit 2, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 2 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 2, log

kai O

34 SF3 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 3, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 3 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 3, log

kai O

35 SF4 Tobbsebesdétpr- [ON | Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 4, log
dulatszam valasztas kai 1
Bit 4 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 4, log

kai O

36 SF5 Tobbsebesdéfpr- |ON | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 5, log
dulatszam valasztgs kai 1
Bit 5 OFF | Bitenként kodolt fordulatszam, Bit 5, log

kai O
37 SF6 Tobbsebesdétpr- [ON | Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 6, log

dulatszam valaszt

IS

kai 1

Bit 6

OFF

Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 6, log
kai O
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int.

38 SF7 Tobbsebesdétpr- [ON | Bitenként kédolt fordulatszam, Bit 7, log
dulatszam valasztas kai 1
Bit 7 OFF | Bitenként kddolt fordulatszam, Bit 7, logj
kai O
39 OLR Tulterhetés ON |[Tulterhelés korlatozas adatregisztereine
korlatozas atvaltas valtasa.
OFF | Normal nikbdés.
40 TL Nyomaték hatar |ON |B040 értéke aktiv.
beallitas OFF | A nyomaték korlat 200%.
41 TRQ1 | Nyomaték hatar |[ON [A nyomaték hatar a motoros/generatorog
kapcsol6 1 OFF |Uzem, forgéasirany és a TRQ1, TRQ2 bet
42 TRQ2 | Nyomaték hatar |ON |menetek kombinaciojatol flgg.
kapcsol6 2 OFF
44 BOK |Fékezés visszaigafON |Fékezés visszaigazolas jel megérkezett
zolas OFF | Fékezés visszaigazolas jel nem érkeze
meg. T
Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas
kod  |kozo jel
46 LAC LAD érvé- ON |A rampa idk érvénytelenek, az inverter
nytelenités azonnal a frekvencia alapjelet koveti.
(rampaid figyel- |OFF | Felfutas, lefutas a bedllitott rAmpa szrer
men kiviul hagyasal
47 PCLR | Impulzus szamlalgON |Pozici6 hiba torlése
torlés OFF | Pozici6 hiba tartdsa
50 ADD |Frekvencia 6sszegON |A 145 értékét hozzaadja a kimeneti frekv
Zés engedélyezés ciahoz.
OFF |R 45 értékét nem adja hozza a kimeneti
frekvencidhoz.
51 F-TM |Terminal méd ON |Az inverter a bemenéirvarja a run jelet,
forszirozas frekvencia alapjelet.
OFF |A kimeneti frekvencia alapjéldd {, Run
parancs forra800c szerint.
52 ATR Nyomaték parancgON |Nyomaték szabalyozéasi bemenet enged
engedélyezése lyezve.
OFF | Nyomaték szabdalyozasi bemenet letiltva.
53 KHC | Wattora érték tor- [ON | Wattora erték torlés.
léese OFF | Nincs hatasa.
56 MI1  [Altalanos célu ON |Altalanos céli bemenet (1) bekapcsol
bemenet (1) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos céli bemenet (1) kikapcsol Ez
alatt.
57 MI2  |Altalanos céli ON [Altalanos célt bemenet (2) bekapcsol
bemenet (2) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (2) kikapcsol EZ

alatt.
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58 MI3 Altalanos célu ON |Altalanos céli bemenet (3) bekapcsol
bemenet (3) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (3) kikapcsol EZ
alatt.
59 MI4  |Altalanos céli ON |[Altalanos céli bemenet (4) bekapcsol
bemenet (4) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célu bemenet (4) kikapcsol Ez
alatt.
60 MI5 Altalanos célu ON |Altalanos célu bemenet (5) bekapcsol
bemenet (5) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (5) kikapcsol EZ
alatt.
6l MI6  |Altalanos célu ON [Altalanos céli bemenet (6) bekapcsol
bemenet (6) EzSQ alatt.
OFF |Altalanos célt bemenet (6) kikapcsol EZ
alatt.
62 MI7  |Altalanos céli ON [Altalanos céli bemenet (7) bekapcsol
bemenet (7) EzSQ alatt.
OFF | Altalanos célt bemenet (7ik&pcsol EzS(
alatt.
65 AHD |Analdg utasitas |ON |Analdg utasitas tartva.
tartas OFF | Analdg utasitas nincs tartva.
66 CP1 Todbbszifitpozicié |ON | Tobbszinti pozicié utasitas a kapcsolok
kapcsolo (1) OFF |allasa szerint.
67 CP2 Tobbszifitpozicié |ON
kapcsold (2) OFF
68 CP3 Tobbszifitpozicié |ON
kapcsold6 (3) OFF
69 ORL Homing elérés ON [Homing jel elérve ON
OFF | Homing jel nincs meg OFF
70 ORG | Homing elinditasa ON |Homing megkezdése
OFF | Nincs hatasa.
73 SPD Fordu- ON |Fordulatszam szabdalyozas maod.
latszam/pozici6 |OFF | Pozicié szabalyozas mad.
szabalyozas at-
kapcsolas
77 GS1* | GS1 bemenet ON [EN60204-1 szerinti jel STO funkcidhoz.
OFF
78 GS2 * | GS2 bemenet ON
OFF
8l 485 EzCOM inditasa |[ON |EzCOM inditasa
OFF | Nincs utasitas végrehaijtas.
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Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozas
kod  |kozo jel
82 PRG EzSQ program |ON |EzSQ program végrehajtas.
végrehajtas OFF | Nincs végrehajtas.
83 HLD Kimeneti frekven- [ON [Kimeneti frekvencia tartasa.
cia tartasa OFF | Nincs frekvencia tartas.
84 ROK | Run parancs ON [Run parancs engedélyezett.
engedeélyezés OFF | Run parancs nem engedélyezett.
85 EB Forgéasirany ON |Forgés dire.
érzékelés (csak |OFF | Forgas hatra.
coo
86 DISP | Kijel® korlatozas |ON |Csak a b038 beallitas szerinti paraméte
jelenithebek meg.
OFF | Minden paraméter megjelenithet
255 no Nincs funkcio ON |Bemenet értéke nem szamit.
OFF | Bemenet értéke nem szamit.

3.7.3. Kimeneti csatlakoz6 konfiguracio

Az inverter lehetvé teszi analdg/digitalis kimenetek konfiguraléséablazat szerint.

(impul-

valasztas

zus/PWM
kimenet)

"C" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméfNeév Meghatérozas modbanEU Egyséd
ter kod szerkesy
thet
ro2 1 |[11]- kimenet|48 féle programozhatd logikai - O00[RUN] |-
[EDM] funkcio kimenet all rendelkezésre
hozzéarendellj(kbvetked pont)
e
ro2e |[12] kimenet - 01[FA1] |-
ro2s  |Alarmrelé |48 féle programozhatd logikai - O5[AL] |-
funkcid funkci6 kimenet all rendelkezésre
(kbvetked pont)
ro27  |[EQ] kimenet|13 lehebség: - 07

00...
01..
02...
03...
04...
05..
06...
07...
08...
10...
12..

ing

kimeneti frekvencia (PWM)
.kKimeneti aram (PWM)
kimenet nyomatéka (PWM)
kimeneti frekvencia (impulzus)
kimeneti feszultség (PWM)
felvett teljesitmény (PWM)
toterhelési ardny (PWM)
LAD frekvencia (PWM)
kimeneti aram (impulzus)
Hitéborda ldmérséklet (PWM)
.altalanos kimenet (PWM)
15...Impulzusos bemenet monitor
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| | |16...Opcionalis (PWM) | | | |

"C" Paraméter csoport Run Alap érték
ParaméNév Meghatarozas modban EU Egyséc
ter kod szerkesy
the®

roes [AM] valasz- |00...kimeneti frekvencia - 07 [LAD- |-

tas analdg |01...kimeneti aram FQI

fesziltség |02...kimeneti nyomaték

kimenet 04...kimeneti fesziiltség

(0..10Vv9 05...felvett teljesitmény
06...Htelhelési szint

07...LAD frekvencia
10...hitdborda lBmérséklet
11...kimeneti nyomaték (kéddal)
13...4altalanos kimenet
16...opcionalis

ro3g |Digitélis Digitalis a&ram kimenet 1,440 Ha,|+ Névleges|A
aram moni- [tartomany: névleges aram aram
toring refer- |20..200%-a
encia

ro47  |Impulzusos [Ha az EO kimenet impulzusosra lgit 1.00 -
kimenet konfiguralva, a skaldz6 konstanc

skalazas C047-ben adhaté meg. Imulzus
kimenet= Impulzus bemenet*C04y7,
tartomany: 0.01..99.99

A kimeneti jelek alapéllapota programozhat6 a [112] és a relé kimenetre. Az open collec-
toros kimenetek ([11], [12]) alapesetben nyitottaktiv alacsony szifi), de alapesetben zart-
ként is programozhato, ha invertalni sziksége®lé kimenet is invertalhaté.

"C" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParamépNév Meghatarozas mod- |EU Egység
ter kod ban

szerke

sztheb
£o3+  |[11] aktiv allapot 00... alapesetben nyitott | - 00 -

(NO)
£o3e  |[11] aktiv allapot 0 1...alapesetben zart (NC) - 00 -
ro3g |Alarm relé kimenet 01 -
aktiv allapot
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A kimenet késleltetése is allithatd bekapcsoldkgpcsolasi késleltetéssel.

"C" Paraméter csoport Run |Alap érték
ParaméNév Meghatarozas mod- |EU Egység
ter kod ban
szerke
sztheb
C 130 |[11] kimenet Tartoméany 0.0..100.0 - 0.0 -
bekapcsolas késleltet@sasodperc
C13¢ |[11] kimenet - 0.0 -
kikapcsolas késleltetés
r132  |[12] kimenet Tartoméany 0.0..100.0 - 0.0 -
bekapcsolas késleltet@sasodperc
r133  |[12] kimenet ki- - 0.0 -
kapcsolas késleltetés
r 40 |Relé kimenet Tartomany 0.0..100.0 - 0.0 -
bekapcsolas késleltetésdsodperc
r 1 |Relé kimenet ki- - 0.0 -
kapcsolas késleltetés

Megjegyzés: a kimenetek ki- vagy bekapcsolasatekés| erzékenyen befolyasolhatja a reset
[RS] kimenet nikodését, egyes kimenetek elcsiszasa zavart okozhat.

Kimeneti funkciok dsszefoglal6 tablazata- a tdbldzatban taldlhat6é a [11], [12] és [AL] ki-
menethez rendelhefunkciok listaja, részletes leirasuk a 4.6 fejpeatszerepel.

Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozéas

kod  |kozo jel

oo RUN Run jel ON [Inverter run médban.

OFF | Inverter stop madban.

o FALl Frekvencia ON [Ha a kimeneti frekvencia az alapjellel
érzékelés 1.tipus — megegyezik
allandé fordu- OFF | Ha a motor kimenet ki van kapcsolva, vagy
latszam gyorsitas vagy lassitas alatt van.

oe FA2 Frekvencia érzékefON |Ha a kimeneti frekvencia nagyobb, mint(az
lés 2.tipus —Tul alapjel, felfutasi{042) vagy lefutasi
magas frekvencia (C043) rAmpa esetén is

OFF | Ha a motor kimenet ki van kapcsolva, vag
a kimeneti frekvencia az alapjelnél kisehb.
03 oL Tulterhelés figyel- [ON |Ha a motor &ram tullépi a figyelmeztetés
mezted jelzés 1 kiiszobszint értékéf {H /).

OFF | Ha a motor aram a figyelmeztetési
kiiszObszint érték alatt van.

o4 oD PID szabalyozas |ON [Ha a hibajel nagyobb, mint a beallitott
hibajel kuszobérték.

OFF | Ha a hibajel kisebb, mint a beallitott
kiiszObérték.
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05 AL Hiba jelzés ON |Ha hiba tortént és nem lett torolve
OFF | Ha az utolsé torlés 6ra nem volt riasztas.
05 FA3 Frekvencia érzékefON |Ha az inverter kimenet eléri az alapjelet
lés 3.tipus — felfutas (042) és lefutas(d43) kdzben.
Frekvencia alapjel [OFF | Ha az inverter kimenet ki van kapcsolvd,
vagy a kimenet nem alapjel frekvencigju
a1 OTQ | Tul nagy/tal ON |A becsiilt motor nyomaték tullépi a megad-
alacsony nyomatél ott értéket.
OFF | A becsult motor nyomaték kisebb a megad-
ott érteknel.
09 uv Tul alacsony ON |Az inverter tapfesziltség tal alacsony.
feszlltség OFF | Az inverter tapfesziltség nem alacsony
0 TRQ Korlatozott nyo- |ON |Nyomaték korlatozas aktiv.
maték jel OFF [ Nincs nyomaték korlatozas.
I RNT Run id tallépés |ON |Az inverter 6sszes run modu ideje tallépi a
megadott értéket.
OFF | Az inverter 6sszes run médu ideje a mega-
dott értéken belll van.
2 ONT |Bekapcsolt allapotfON |[A teljes bekapcsolt allapotuddallépi a
idé6 tullépve megadott ertéket.
OFF | A teljes bekapcsolt allapotid megadot
értéken belul van.
i3 THM  |Melegedés figyel- |[ON |A melegedés tullépi &35 i-ben megadott
meztetés értéket.
OFF |A melegedés nem |épi talcdls -ben
megadott értéket.
9 BRK |Fék kiengedés jel-|ON |Fék kiengedés
zés OFF | Nincs fékkel kapcsolatosinelet.
20 BER Fék hiba jel ON |Fék hiba tortént.
OFF | Fék viselkedése normalis.
Opci6 |Csatla- [Funkcio jel Meghatarozas
kod  |kozo jel
2 ZS OHz fordulatszam |[ON  |Kimeneti frekvencia &063-ban megadott
jelzés kiiszObérték ala esik.
OFF |Kimeneti frekvencia nem esikdl&3-ban
megadott kiiszobérték ala.
2c DSE | Fordulatszam hibgON A fordulatszam hibajel tullépi &127-ben
jel tal nagy megadott értéket.
OFF |A fordulatszam hibajel nem Iépi taIPaicT -
ben megadott értéket.
23 POK | Pozicionalas befe{ON |Pozicionalas befejezve.
jezve OFF | Poziciondlas nincs befejezve.
2y FA4 Frekvencia ON [Ha a kimeneti frekvencia tallépi az alap-

érzékelés 4.tipus —
tul nagy frekvencial

jelet., felfutas {045) vagy lefutasi{d4g)
alatt is.
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OFF

vagy a kimeneti frekvencia az alapjel alg
van.

Ha az inverter kimenet ki van kapcsolva,

—
—

[

—

-

ta

25 FA5 Frekvencia érzékefON [Ha a kimeneti frekvencia megegyezik az
lés 5.tipus — alapjellel, felfutas{045) és lefutasid4g)
frekvencia alapjel esetén is.

OFF | Ha az inverter kimenet ki van kapcsolva
vagy a kimeneti frekvencia az alapjelt
kalonb6.

2 OoL2 Tulterhelés figyel- |ON |Ha a motor aram tullépi a megadott
mezteb jelzés 2 kiiszobértéket{ ! | /).

OFF | Ha a motor aram kisebb, mint a beallito
kiisz6b érték.

2 ODc | Analog feszlltség [ON  |Ha az [O] bemenet k070 értékénél (sza:
bemenet szakadas kadas észlelés).
észleles OFF | Ha nincs szakadas észlelés.

A OIDc |Anal6g aram bemegON  |Ha az [Ol] bemenet 07 | értékénél
net szakadas (szakadés észlelés).
észlelés OFF | Ha nincs szakadas észlelés.

3! FBV PID Kettes fokozatON [Bekapcsol, ha az inverter run médban v
kimenet és a folyamat valtoz6 (PV) kisebb, mint

visszascatolas als6 hatat&%3)

OFF | Kikapcsol, ha az inverter run médban van,
és a folyamat valtozo (PV) nagyobb, mir
visszacsatolas als6 hatafa%3), vagy az
inverter stop modba kertil.

32 NDc |Halézat lekapcsold©N  |Ha a kommunikéacios watchdogd(l 7-ben
észlelés megadott érték) —et tullépi.

OFF | Ha a kommunikéaciés watchdog altalang
kommunikaciot észlel.

33 LOG1 |Logikai kimenet |ON [Ha al 43-ban megadott logikai ivelet
funkcio 1 eredménye logikai "1".

OFF [Ha af 43-ban megadott logikai fivelet
eredménye logikai "0

34 LOG2 |Logikai kimenet |ON |Ha af {46-ban megadott logikai fivelet
funkcié 2 eredménye logikai "1".

OFF |Ha al 14&-ban megadott logikai fivelet
eredménye logikai "0

35 LOG3 |Logikai kimenet |ON |Ha al f49-ban megadott logikai tivelet
funkci6 3 eredménye logikai "1".

OFF |Ha al 143-ban megadott logikai tivelet
eredménye logikai "0

39 WAC |[Kondenzator élet- |ON |Kondenzator élettartam lejart.
tartam figyelmez- |OFF | Kondenzéator élettartam nem jart le.
tetés

40 WAF |Hatéventilator fi-  |[ON  |Hatéventilator élettartam lejart.
gyelmeztetés OFF | Hitéventilator élettartam nem jart le.
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Opcid |Csatla- |Funkcio név Meghatarozas
kod  |kozo jel
] FR RUN parancs aktifON |FW vagy RV utasitast kap az inverter.
jelzés OFF | Nem kap FW vagy RV utasitast, vagy a
kettot egyszerre kapja az inverter.
4o OHF Hitéborda talme- |[ON  |Hiitéborda mérséklet tullépi a megadott
legedés jelzés értéket {06Y).
OFF | Hitéborda bmérséklet nem lépi tal a
megadott értéket [5H).
43 LOC |Tul alacsony ter- [ON |Motor aram kisebb, mint a megadott ért¢k
helés észlelese (C039).
OFF | Motor aram nem kisebb, mint a megadqtt
érték €039).
Yy MO1 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 1 bekapcsolva.
1. OFF | Altalanos kimenet 1 kikapcsolva.
45 MO2 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 2 bekapcsolva.
2. OFF | Altalanos kimenet 2 kikapcsolva.
4E MO3 |Altalanos kimenet [ON |Altalanos kimenet 3 bekapcsolva.
3. OFF | Altalanos kimenet 3 kikapcsolva.
50 IRDY |[Inverter kész ON [Inverter run utasitas fogadaséara készen|all.
OFF | Inverter run utasitas fogadasara nem al
készen.
5 FWR |Forgas élre ON |Az inverter ebre forgatja a motort.
OFF | Az inverter nem éte forgatja a motort.
52 RVR |Forgés hatra ON |Az inverter hétra forgatja a motort.
OFF | Az inverter nem héatra forgatja a motort.
53 MJA  |Sdlyos hiba jel ON [Az inverter sulyos hibaval all le.
OFF | Az inverter normal allapotban van, nem|all
le sulyos hibaval.
gy WCO |Ablak komparator [ON |Anal6g feszilltség bemenet az ablakkom-
analdg feszliltség paratoron beldl van.
bemenet OFF | Analég feszlltség bemenet nincs az ablak-
komparatoron bell.
55 WCOI |Ablak komparator [ON |Anal6g aram bemenet az ablakkompardto-
analdg aram ron belll van.
bemenet OFF [ Analég aram bemenet nincs az ablakkom-
paratoron beldl.
[ FREF | Frekvencia utasitd©N |Frekvencia utasitas a billeigetsl jon.
forras OFF | Frekvencia utasitds nem jon a
billentyiizetrl.
59 REF Run parancs forrAfON |Run utasitas a billentyeti6l jon.
OFF | Run utasitas nem a billetipgtsl jon.
G0 SETM [ 2. motor valasztas|ON |2.motor kivalasztva
OFF | 2. motor nincs kivalasztva.
EC EDM |STO (biztonsagi ON | STO aktiv, SAFETY STOP
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lekapcsolas) OFF | STO nem aktiv
(csak a 11. kimeng

trol)
53 OPO Opciondlis kartya [ON | Kimenet opcionalis kartya szamara.
kimenet OFF | Kimenet opciondlis kartya szamara.
255 no Nincs hasznalva |ON |-

OFF |-

3.7.7. Analdg bemenet kalibralas

Frekvencia alapjel

Az alabbi tdblazat paramétereivel az anal6g bemlemet ., reenca
figuralhatd. A bedllitasok nem maodositjak a fesadt 200%
aram vagy NPN-PNP logika karakterisztikat, csakudan N i

pontot és a skalat. Ezeket a paramétereket gyal
bedllitottdk, nem javasoljuk, hogy a felhasznalcositsa

50%

6ket, hacsak az alkalmazas megkoveteli. P —.

"C" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték

Pa- [Név Meghatarozas ban EU |Egység

ramét szerkesz-

er the®

kod

C081|0O bemenet kali- |Skala tényei a kuls frekvencia |+ 100 | %
bralas alapjel (OL kozotti fesziltség) 4

a kimeneti frekvencia kozott,
tartomény 0.0..200%
C082|0l bemenet Skala tényed a ks frekvencia |+ 100 | %
kalibralas alapjel (OI-L aram bemenet) é9 a
kimeneti frekvencia kdzott,
tartomény 0.0..200%
C085|Termisztor bemeneafartomany: 0..200% + 100 | %
(PTC) kalibralas

3.7.9. Analdg kimenet kalibralas

Az alabbi paraméterek az AM és EO kimenetek bééliita szolgalnak. A paraméterek érté-
két a gyarban bedllitottak, de ha a rendszer igémjlhasznalé modosithatja.

"C" Paraméter csoport Run maod-|Alap érték
ParaméNév Meghatarozas ban EU |Egység
ter kod szerkesz-

the®
ri10s  |EO ebBsités allitas Tartoméany: 50..200% + 100. %
05 |AM erdsités allitas Tartomany: 50..200% + 100. %
r10g  |AM eltolas éllitas Tartoméany: 0..100% + 0. %
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4. fejezet: Miikodtetés €s monitorozas

4.2.1. Bekotési példa

Kontaktor, eletvedelmi relé

M2

24
S

hput
creits

[5] corfigrabls s
dicete input or
thamistar input

Kimeneti aramkdr

e _I g
Logikai bemenet GHND mm
e
Frekvencia | o »ho

Ll
merd f 1 Terrminaiion resiztor (200 Ci
—E0 }—j |— [Changs by sbds switeh|
I L = o
|":nér:': =9 N Rdss | Soros port
"'\'I ﬁrl o | manscaiver i RES485/ModBus
1raw:ei'-;;;|l_ -'FJFL | E l I_HI.I_| 5
Analdg referencia ::[:H 10ADC T‘
. [ [0 I|:|:|':|I .
mion | RS4ES R.J45 part
4 20 (o} i - ﬁE raracdver ':::::‘ {opcionalis)
#q:q:ﬂ.hIlﬂ}ET mr, T
L TET USE (mini-B)
EA 2 transcaiver {'::; PC-s kommunikacio
L id] L
L Opon port <:> Opcionalis port
Artalég GND = ?’J”L contmller csaflakozd
) T
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4.3. Vezérl 6 logikai jelek specifikacioi

A logikai vezérb csatlakoz6 kdzvetlenll azéddp burkolat mogott talalhatd. A relé csatlako-
zasi pontok a bal oldalon vannak. A csatlakoz6ié¢sle az alabbi abran lathato:

RAtG Loglkal bemanst

I |

|SN|?|E-|E|4|E|E|1|L!F'LI3|F'24|
Ribwvidzar

|EF'|EEI|EI5.|H|E| |n||L|Ar.1||:M2| 12|11|

Ll Il 11 1 It ]

RS485  npul- mpul-  Anaitg Anaing  Logial dmened
Zusls  Zusls bemenet kimenet

Csatlakoz{Meghatarozas

név

P24 +24V logikai bemenethez| 24VDC, 100mA DI veligtyy(5mA
bemenetenként). Ne zarja rovidre.

PLC Intelligens bemenet k6z0sGyari bedllitas: PNP logika: az [1].

pont bemenet [P24fe kapcsolasa esetén bekapq

NPN logikara valé attéréshez tavolitsa ¢
rovidzarat a [PLC] és [L] csatlakoz6rél, m
kosse Ossze a [P24] és [L] pontokat. ig
[1]..[7] bemenetek [L] potra kapcsolas eset
kapcsolnak be.

1 Diszkrét logikai bemenetekFesziltség kulonbség a bemenet és PLC ppnt

2 (A [3], [4], [5] és [7] beme-|kbzott:

3/GS1 net ketts funkciéju. ON feszultség: 18Vmin.

4/GS2 OFF tesziiltség: 3Vmax. Megengedhet

5/PTC feszlltség: 27VDC

6 Terheb &ram: 5mA (24V-on)

7/EB

GS1(3) Biztonsagi ledllas GS1 [ISO13849-1 —nek megfetemikddési.
GS2(4) Biztonsagi ledllas GS2 |Bovebb leiras a mellékletben talalhato.
PTC(5) Motor termisztor bemenet| Csatlakoztassa mmtermisztorta PTC és
pontok k6zé a motordmérséklet figyeléséhe
CO05 értéke: [19:PTC]. Ha meghaladja
3kOhm-ot, hibaval ledll az inverter.

EB(7) Impulzus bemenet B 2 kHz max., k6z6s pontdpP

EA Impulzus bemenet A 32 kHzmax., k6z6s pont: [L]

L (fels6 |GND logikai bemenetek ([1]..[7] bemenetek szdmara

sor)*1 szamara
11/EDM | Diszkrét logikai kimenet |50mA max.bekapcsolt allapot esetén,
[11] (ket5s funkcidju kime-{27VDCmax kikapcsolt allapotban.
net) K6z06s pont: CM2.
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EDM valasztasa eseténikdése 1SO13849-
1-nek megfeld.

L0V

12 Diszkrét logikai kimenet |27VDCmax kikapcsolt allapotban.
[12] Kbdz6s pont: CM2.
CM2 GND logikai kimenetek  [Max. 100mA: [11], [12] visszatérarama.
szamara
Terminal Leirasa Ertékek
Neve
AM Analdg fesziltség kimengd-10V DC 1mA maximum
EO Impulzus kimenet 10V DC 2mA maximum
32kHz maximum
L (als6 |Anal6g bemenetek k6z63[Ol], [O], és [H] bemenetek visszatéarama
sor)*2 pontja
ol Anal6g arambemenet Tartomany: 4..19.6mA, nédegam 20mA,
bemeneti ellenallas 250 Ohm
O Anallég fesziltségbemen@&artomany: 0..9.8V DC, névleges feszultség !
DC, bemeneti ellenallas 10 Ohm
H +10Vanalog referencia 10V DC névleges,10mA max.
SP,SN Soros port csatlakoz6 RS-485 Modbus kommcidkéaz
ALO Relé k6zos pont 250V AC 2.5A (Ohmos terhelés) max.
AL1*3 Relé csatlakoz6, alape- [250V AC 0.2A (Induktiv terhelés, cosfi=0
setben nyitott max.
AL2*3  [Relé csatlakozd, alape- |100V AC 10mA min.

setben zart

30V DC 3.0A (ohmos terhelés) max.

30V DC 0.7A (induktiv terhelés cosfi=0.4) ma
5V DC 100mA min.

Megjegyzés 1 A két [L] jeli csatlakoz6 kdzdsitve van az inverterben

Megjegyzés 2 Javasoljuk az [L] jeél logikai GND (jobb oldali) terminal hasznalatatogikai
bemer dramkorokben, az analdg GND (bal oldali) termihpgig az ana-
l6g 1/Oaramkdrokhoz.

Megjegyzés 3 Az alapértelmezett N.O./ N.C relé bealliths meg forditva. Ld 4.5.11. pont

Elsidleges nikoddteté

s a Digitalis Operéatorral. Fejezet
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4.3.1. Logikai csatlakoz6 bekodtése (PNP logika)

; | I [ 1 [ 1 T Ravidzar
\ \ \ \ \ \ \ (PNF logika)
NN O S
SN | T/EB | B |&/PTC |4/GS2|¥GST| 2 1 L | PLC | P24
5P EO EA H 0 0l L AM | CM2 | 12 |11/EDM

L el I

— 1 | T (Be)x )

Valtoztathato ellenallas L £ }
{1k..2kQOhm) =

Frekvencia merd

Megjegyzés:Amennyiben az intelligens relékimenetre van kokisson diédat parhuzamo-
san a relé tekercsével (ellentétes polaritdsskiRapcsolasi feszliltségcsucsok
elnyomésa céljabol

4.3.2. Logikai csatlakoz6 bekotése (NPN logika)

A pozitiv, vagy negativ logika kivalasztasa/bea#lé a rovidrezar6 saru megféleekotésé-
vel torténik

NPN logika PNP logika
2 [ 1L PLG!PE-i 2 | 1] L |pLc|p2d
J Rividzar ) /1 Rovidzar

4.3.3. Huzal keresztmetszetek és relé csatlakozasok

Hasznalja az aldbbi specifikacié szerinti huzalketmetszeteket! A biztonsagos és megbiz-
hat6 vezetékezés érdekében alkalmazzon érvéghitedlyBomor vagy énozott vezetékek
esetén a csupaszitasi hossz legyen 8 mm.

87



Relé kimenet

Vezérld logika csatlakozd

/

SSSESSSSSESS

EEEEEEEEEES H]‘—¢ & mm

HEH

TOmor vezeték (Onozott vezeték Ervéghlively
mn? /((AWG)  |mn? /(AWG)  |mm? /(AWG)

Vezérb logika
csatlakozé

0.2.15 0.2.1.0 0.25..0.75
(AWG?24..16) |(AWG24..17) |(AWG24..18)

Relé csatlakozg 0.2..1.5 0.2..1.0 0.25..0.75

(AWG?24..16) |(AWG24..17) |(AWG24..18)

4.3.4. Javasolt érvéghuvelyek

Vezeték méret|Ervéghiively [L[mm] |@d[mm] |@D[mm] b
mn? /(AWG) [tipus*1 e
0.25 (24) Al0.25-8YE | 12.5 0.8 2.0 —
0.34 (22) Al0.34-8TQ| 12.5 0.8 2.0 8
0.5 (20) Al0.5-8WH | 14 1.1 2.5 ¥ oL
0.75 (18) Al0.75-8GY| 14 1.3 2.8 D

@0

4.3.5. A vezetékek csatlakoztatasa

1.

2
3.

2.5 mm

'\
—-JII %..—

Vezesse be a vezetéket és egy hagyomanyos (mamrd.Széles) csa-
varhuzoét a narancss#ifogado részbe.

. Nyomja be(felé) a vezetéket.

A vezeték eltavolitAsahozéskzor vezessen be a narancssZggado rész
hasitékaba egy hagyomanyos (max. 2.5 mm széle®rbseot. A csavar-
haz6 benyomasa kdzben huzza ki a vezetéket.

T

; A veretek "","'EIE, ,tEt' ki-
it csatiakoz- Iiiepa
tatva van. nyomia be a
narancssarga
fulet.
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4.4. Az intelligens termindlok listaja

4.4.1. Intelligens bemenetek

A tablazat segit, az egyes paraméterek leirasszbotpel.

Bemeneti funkciok attekifttablazata

Jel Kéd Funkcio név Oldalszam
FW 00 Ebre Run/Stop
RV 01 Hatra Run/Stop
CF1 02 Tobbsebesséfprdulatszam valasztas
Bit 0 (LSB)
CF2 03 Tobbsebessééprdulatszam valasztas Bit 1
CF3 04 Tobbsebesséfprdulatszam valasztas Bit 2
CF4 05 Tobbsebesséfprdulatszam vélasztasBit 3 (LSB)
JG 06 Kldszémenet
DB 07 Kilss DC fékezés
SET 08 2. motor paramétereinek betdltése
2CH 09 2 szint felfutas, lefutas
FRS 11 Szabad kifutas
EXT 12 Kils hiba
USP 13 Elledrizetlen indulasi védelem
CS 14 Tapforras atkapcsolas
SFT 15 Szoftver zarolas
AT 16 Analdg feszilltség/dram bemenet valasztas
RS 18 Inverter reset
PTC 19 PTC termisztordhédelem
(csakfOD5)
STA 20 Start (3-vezetékes inditas)
STP 21 Stop (3-vezetékes inditas)
F/IR 22 FWD, REV (h&rom vezetékes inditas)
PID 23 PID letiltds
PIDC 24 PID Reset
UP 27 Gyorsitas (motoros potenciométer)
DWN 28 Lassitas (motoros potenciométer.)
uUDC 29 Tavoli vezédl adat torlés
Bemeneti funkcidk atteniéttablazata
Jel Kéd Funkci6 név Oldalszam
OPE 31 Operator vezérlés
SF1..SF7 | 32..38 Tobbsebességrdulatszam valasztas
OLR 39 Tulterhetés korlatozas
TL 40 Nyomaték hatar kivalasztas
TRQ1 41 Nyomaték hatar kapcsol6 1
TRQ2 42 Nyomaték hatar kapcsol6 2
BOK 44 Fékezés visszaigazolas
LAC 46 LAD érvénytelenités
PCLR a7 Impulzus szamlalé torlés
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ADD 50 Frekvencia 6sszegzés engedélyezés
F-TM 51 Terminal méd forszirozas

ATR 52 Nyomaték parancs engedélyezése
KHC 53 Fogyasztas torlése

MI1..MI7 [56~62 Altalanos célt bemenet (1-7)

AHD 65 Anal6g utasitas tartas

CP1..CP3| 66~68 Tdbbszinpozicié kapcsold (1-3)
ORL 69 Homing korlatozas

ORG 70 Homing trigger

SPD 73 Fordulatszam/pozicio szabalyozas
GS1 77 GS1 bemenet

GS2 78 GS2 bemenet

485 81 EzCOM inditasa

PRG 82 EzSQ program végrehajtas

HLD 83 Kimeneti frekvencia tartasa

ROK 84 Run parancs engedélyezés

EB 85 Forgasirany érzékelés (csaki)
DISP 86 Kijeld korlatozas

NO 255 Nincs funkcio

4.4.2. Intelligens kimenetek

A tdblazat segit, hogy az egyes paraméterek lefiddalalhaté.

Kimeneti funkciok attenirdt tablazata

Jel Kéd Funkcio név Oldalszam
RUN 00 Futés jel

FALl 01 Bejo¥ frekvencia 1.tipus — allandé fordulatszam
FA2 02 Bejow frekvencia 2.tipus —Tul magas frekvencia
oL 03 Tulterhelés figyelmezigfelzés 1

OD 04 PID szabdlyozas hibajel

AL 05 Riasztas jelzés

FA3 06 Bejow frekvencia 3.tipus —Frekvencia alapjel
oTQ 07 Tul nagy/tal alacsony nyomaték

uv 09 Tul alacsony feszliltség

TRQ 10 Korlatozott nyomaték jel

RNT 11 Run id tallépés

ONT 12 Bekapcsolt allapotaddullépve

THM 13 Melegedés figyelmeztetés

BRK 19 Fék kiengedés jelzés

BER 20 Fék hiba jel

ZS 21 OHz fordulatszam jelzés

Kimeneti funkciok attenirdt tablazata

Jel Kéd Funkcio név Oldalszam
DSE 22 Sebességeltérés

POK 23 Pozicionalas befejezve

FA4 24 Bejow frekvencia 4.tipus —tul nagy frekvencia
FA5 25 Bejo¥ frekvencia 5.tipus —frekvencia alapjel
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OoL2 26 Tulterhelés figyelmeztefelzés 2

ODc 27 Analog feszlltség bemenet szakadas észlelé
OIDc 28 Analdg dram bemenet szakadas észlelés
FBV 31 PID Masodrendkimenet

NDc 32 Halbzat lekapcsolas észlelés

LOG1..3 | 33..35 Logikai kimenet funkci6 1..3

WAC 39 Kondenzétor élettartam figyelmeztetés
WAF 40 Hitéventilator figyelmeztetés

FR 41 Kapcsolat felvétel jelzés

OHF 42 Hitéborda tilmelegedés jelzés

LOC 43 Tul alacsony terhelés észlelése

MO1~3 |44~46 Altalanos kimenet 1-3.

IRDY 50 Inverter kész

FWR 51 Forgas éte

RVR 52 Forgas héatra

MJA 53 Sulyos hiba jel

WCO 54 Ablak komparator analog fesziltség bemenet
WCOI 55 Ablak komparator anal6g aram bemenet
FREF 58 Frekvencia utasitas forras

REF 59 Run parancs forras

SETM 60 2. motor valasztas

EDM 62 STO Biztonsagi nyomaték lekapcsolas
OP 63 Opcionalis kartya kimenet

no 255 Nincs hasznalva

4.5 Az intelligens bemeneti csatlakozok hasznalata

Az alabbi két kapcsolas az inverter ldet24 VDC tapjanak alkalmazését illusztralja. Mind-
két kapcsolas egysiekapcsolok, valamint tranzisztoros kimehétilsd eszkdzok bekotéseét

mutatja. Megjegyezzik, hogy az als6 (masodik) kelgss vazlaton csak akkor kell bekdtni
az [L] jeli csatlakozo6t, ha tranzisztoros kimehnktilss eszkdzt hasznélunk. Gz6djink meg

arrél hogy a rovidrezaré sarut az abraknak megfetekossuk be!
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NPN logika
Rovidzar=[PLC}HP24] Tovidzar MX2

-5‘
[
=

E

24V

LD Input common

GND Logikai GMND

]

L » ¢+o00

[ =

Bemenst
aramkbrik

ﬁ— > Lo -
Bemeneti kapcsolok

COpen collector Kimenet
NPM tranzisztor

L[

PNP logika
Révidzar=[PLCHL]

Commoaon to rovidzar
[P24] Logikai GND Mx2

: > N7
v 24y
PLC Input common
. L
: . $—o o LI oy By
\1?4,

PMNP tranzisztor

Bemeneti
aramkarék

oo [7 -

Bemeneti kapesolok

GND

z alabbi két dbran a bemenetek kutapegységgel torténhasznalata szerepel. Figyeljen,
hogy NPN logika esetén a kdltipegységet az dbra szerint haszndlja, tovabbtédzéar he-
lyére késson didédat. Ez védelmet biztosit a rovidididas bekotése ellen. PNP logika és &uls
tapforras hasznalata esetén kosse a rovidzararazsZerinti helyre.
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NPN logika, killsé tapegyseggel

Rovidzar: eltavolitva

*

T—»-
+ 124V
GND >
iy |
: 7,
1
1

Open collector kimenet
MPN tranzisztor

24V

PNP logika, killsd tapegységgel

Rovidzar=[PLCHP24]

PNP tranzisztor

—

1 —»
=
@24‘4’

- GND

MX2
F24
24V
H* FLC Input common
4
Logikai GMND [
L
00 (1 —
* Bemeneti
- Aramkirik
—C'/O E __

Bemeneti kapcsolok

Megjegyzés: ha a kiilsd tapegység GND-t az [L] ponfra
kiti, kbsse be a csillaggal jeldit diodat.

révidzar
MX2
P24
24 24V
4 FLC Input common
= L
Logikai GND

Bemeneti
aramkanik|

+—o"0 E [
—

L o0 7 41—

Bemeneti kapcsolok
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4.5.1. Az el6re RUN/STOP és hatra RUN/STOP parancsok

Ha kiadjuk a RUN parancsot az [FW] csatlakozon &etid, az inverter végrehajtja azed
RUN parancsot (logikai magas szint), vagy a STORmsot (logikai alacsony szint).

Ha az [RV] csatlakoz6n keresztil adjuk ki a RUNgpesot, az inverter a hatra RUN (magas
szint) vagy a STOP (alacsony szint) parancsotehagigre.

Opci6 |CsatlakozdFunkcid  |Allapot |Meghatarozas

kod jel név

oo FW Elore ON Inverter run médban, motoréeé forog.
Run/Stop |OFF Inverter stop modban, a motor leall.

o RV Hatra ON Inverter run médban, motor hatra forog.
Run/Stop |OFF Inverter stop médban, a motor leall.

Ervényes bemenetgkc001..C007 P

Szukséges beallitas:  A002=01 HEBEORE ] b e fru |

Megjegyzes:

*Ha az [FW] és [RV] jel egyszerre aktiv, g..
inverter leall.
*Ha az [FW] vagy [RV] csatlakozé algp-
esetben zart (PNP logika) logika szerint
konfigurdlva, a motor a bemenet kikapgso-
lasa vagy alacsony bemeneti jel esetér
forogni.

Megjegyzés:Az FOO4-es paraméter — Billenfiget RUN key Routing — hatarozza meg, hogy
a RUN gomb egyszérmegnyomasa kivaltja-¢ a RUN FWD de menet) vagy RUN REV
(hatramenet) parancsot. Mindazonéltal hatastal®Wj és [RV] bemeneti termindl tiwele-
tekre.

4.5.2. Leallas szabad kifutassal

Ha az [FRS] terminal BE van kapcsolva, az invekikapcsolja a kimenetet és a motor sza-
badonfut6 allapotba kerll. Ha az [FRS] terminaMgh kapcsolva, a kimenet tovabbra is ak-
tiv, amennyiben a RUN parancs is aktiv.

A szabad kifutadsu leallas tovabbi paraméterekkglitgugalmassa teszi a motor forgasanak
megallitdsat és meginditasat.

Az alabbi 4bran lathatéansa88 paraméterrel valaszhatjuk meg, hogy az invertsttdska-e

a mikodését 0 Hzél, vagy az aktualis motor sebességgel (jobb oldada) ha az [FRS] ter-
minal KI van kapcsolva. Az adott alkalmazas hatAéaoneg a legjobb bedllitast.

A bO03-as paraméterrel irhatjukéeh szabadonfuté Uzem kezdetéttekésleltetést. Ha nem
engedélyezziik ezt a paramétert, a késleltetéz0 les
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Warakozas!
;. Induizs O '.‘:\eh:mﬂrﬂl B o5
Fordulatszam ‘.\ /". L/ixx‘ Fordulatszam \‘3‘\]/
Y
G I N s [
0 0
G . FR]
0 o

Opci6 |CsatlakozgParaméte{Allapot |Meghatarozas

kod jel név

I FRS Leallas |ON Az inverter kimenet kikapcsol, a motor sza-
szabad bad kifutassal leall.
kifutassal| OFF Az inverter normal moédon tUzemel, szabalyo-

zottan all le.
Ervényes bemenet:|£og -C007
Szikséges bedllitdsni03, 6068, £0 11.L0 17

Megjegyzés:
Az [FRS] PNP logikaju rilkodéséhez &3 ! I..LT T paraméterek kdzil modositsa a
megfelet bemenethez tartozot.

4.5.5.Véletlen inditas védelem

Ha az inverter bekapcsolasanak pillanataban a RiUNekapcsolt éllapotu, az inverter azon-
nal elinditja a motort. A véletlen inditds védel@dtP) ezt az induldst gatolja meg, az in-
verter nem inditja a motort kifigel nélkil. Ha az USP jel aktiv és egy vészjelzzsretne
torélni, majd Gjrainditani a rendszert, kapcsoljsgakRUN jelet, vagy kapcsolja be az [RS]
reset jelet, vagy nyomja meg a billefirgt stop/reset gombjat.

Az aldbbi abran az USP jel engedélyezve van. Aerriev bekapcsolasakor a motor nem
indul, az aktiv RUN jel ellenére sem. Motor inditédyett hibaval ledll az inverter, kijelzi az
E 13-as kddot. A hiba torléséhez ki kell kapcsolni aNRjglet, vagy resetelni kell az invertert.
A RUN ismételt bekapcsolaséaval bekapcsol az invé&iteenet.

RUN [FW, RV]

[USF]

Alarm kimenet

L R — T = R

Inverter frekvencia kimenet

0
Inverter tapegység 1
. .u uészielzé; Huﬂ t
csemény i
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Opci6é |CsatlakozgParamétAllapot [Meghatarozas

kod jel er jel
! USP Véletlen|ON Bekapcsolaskor az inverter nem indul el, havakli
inditas RUN parancs.

védelemOFF Ha hél6zat kieséskor aktiv volt a RUN pararsca|é
bekapcsolas pillanataban is aktiv, az invertettjmdi
a motort.
Ervényes bemenet:|£00 -0007
Sziikséges bedllitag: (nincs)

4.5.7. Inverter reset

Az inverter [RS] bemenete az inverter resetelésasznalhatd. Ha az inverter hibaval allt le,
a reset torli a hibat. Ha az [RS] bemenet bekaposgdl kikapcsol, az inverter reséieik.

AFigyelem! Ha reset utasitas érkezik és a vészjelzésdisitla motor
hirtelen elindulhat, ha a RUN bekapcsolt allapo#.
resetelés étt mindig ellerdrizze, hogy a RUN kikapcsolt
allapotu legyen!

Opcié  |CsatlakozaParamélAllapot [Meghatarozas

kod jel ter név
| RS Inverter (ON Az inverter kimenet kikapcsol, a leallasi hiba
reset torlédik (ha volt), bekapcsolasi alaphelyzetbg

kerul az inverter.

OFF | Normédl bekapcsolt llapotiiikbdeés.
Ervényes bemenet: |00 (.CO07

Szikséges beallitag:  (nincs)

Megjegyzés:

* Az [RS] bemenet bekapcsolt &llapota kdzben a Kijjelkog, amint kikapcsol,
kijelzé visszaall a kiindulasi allapotba.

» A stop/reset gomb megnyomasa csak vészjelzés esdtd reset funkciot.

* Az [RS]nek konfigurdlt bemenet csak alapesetben nyitoPNN logikaval
miikddtethed.

» Az inverter bekapcsolasakor ugyanazt a reset fayanhajtja végre az invert
mint az [RS] bemenet bekapcsolasa esetén.

» Ha a motor forgé allapotaban kapcsol be az [RS]évety a motor szabad kifu-
tassal all le.

» Ha hasznalja a kimenet kikapcsolas késleltetéscionk” 55, £ 47 vagyLl 3
egyike >0.0 masodperc), kis mértékben moédosul Basédolyamat. Normg
esetben az inverter és a logikai kimenetek [RShpekolasanak hataséara egys-
zerre kapcsolnak ki, a kikapcsolasi késleltetéséesaz inverter kimenet ak
maradhat akar még 1 masodpercig, majd kikapcsol.
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4.5.8. Termisztoros h 6évédelem

A termisztorral szerelt motorok tilmelegedés elNemlhebek. Az [5] intelligens bemenet

ellenallas mérésre képes. Ha a termisztor ellesaléz [5] bemenet (PTC) és [L] k6zé van
bekotve, és az értéke meghaladja a 3kQHi®% értéket, az inverter hibalzenettel leall, ki-
kapcsolja a kimenetet, a kijélzE35 hibatizenet jelenik meg.

Opcié  |CsatlakozdParaméter [Allapot |Meghatéarozas

kod jel név

/g PTC Termisztor |ON A termisztort az [5] és [L] bemenet k6zé
hévédelem kell bekétni. Ha az inverter tulmelegedéd

észlel,£35 hibaval leall, kikapcsolja a ki-
menetet.

OFF

A nem bekotott termisztor hibas leallast
okoz, az inverter kimenet kikapcsol.

Ervényes bemenet:

Sziikséges bedllitag:

Megjegyzés:

Gy6z6djon meg, hogy a termisztor az [5]
[L] bemenet kdzé legyen bekodtve. Ha a
termisztor ellendllasa tullépi a kiiszdb
ertéket, az inverter hibaval leall. A motor,
megfeleb visszalilése esetén a motor Ujr
indithatd. A hiba torléséhez hasznalja a

PIC
[7]els]s]z]z |t |t [rc]re]
. — N
es Iré%j
S

stop/reset gombot.
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4.5.9. Harom-vezetékes inditasi méd

A harom vezetékes inditAdsi mod az iparban elterfedikalmazott. A vezetékeddbketté a
start-stop vezérlést, a harmadik a forgasiranyasélkégzi. A funkcio aktivalasahoz rendelje a
20 [STA] (start),c { [STP] (stop) é€c [F/R] (ekre/hatra funkcidkat az intelligens beme-
nethez! A start-stop vezérléshez hasznaljon nyombgéat! Hasznaljon valté kapcsolot az
elére-hatra bemenethez! Gx6djon meg a#f30c=0 | beallitas elvégzésat

Ha a motor szabalyozé interfésze mas logikai szingsznal, az éte-hatra jelek helyett
hasznélja a [FW] és [RV] jeleket.

Opcié |CsatlakozgParaméter |Allapot | Meghatarozas

kod jel név
20 STA Motor ON Motor inditas pillanatnyi kontaktus esetén
inditas (felfutasi profillal).
OFF Motor niikddésében nincs valtozas
21 STP Motor ON Motor mikddésében nincs valtozas

ledllitdas  |OFF Motor leéllitdsa pillanatnyi kontaktus
esetén (lefutasi profillal).

F/IR Elére/hatra|ON Forgas hétra.

OFF Forgas éfe.

ai

Ervényes bemenet:|Co
i |

Szikséges beallitagAg
Megjegyzés:

« Az STP bemenet invertalt. A motor ledllitAsahoz thon kell a kapcsolot,

vezeték szakadas esetén a motor leall (biztonsdlgkiktas).

» Ha 3-vezetékes inditdsi modra konfiguralja az itereraz [FW], [RV] bemene
tek letiltdsra kerulnek.

[

r
P
—
—u

c

Az alabbi diagramon a 3-vezetékes inditasi mdikddése lathatd. Az STA felfutdé élre
érzékeny bemenet, ki-be allapot valtozasra inditjaotort. A forgasirany és az STP (stop) jel
szint érzékeny.

[STA]

]

[STP]

[FIR]

Motor fordulatszam \

2 =S 0 = O =
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4.5.10. “Gyorsit” és “lassit” parancsok

Az [UP] (fel) és [DWN] (le) bemeneti funkciékkal rmotor forgasa kézben névelbettsok-
kentheb a kimeneti frekvencia. A felfutasi és lefutash idz alap bedllitAssal megeg§eA
bemenetek rikodése a kovetkéz
» Felfutas — Ha az [UP] bemenet bekapcsolt allapptéekvencia ndvekszik az aktualis
ertékil, ha kikapcsol, nem véltozik az értéke.
» Lefuts: - Ha a [DWN] bemenet bekapcsolt allapatérekvencia csokken az aktulis
értékil, ha kikapcsol, nem valtozik az értéke.
Az alabbi 4bran az [UP] és [DWN] bemenetekkidése figyelhét meg a [RUN] bekapcsolt
allapota mellett.

Meotor fordulatszam

I

[UF]

[DWN]

[ R —

[FW,RV]

Opci6 |CsatlakozgParaméter név| Allapgt Meghatarozas

kod jel

27 UpP Gyorsit (mo- |ON Noveli a motor frekvenciajat az aktudlis
torizalt poten- ertékol.
ciométer) OFF Nem valtozik a motor kimenet.

28 DWN Lassit (motori-|ON CsoOkkenti a motor frekvenciajat az aktualis
zalt potencio- ertékol.
méter) OFF Nem valtozik a motor kimenet.

29 ubDC Utoljara ON Torli a fel/le frekvencia memoriat.

hasznalt frek- |OFF Nincs hatasa a frekvencia meméoriara.
venciaérték
tarolasa

NS
C3(C2

ai

Ervényes bemenet: |
0 c

Szikséges beallitagAg
Megjegyzés:

» A funkcio csakildZ =0 esetén ikodik.

* Nem elérhdt a funkcié [JG] hasznélata esetén.

» A frekvencia tartoméany: OHZIOY értéke (maximalis frekvencia).

» A mobdszerrel FOO1 értéki#tindulva médosithat6 a frekvencia alapjel.

[

c
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4.5.18. Frekvencia 6sszegzés engedélyezése

Az inverter egy ofszet érték hozzdadasaval vagpriagaval eltolhatja a frekvencia alapjel
(ROO 1) értékét. Az eltolasi értek iH5-ben tarolhatd. A frekvencia 6sszegzés az [ADD] &em
net bekapcsolt allapotaban aktivaloédik. AHE paraméter értéke hatarozza meg az 6sszegzeés
eldjelét. Az [ADD] bemenet konfiguralaséaval valosleen eltolhatja a frekvencia alapjelet az

A H5-ben megadott értékkel.

: j A0 | | Frekvencia forras valasztas
Kilso potenciometer POT _\0
Billentyizet 4
| a .’E ; . N 5
A + Kimeneti frekvencia alapjel
FBO1 beallitasa o > >

ModBus bemenet ]

l,l’ &
A/O : ",

Szamiasi funkcid kimenet

.9
Opcionalis kartya J

Eldjeles dsszegzés

z { A 146
T [ oo :
_ [ADD]

Intelligens bemenet >
Opci6  |CsatlakozgParaméter |Allapot|Meghatarozas
kod jel jel
50 ADD Frekvencia|ON  |A frekvencia alapjellel 6sszeégik azA H5-ben

0sszegzés megadott érték.
OFF | Nem valtozik a frekvencia alapjel.

Ervényes bemenet:|£00 1.C007
Szikséges beallitagAzo (, A 5, A 6

4.5.32. Kijelz 6 korlatozas

A funkcioval csak alld !

paraméter értéke jelenitianeg.

Opcié  |CsatlakozaParaméter jel | Allapot Meghatarozas
kod jel
85 DISP Kijelz6 korla- |ON

tozas OFF

Ervényes bemenet:

r r
cooi.com

Szikséges beallitas:
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4.6. Intelligens kimenet hasznélata

Az intelligens kimeneti csatlakozék az intelligdramenetekhez hasonldéan programozhatéak.
Az inverter t6bb kimeneti funkcioval rendelkezikelyek kilon-kulén hozzarendelldek a

két kimenet egyikéhez. Az egyik kimenet nyitottlk&toros tranzisztor, a masik vészjelzési

relé kimenet (alapesetben zart és alapesetberntriyaiotaktussal). Alapesetben a vészjelzési
funkcié van hozzarendelve, de barmelyik nyitottidédioros kimenet is hozzarendelbhet

4.6.1. NPN kimenet, nyitott kollektor

A nyitott kollektoros kimenet 50mA-rel terhelldetla- | mx2mverter

vasoljuk az abra szerinti tapforras hasznalatat,tam | [icen

jes terhelés esetén minimum 50mA terheibédi. Na-

gyobb aramigény terhelések meghajtasara hasznalj

relét az also abranak megféleh. Ea‘? E K
4.6.2. NPN kimenet, nyitott kollektor

Nagyobb terhelés esetén hasznaljon kisaramua ri| mxzimverter

Kdsson parhuzamosan diddat az bra szerint a eelé| ommmms
haz6 tekercsével a kikapcsolaskor kelethiesziltség- | ™"
csucs megsziintetésére.

A

2
=]

@t L

4.6.3. Bels 6 relé kimenet

Az inverter egy beépitett relével rendelkezik, aaipe- ------------—-----—-—--——--
setben zart és alapesetben nyitott érifkez tarmalmaz. i —0—
A relé fukcidhoz is hozzarendellbetalapesetben vészjel: O
zésre hasznalja az inverter. A csatlakozok [ALBLT], !
[AL2] nevet kaptak az abrenak megféleh. Az kilenc !
kimeneti leheiség barmelyike a reléhez rendethet :

[ AL [ AL |[AL2 |

—

Bekotéshez:
» [ALO]: k6z6s pont
* [AL1]: alapesetben nyitott érintkéz
* [AL2]: alapesetben zart érintkéz
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Maga a relé apalesetben nyitott vagy zartként igigaralhatd a C36 paraméterrel (vészjelzés
relé kimenet aktiv allapot):
» (CO036=00 — alapesetben nyitott (a relé tekercs neresrtett allapotd, ha a kimenet
kikapcsolt allapotban van).
» (CO036=01 — alapesetben zart (a relé tekercs gesfeaapotd, ha a kimenet kikapcsolt
allapotban van).

A relé alapesetben nyitott és zart érintket is rendel- ~~———-"""""TTTm T e !
kezik, igy a kimenet negélhatésaga latszélag fefes
funkcié. A bedllithssal megadhatd, hogy halozatisés
esetén a vészjelzés a relé bekapcsolt vagy kikH@dss
potadban valjon aktivwva. A relé alap beallitasazj@dzeési
funkcio, az oldalso6 abra szerint.

CO36 értékell |, alapesetben zart funkcio szerintikiidik, igy az inverter halézati kiesése
azonnal vészjelzést general az 0sszes, invertedsla-
koz6 eszkdz szamara.

A relé intelligens kimenetként is hasznalhatd,apRUN
jel szaméara(036=00) az oldals6 &branak megfeieh.
llyen jel esetén az inverter fesziltségmentes @tédyan
nem jOhet létre kimeneti jel valtozas. Ha a végésilrelé
kimenetet mas célra hasznalja, vészjelzést a hydtut
lektoros kimeneten is kiadhat.
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4.6.5. RUN jel

FwR |

Ha a RUN jel intelligens kimenethez van

rendelve, az inverter RUN médban kimeneti

ﬂma \ jelzést ad. A kimenet nyitott kollektoros,
start frekvencia | aktiv nullas jel.

RUM 0N

Opcié |CsatlakozgParaméter |Allapot | Meghatarozas
kod jel név
0o RUN RUN jel ON Inverter RUN maédban.

OFF Inverter STOP modban.
Ervényes bemenet:| 11, 12, ALC..AL2|[11] kimenet konfiguracio

Szikséges beallitag:  (nincs) :r‘.ln‘,;ﬁ;_,.;;;;ﬁ"""“"""‘:
Megjegyzés: | e RUN !
* Azinverter kiadja a [RUN] jelet, hai !

az inverter kimenet eléri a start B T T B 7] 4

frekvenciat (b082 értéke). A start
frekvencia az inverter frekvencia
kimenet bekapcsolasakor a kézd
frekvencia. _ [ALO], [AL1], [AL2], konfiguracié
* A|[l1l] kimenet példaja egy relé te- r——=-—----=-——---——--

kercset taplal. A diédat mindenkég

pen kosse be az atkapcsolas pilla
taban fellép fesziltség csucsok el
kerulése érdekében, mert az karo
hatja a kimeneti tranzisztort.

ol
Ll

"y

ALD [ ALY

Tapegység
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4.6.6. Frekvencia érzékelés

A frekvencia érzékelés kimenetei az inverterhezlalsazo kil$ eszkdzoknek adnak infor-
maciét a fordulatszam profilrél. Az [FAL] kimenetkapcsol, ha a kimeneti frekvencia eléri
a frekvencia alapjel értékét{C /). Az [FA2] kimenet a programozott felfutési, ledst ki-
szObértékre épitve seqiti a rendszer rugalmasdagi@aul, a kimenet bekapcsolhat a felfutas
soran egy bizonyos frekvencian, és éltéhekvencian kapcsolhat ki lefutdskor. Mindegyik
jelvaltas hiszterézissel rendelkezik a kimenetgémnelleni védekezés miatt, ha a kimeneti
frekvencia valamelyik kiiszob értékhez kdzel van.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
0l FAl Frekvencia ér-|ON Ha a motor kimenet elérte az allandoé frek-
zékelés 1. tipus venciat.
— allandé fordutOFF Ha a motor kikapcsolt allapotd, vagy felfu-
latszam tasi-lefutasi rampan van.
ae FA2 Frekvencia ér-|ON Ha a motor fordulatszam az alapjel kiisZ6b
zékelés 2. tipus feletti, felfutas és lefutas soran is
— tdl nagy frek- OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy felfu-
vencia tast/lefutast végez, fordulatszam nem érj el
a kuszobértéket.
05 FA3 Frekvencia ér- | ON Ha a motor az alapjel szerinti fordulatsza-
zékelés 3. tipus mon jar.
— frekvencia |OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy felfu-
alapjel tast/lefutast végez.
2y FA4 Frekvencia ér- | ON Ha a motor fordulatszam az alapjel kiisZ6b
zékelés 4. tipus feletti, felfutas és lefutas soran is
— tdl nagy frek- OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
vencia (2) futast/lefutast végez, fordulatszam nem éri
el a kiiszobértéket.
25 FA5 Frekvencia ér-|ON Ha a motor az alapjel szerinti
zékelés 5. tipus fordulatszdmon jar.
— frekvencia |OFF Ha a motor ki van kapcsolva, vagy fel-
alapjel (2) futast/lefutast végez.
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szuikséges beallitas: |C04e2, £043, CO45, 046
Megjegyzés:
» Az alkalmazasok tdbbsége esetén csak egy frekvérmékelési jelre lesz sziikségel.
Minkét kimeneti csatlakoz6hoz is hozzarendelhdteacia érzékelési jelet
* A frekvencia érzékelési jelek kiiszobértéke 1.5Hgiettet (korabban kapcsol be).
» A kimenet a frekvencia kuszob tullépése utan kdddsa5 Hz-el.
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy a kikdassteszultség tuskéitmegvédig
a kimeneti tranzisztort.
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Az [FA1] jel az FOD i-ben megadott frekvencia értékiwmens: Fon Foff

hasznélja kiiszobfrekvencia értékként. Az abra szead e Dl ':E'L;E;ﬁ
[FA1] kimenet bekapcsol, ha a kimeneti frekvencen F L) : g
értéke folotti, vagy Foff alatti értékdesz. Fon a maxima: FD',E NF

lis frekvencia 1%-a, Foff a maximalis frekvencia 286
ami a kiszobérték korili kis mérielengést akadalyozz: | P |
meg. A hlszter_é2|s miatt a kimenet egy k,ICS:It kdna{ln H on ﬂ ON
kapcsol be, mint ahogy a fordulatszam érték elemné _

alapjel értékét. A kimenet kis mértélkeéslelteté. A Foramo taos s%n.

0

kimenet aktiv nullas az open-collector (CSere :YHOt imenes seivencs
kollektoros) kimenet természetének megfiadel sz énhek

Az [FA2IFA4] Kimenet hasoniéan iRodik, csak két poe— [ /47 ) i
kiisz6b értéket hasznal az abra szerint : a felféskefu- § ot
tasi kuiszob érték kilon adhaté meg az [FA1]-néynhb 0 : '

rugalmassag érdekében. Az [FA2/FAAIHC/COHS érté-  ravras 4‘ on ’7
két hasznalja bekapcsolasi kiiszob frekvenciandutéesl ™
esetén{ 043/C0HE értéke lefutasi kikapcsolasi frekvenc [t e -
érték. Ez a kimenet is aktiv nullas. A kilonBdelfutasi
és lefutasi kiiszobérték aszimmetrikus kimenéikaaést e AN
eredményez, azonos kiiszob érték is hasznalhatd.  [EE[mE /¢~ --"Re—- 4

Az [FA3/FA5] kimenet hasonléan ithodik, csak a frek- ’

. . .z e e FA3IFAS 1 ! : :
vencia alapjel frekvenciaja koril. jo ] o |

Fon a max. frekvenvcia 1%-a
Foff a max frekvencia 2%-a.

4.6.9. Vészjelzes

A vészjelzés bekapcsol, ha hiba torténik, és aertey

hibajelzéssel ledll. A hibajezlés torlésével a jadzes

kimenet kikapcsol.

Az [ALO], [AL1], [AL2] jelzést vészjelzés kimeneti
pontok relé kimenetek, az AL funkci6 a [11], [13]in

tott kollektorors kimenethez rendelbiet

A relé kimenetet a leggyakrabban a csatlakoz6 név : Hiba
rint is vészjelzésre haszndljak. Nyitott kollekt®rki-
menetet hasznaljon, ha kisdramu kimenetre van égul ._

kis kil relé mikodtetéséhez (maximum 50mA). Nagyobb fesziiltség aramu ks esz-
kdzok hasznélatdhoz hasznélja a relé kimenetet.

Vészielzés aktiv

Opcio kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas

jel
as AL Vészjelzés ON Ha a vészjelzés aktiv és a hiba nem volt
torolve.
OFF |Ha az ebz6 hiba torlés 6ta nem volt vész
jelzés.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges bedllitas: (03 ¢, £0
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Megjegyzés:

» Az alap esetben a relé alapesetben zékibaédi (C036=01).

» Az alap bedllitas esetén az inverter kikapcsoladatkapcsol a vészjelzés kimenet
kimenet bekapcsolt allapoti marad, mig az invediteaapcsolt allapota.

» Ha avészjelzés kimenet alap esetben zart allapntimverter bekapcsolasa utan ki. 2
masodperccel zarédik az érintkgz

e A[11], [12] nyitott kollektoros kimenet, igy az Alunkcio mikédése és az [ALO],
[AL1], [AL2] kimenetek villamos specifikacidja elté.

* Az AL jel kimenet késleltetési idejének néviegetekée 300ms.

» Areké érintke#k miikddése részletesen a 4.3. fejezetben szerepel.

A vészjelzeés relé kimenet két lzemmaodra konfiguatiih

» Hibas leéllds vagy haldzati kiesés vészjelzésla kinenetet alapesetben zart funk-
cibval kell hasznalni (ez az alap beallitd§36=01). A vészjelzést érzékelkulss
aramkor az [ALO] és [AL1] pontra csatlakozik. Azverter bekapcsolasa utan a kon-
taktusok zarédnak, vészjelzés esetén nyitnak. ldél&iesés esetén nyitnak az érint-
kezok.

» Hibas leéllas vészjelzés: a relé kimenet alapesethéott funkcioval is hasznalhato
(CO36=00). A vészjelzést érzékgkilss aramkor az [ALO] és [AL2] pontra csatlako-
zik. Az inverter bekapcsolasa utan a kontaktusak dsbas leallas esetén zarédnak.
Halozati kiesés esetén nem nyitnak az ériritkez

Gy6z6djon meg, hogy a rendszer tobbi eleméhez medfelde konfiguraciét alkalmazza.
Vegye figyelembe, hogy a vészjelzési aramkdikaaése a kdvetkéz hibamentes esetben
zart az aramkar, hiba esetén nyitott. Bizonyoseddetn a hiba a zart aramkort jelzi. A megfe-
lel6 beallitAst az alabbi tAblazat segitségével vdlagatki.

N.C. alap esetben zaft[36=C ! N.O. alap esetben nyitot{36=00

Normal mikodés

Vészjelzés
vagy kikapcsolt alla-
potban

esetéormal

mikodeés
esetén vagykikapc-
solt &llapotban

Vészjelzés esetén

ALO | AL1

Power
supply

ALD | ALY

Tapforras

ALO | AL1

Téapforrés

ALO | AL1

Power
supply

Inverter Run méd | ALO-AL1 |ALO-AL2 Inverter Run méd | ALO-AL1 |ALO-AL2

tap tap

ON Normal Zart Nyitott ON Normal Nyitott Zart

ON Hibas Nyitott Zart ON Hibas Zart Nyitott
ledllas ledllas

OFF - Nyitott Zart OFF - Nyitott Zart
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4.6.11. Tul alacsony fesziiltség jelzés

A tul alacsony feszlltség jelzése funkcié engedilgehez rendeljed (UV) jelet valame-
lyik intelligens kimenethez.

Opci6 kbéd|Csatlakoz(
jel

Paraméter név

AllapgMeghatarozas

03 uv

feszlltség

Tul alacsony

ON

Ha az inverter feszultsége tul alacsony.

OFF

Ha az inverter normal médbanikoddik.

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés:
* A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben

mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy apdkalasi fesziltség tiskékimegvédig
a kimeneti tranzisztort.

4.6.14. Elektronikus melegedési vészjelzés

A funkciéval a motor Bvédelem megszolalasastlfigyelmezted jelzés adhatd ki, a kiiszdb
hémérseklet érték adt { paraméterrel adhatd meg. A figyelmeétgtizés engedélyezéséhez
a 3 (THM) funkciét kell hozza rendelni valamelyik ifiigens kimenethez.

Opci6 kod|Csatlakozd

Paraméter név

AllapgMeghatérozas

jel
3 THM Elektronikus |ON Ha a motor bmérséklet tullépi a megado
melegedés kiiszbb értéket.
vészjelzés OFF

Ha a motor Bmérséklet &6 -ben mega-
dott kiiszdb érték alatt van.

Ervényes bemenet:

11, 12, ALO..AL2

Szikséges beallitas:

CO6 !

Megjegyzés:

» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlzo tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kdsse be a visszaram diodat, hogy a kikapssiaaziltség tiskéét megvédig

a kimeneti tranzisztort.
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4.6.16. 0 Hz fordulatszam észlelés

Az inverter bekapcsolja a 0 Hz észlelés jelet, haaor fordulatszam a megadott érték

(CO63) ala esik. A funkcio hasznalatdhoz rendeljé a(ZS) értéket valamegyik intelligens
kimenethez.

Opci6 kdéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
2! ZS 0 Hz fordulats{ON A kimeneti frekvencia kisebb, miatis3.

_zé}m, eszlelés [OFF  |A kimeneti frekvencia nagyobb, miGfs3.
jelzés

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas: L1053
Megjegyzés:
» A példaban a [11] kimenetre egy relé behlz6 tekeves kapcsolva. llyen esetben
mindig kosse be a visszaram diddat, hogy a kikdassteszultség tiskél megveédiq
a kimeneti tranzisztort.

4.6.21. Kommunikacios jel leszakadasanak észlelése

A jelzés ModBus-RTU kommunikacio valasztasa esétért el. Ha vew oldali id6 tallépés

lép fel, az inverter bekapcsolja a kommunikaciddgszakadas észlelés jelet, mig nem kap
Gjabb adatot.

A megengedhétidé tullépés éertékdil T paraméterrel adhatja meg.

Kiilsé szabalyozo eszkdz | | | |
L] L] L]

Monitoring idozitd

1 1

[
L Kommunikacios
Kommunikacios vonal idd tllepés (COT7)
levalasztas észlelés (NDc) | |

Opci6 kod|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
EL NDc Kommunika- |ON Ha a kommunikacio megszakadt.

cios jel lesza- |OFF Ha a kommunikéacioé folymatos.
kadas észlelés

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas: |77
Megjegyzés:
» AZ [FBV] jel kétszinti szabalyozas kialakitAsahoz hasznalhatéc ésl 053 kiiszok
érték valtozék nem vészjelzési kiiszdb értékekV&y/[] nem vészjelzés.
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4.6.24. Kapcsolodas jelzés

Az inverter kiadja a (FR) jelzést, mig kéilgezérb jelet kap. Az FR jelzés a RUN vezgjel

forrds @C02) paraméter értékétfliggetlentl kiadasra kerll. Ha azed és hatra jelzés egy-
szerre érkezik, az inverter ledllitja a motort.

Forgas elire
Forgas hatra

Kapcsolddas jelzés (FR)

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
4 FR Kapcsol6das |ON FW, RV vezéujel, vagy Ures utasitas kiad-

jelzés

va.

OFF

FW, RV vezeéfjjel egyszerre kiadva.

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:

4.6.25. Hitéborda tulmelegedés figyelmeztetés

Az inverter figyeli a fitéborda lbmérsékletét, figyelmezigfelzést ad (OHF), ha amérsé-
klet tallépi al J64-ben megadott hatar értéket.

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
42 OHF Hitéborda tdl- |ON Ha a tbmérséklet tillépi &064-ben mega
melegedés fi- dott hatar értéket.
gyelmeztetes |OFF  |Ha a bmérséklet nem I1épi tl &64-ben
megadott hatar értéket.

Ervényes bemenet:

11, 12, ALO..AL2

Szikséges beallitas:

-
L

64
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4.6.28. Inverter Gizemkész jelzés

Az inverter Uzemkész jelzése (IRDY) bekapcsol, renitkész allapotban van (azaz vegétl
fogadasara készen all).

Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
50 IRDY Inverter tzem-|ON Az inverter vezédjel fogadaséara készen
kész jelzés all.
OFF Az inverter vezéijel fogadasara nem all
készen.

Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Szikséges beallitas:

Megjegyzés:
» Az inverter csak az IRDY jelzés bekapcsolt allapataképes a vezérjelek feldol-
gozasara.

 Ha az IRDY kimenet nem kapcsol be, elleémze, hogy a tap halézat L1, L2, L3 fes-
zlltsége a specifikacionak megféle!

4.6.29. Forgas el ére, forgas hatra jelek

Forgas ebre — Az inverter bekapcsolja az (FWR) kimenetet, muginverter kimenet éte
forgatja a motort. Az (FWR) kimenet kikapcsolt gk, a az inverter a motort hatrafelé for-
gatja, vagy az inverter stop modban van.

Forgas hatra— Az inverter bekapcsolja az (RVR) kimenetet, adgnverter kimenet hatrafe-
|é forgatja a motort. Az (RVR) kimenet kikapcsadliagotu, a az inverter a motortéed for-
gatja, vagy az inverter stop modban van.

Kimeneti frekvencia

Forgas elfre [FWR]

Forgas hatra [RVR]
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Opci6 kdd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
5 FWR Forgas d¢ire  |ON Az inverter abre hajtja a motort.
OFF Az inverter hatrafelé hajtja a motort, vag
motor le van allitva.
52 RVR Forgas hatra |ON Az inverter hatra hajtja a motort.
OFF Az inverter dire hajtja a motort, vagy a
motor le van allitva.
Ervényes bemenet: 11, 12, ALO..AL2
Sziikséges bedllitas:

y a

4.6.30. Sulyos hiba

Az inverter vészjelzés mellett adja ki a sulyosahjilzést, ha az alabbi hibas leallasok egyike

all fenn.
Opci6 koéd|CsatlakozqParaméter név| AllapgMeghatarozas
jel
53 MJA Sulyos hiba |ON
jelzés OFF

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:

Megjegyzés:
* A kimenet hardveres hiba miatt allt le.

4.6.33. A 2. motor valasztasa

A funkcio segitségével két kulonkHmotor bedllitdsait tarolhatja, hasznalhatja. Akfiia

hasznéalatahoz rendelje 08-at valamelyik intelligbamenethez. Ha a 2. motor paramétereit
aktivélja, a SETM kimenet bekapcsol.

50 SETM 2. motor kiva- [ON 2. motor paraméter listdja kivalasztva.
lasztasa OFF 1. motor parameéter listaja kivalasztva.

Ervényes bemenet:

11,12, ALO..AL2

Sziikséges bedllitas:
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4.7. Analég bemenet m dkddése

A MX2 inverter frekvencia kimenete analdg bemetlets AMTH [0 oI [ L|
vezérelhat. Az analég bemenet az [L], [O], [Ol] és [H WV Rel .J
pontokbdl all. [O] fesziltség bemenet, [Ol] aranmieaet, o

az analég bemeneteknek az analég GND-re [L] kelflas ~ "=eabenenet
kozniuk. Barmelyik analég bemenet hasznalhat6, ze Aram bemenet
[AT] bemenettel ki kell jeldlni. Az [AT] intelliges beme-

net funkcioja az analdg aram/fesziltség bemeneisgtis, AGND
bévebb leirasa a 4. fejezetben taldlhato. Az anadgdnet  reseipian [Foo ]
aktivalasahoz megfelglértékire kell allitani AD0S-6t és == s
[AT] bemenettel ki kell valasztani a hasznalni kivde- | *QD:"'E”""
menetetADD (=0 | paraméterrel meg kell adni a frekvenc o
alapjel forrast is.

Megjegyzes: Ha az [AT] bemenetet nem aktivalja,raz 4-20 mA
verter az analég bemenetet [O]+[Ol]-ként kezely kar-
melyik bemenetet hasznalhatja, de a nem hasznale e
tet mindenképpen foldelje le.

0-10v

|AM|H‘E]|E]I|L|

Altalaban kil§ potenciométerrel szokas allitani a kimen
frekvenciat. A potenciométer a beépitett 10V-osnaiciat [H]
és a foldet [L] hasznalja tapforrasként, harmadileketése az
[O] bemenetre csatlakozik. Az [AT] bemenet kikaptsdla-
potban a fesziltség bemenetet jeldli ki. Hasznafjmyfeleb

ellenallasu potenciométert, ami 1..2kOhm, 2W. 1. 20hm, 2W

Fesziiltség bemenet a fesziiltség bemeneti aramkorok az | M H Jo Jor L]

és [L] bemenet kozotti feszultség jelet hasznéljdlegfeleb S

specifikacidju jelet kdssoén a bemenetre. oo
0..9.6V DC

4 , ., L , 0..10V DC névieges
Aram bemenet— az aram bemeneti aramkoérok az [Ol] és |. -

bemenet kdzotti aramot figyeli. A bemenet csak RKpRSU AMH o Jor L]
bemenetl mikodik, NPN tipusarél nem. Az &ram az [O
bemeneten folyik be, az [L] bemeneten tér visszdeeneti -
ellenallds 1000hm. A jel vezeték arnyékolasat asalkanaldg

.. P .. 4. 19.6mADC
foldelésre [L] kosse. 4.20mA névieges

Az alabbi tdblazatban az analég bemenet beallébstbségei szerepelnek. A5 paramé-
ter és az [AT] bemenet kombinacidja hatarozza meglyik analég bemenet legyen a frek-
vencia alapjel forras.
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AOOS [AT] bemenet|Analég bemenet konfiguracio
oo ON [O]

OFF [Ol]
oe ON [O]

OFF Kilss panel integralt potmétere
03 ON [O1]

OFF Kilss panel integralt potmétere

4.7.1. Egyéb anal6g bemenettel kapcsolatos témak

* Anal6ég bemenet bedllitas

» Egyéb analdg bemenet beéllitas

* Analég bemenet kalibracio

* Analdg fesziltség/aram bemenet valasztas
» Frekvencia 6sszegzés engedélyezése

* Analég bemenet szakadéas észlelés

4.7.2. Impulzus bemenet m (ikddése

Az impulzus bemenet impulzus jelek fogadaséara alkal] ami frekvencia alapjel, folyamat
valtozé (visszacsatolo jel) PID szabalyozashozyvemyszeili pozicionalashoz hasznalhato.
A jelek az [EAG és [EB] bemeneteken csatlakoztdidlat

RS485
kommunikacio Logikai bemenet
1l |
N Isn| 7 [ 6]5 4]3]2]1]L]pc|ped
2 Kimene! sy
Ravidzar
[spleolealnlolorl i [amlemd 12] 41
m (I R | Il I |
RS485 Imulzus Analdg bemenet Analdg Logikai kimenet
kommunikacid bemenet kimenet
Bemenet Meghatarozas Specifikacio
EA Impulzus bemenet A Frekvencia alapjel,

32 kHz max.
K6z0s pont: [L]

EB Impulzus bemenet B (allits7 VDC max.
(intelligens £O07 értékétds-re) Frekvencia alapjel,
bemenet 7) 2kHz max.

K6z0s pont: [PLC]
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1. Frekvencia alapjel impulzus bemenefil

Az Uzemmdd hasznalatahoz allitdl i-et 06 értékire. llyen esetben a bemeneti frekvencia a
skala tényed szerint lesz értelmezve. Ebben az Uzemmoddban ezakEA bemenet
hasznalhato.

2. Folyamat valtoz6 hasznélata

A négyszdgjel PID hurok visszacsatolo jeleként aszmalhat6. llyen esetben allitSa76
ertékétl3-ra. Ebben az izemmddban csak az EA bemenet hhaihal

3. Egyszefi pozicionélas

Az Uzemmdd hasznalatdhoz az enkdder jelet kellngaulzus bemenetre kotni. Harom
Uzemmod kozil valaszthat.

4.8. Analég kimenet m dkodése

Az inverteres alkalmazasok esetén gyakran szllkaségigszacsatolo jelek megjelenitésére az
inverterl tavol, vagy az inverter szekrény ékpjan. Altalaban ehhez csak egy
feszultségméire van szikség, de a szabalyozdok, pl PLC esetéldgakémenetre vagy
négyszogjelre lehet szilkség. Az [AM] analdg kimeszetigal az ilyen igények kielégitésére.

Az inverter analég feszlltséget ad ki az [AM] kireten, a foldje az [L] pont. Az [AM]
kimenet az inverter kimeneti frekvencigjaval vaggradval aranyos jel kiadasara képes. A
kimenet jel tartomanya 0..10V a forgasiranytdl fétgnil. Az [AM] kimenet al{cd
paraméterrel konfiguralhato.

Funkcié | Kéd Meghatarozas
Co028 on Inverter kimeneti frekvencia
o Inverter kimeneti aram
e Inverter kimeneti nyomaték
03 Digitalis kimeneti frekvencia
o4 Inverter kimeneti fesziltség
0s Inverter felvett teljesitménye
0s Elektronikus léterhelés
m LAD frekvencia
08 Digitélis aram kijelzés
in Hitéborda timérséklet
) Altalanos célu
] Impulzus
| Opcionalis
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Funkci6 | Meghatarozas Tartomany Alap érték
L i06 [AM]kimenet elsités 50..200 100.
09 [AM] kimenet eltolas 0..100 0.0

Az aldbbi 4brdn az ésités és az eltolds hatasa figyetheheg. Az [AM] kimenet
kalibrédldsdhoz az alabbi lépésekre van sziikség:

1. Jarassa a motort fél, vagy a leggyakoribb fatsabmon.
a, ha analdg fiszerrel a kimeneti frekvenciat méri, allitsa be egfaleb eltolas értéket

(C 109), majd allitsa be a megfeteleszultség kimenet skalét.

b, ha [AM] a motor &rammal aranyos jelet tovabéilitfsa be az eltolas értéket, majd a
skala tényedt (C !05). Ugy allitsa be a skala ténygz hogy a nagyobb aram
tartomany is megjelenithetegyen.

AM kimenet erdsités allitas

AM Kimenet allitas
AM kimenet AM kimenet

10V 1oy

EW 1---

Hz vagy A

Megjegyzés: Eiszor az eltolast, majd azésitést allitsa.
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5. fejezet
Inverter rendszer kiegészibék

5.1. Bevezetés

Egy szabalyozott motoros hajtas motorbdl és inviastedll, illetve a megfeldl biztonsag
érdekében biztositékkal kell védeni a hal6zatot.nabpadon probalja ki a motort, masra
nincs is szikség. A komplett hajtasrendszer altalamég sok egyéb elemet tartalmaz,
pélzaul zavard6t, stb. Az alabbi abran tdbb opcidval szerelt kafizstalalhatd. A tablazat-
ban az egyes tipuskddok szerepelnek.

Haromfazish halozat

| Romkor  [N@V Rendelési kod
1
1

E E E AC fots AC fojto (betap oldali) AX-RAIXXXXxxxx-DE

EMC s4ir6 (CE) AX-FIMxxxx-RE

DC kori fojtd AX-RCXXXXXXXX-RE

Fék ellenallas AX-REMXXXXXXX-1E
EMC szins RF radiofrekvencias fojtd | AX-FEJIxxxx-RE

AC fojt6 (kimenet oldal) AX-RAOXxXxxxxxX-DE

L1 L2 L3
+ DC kori

Inverter fojts

+

RB

GND
™ 12 13
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5.3. Dinamikus fékizem

* A dinamikus fékezéssel a motor hatékonyabban redsit leallithato, kiléndsen az
alabbi esetekben hasznos:

= A motor nyomatékahoz képest relativ nagy tehetefignnyomatéku
terhelés esetén

* Ha a hajtas gyakori vagy hirtelen fordulatszadmozittasi képességet
igényel

* Ha a hajtas surlédasi veszteségei nem lassitjagtarnelegend mér-
tékben.

5.3.3. Fékellenallas kivalaszto tablazat

Az MX2 inverter beépitett fék chopperrel rendelkez\ dinamikus féke& nyomaték csak
kilsé fék ellenallas csatlakoztatasaval ééhelt A sziikséges fék&m hajtas igénysit fligg.
Az alabbi tabladzat a 3% és 10%-os fékezéshez aagégfelad ellenallast kivalasztani (&d
szakos fékezés). Nagyobb kitdltési tértyeleréséhez kidsféked egység (nagyobb teljesit-
ményii fékchopper) sziikséges.

Inverter Fékellenallas
Feszlltség Max.|MX2 Inverter .. .| 3%ED, 10 masodperc max
motor |3-fazist | 1-fazisu MlnmjaI'ls AX-... tipus Ellenallas R]
KW ellendllas
200V 0.12 | 2001 BOO1 (100 REMOO0OK1400-1E | 400
1-3 fazisu |0.25 | 2002 B002
0.55 |[2004 B0O04 REMOO0OK1200-IE | 200
1.1 2007 BOO7 |50
1.5 2015 B0O15 REMOO0OK2070-IE | 70
2.2 2022 B022 |35
4.0 2040 - REMOOK4075-1E | 75
5.5 2055 - 20 REMOOK4035-1E (35
7.5 2075 - 17
11 2110 - REMOOK6035-IE | 35
15 2150 - 10 REMOOK9017-1E] 17
400V 0.55 | 4004 - 180 REMOOK1400-IE (400
3fazisu 1.1 4007 -
1.5 4015 - REMOO0OK1200-1E | 200
2.2 4022 - 100 REMOO0OK2200-1E| 200
3.0 4030 - REMO0K2120-IE | 120
4.0 4040 -
5.5 4055 - 70 REMOOK4075-IE | 75
7.5 4075 -
11 4110 - REMOOK6100-1E | 100
15 4150 - 35 REMOOK9070-IE| 70

117



Inverter Fék ellenallas
FeszlltgMax. |[MX2 Inverter Minimalis 10 %ED, 10 masodperc m&éked
ég motor |3-fazisu l—félzisueIIenélIIéIS AX-... tipus Ellenallagnyomat
kwW [Q] ék [%)]
200V |0.12 |2001 B0OO1 [100 200
1-3  [0.25 [2002 | BOO2 REMOOK1400-15400 180
fazisi [0.55 |2004 B004 REMO0K1200-1§200 180
1.1 | 2007 B007 |50 REMO0K2070-|E0 200
15 2015 BO15 REMOOK4075-1675 130
2.2 2022 B022 |35 REMO00K4035-|B5 180
4.0 |2040 - REMOO0K6035-1835 100
5.5 |2055 - 20 REMO0K9020-|20 150
7.5 2075 - 17 REMO1K9017-1/7 110
11 2110 - REMO02K1017-1817 75
15 2150 - 10 REMO03K5010-|EO 95
400V |0.55 | 4004 - 180 200
3 fazisu|1.1 |4007 - REMOOK1400-1§400 200
1.5 |4015 - REMO0K2200-1§200 190
2.2 4022 - 100 200
30 12030 - REMO0K5120-1120 160
4.0 |4040 - REMOO0K6100-1§100 140
5.5 |4055 - 70 REMOO0K9070-IF0 150
7.5 4075 - REMO01K9070-IF0 110
11 4110 - REMO02K1070-1§70 75
15 4150 - 35 REMO03K5035-1B5 110
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6. fejezet
Hiba keresés, karbantartas

6.2.2. Hiba kédok

—

D

| a

Hiba [Név Ok(ok)

kod

EQ ¢+ |Tuldram hiba allandgA motor tengely megakadt, vagy tul

fordulatszdmu Gzem |lett terhelve, vagy az inverter kimeng
koézben rovidre lett zarva. Az ébbi hibak

Eg2  |Tularam hiba lefutas |tularamot okoznak, az inverter kimenet

koézben kikapcsol.

En3  |Tdlaram hiba felfutagA Dahlander motort nem megfedein

kozben kototték be.

EQY  |Tularam hiba egyéb

esetben

EQS  |Tulterhelés védelem| Ha az inverter motor tulterstedézlel
az elektronikus termikus funkcioval,
inverter ledll hiba jelzéssel. Vizsgaljg
meg, hogy a rendszeriktdhet-e
kisebb gyorsitdsokkal a csucsaramo,
csokkentése érdekében
FOOC/FE02/R09C/RET0).

Ellenérizze, hogy a motor adatok
helyesen lettek megadvisdgl. HO34),
a motor szabalyozdsnak megfée
(ROHH/ACHY).
Ens  |Fék ellenallas Ha a fékellenallas kitoltési tényiez
tdlterhelés védelem |tallépi "b030" értékét, hibatizenettel
leall az inverter.

EQ7  |Tulfesziltség védelerhla a DC busz fesziltsége tullépi a
kliszOb értéket a generatoros fékez§
soran.

£08 |EEPROM hiba Ha a beépitett EEPROM hibat észl
zaj vagy nem megfelélhémérséklet
miatt, az inverter hibatzenettel ledll.

EQg  |Tul alacsony Ha a DC busz feszultség az alsé kig

feszlltség hiba érték ala esik, az inverter kikapcsoljg
kimenetet, leall hibalizenettel.

£ |Aram mérési hiba Ha hiba torténik az inverter fels
arammeérése kdzben, az inverter
hibalzenettel leall.

£ |CPU hiba Hiba tortént az inverter bglSPUban,
az inverter hibatzenettel leall.

E 12 |Kulsé hibas ledllas Az EXT intelligens bemenet aktit. le

Az inverter kikapcsolja a kimenetet,

hibalizenettel leall.
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USP

Véletlenszdrinditas védelmi funkcio
engedélyezése esetén ha RUN parg
aktiv allapotédban kapcsolja be az in
vertert, hibajelzést kap. A hiba tor-
léséig nem indithatja el a motort.

Foldelési hiba

Az inverter kimeneti fazisai foldzarlg
hiba ellen védettek. A bekapcso
onteszt soran foldzarlati hibat észlel
inverter. EZ NEM VED A7
ARAMUTES ELLEN!

Bemeneti
tulfesziiltség

Az inverter elvégzi a bemenef
tulfesziltségi vizsgalatat, ha legald
100 masodperc 6ta STOP Aallapot]
van. Ha tulfeszlltséget észlel, hiba
lapotba kerul. A hiba torlése utan isi
run allapotba kerulhet.

Hiba
kod

Név

Ok(ok)

Ec i

Inverter tulmelegedé

5 Ha az inverténiérséklete a
kliszobérték feletti, kikapcsol a
kimenet, hibaval leall az inverter.

CPU kommunikacios
hiba

Ha a CPU kommunikéacios hibat ész|
leall az inverter.

Féaramkar hiba (*3)

Az inverter ledll hibaval, hadhifam-
kori feszultség nem stabil, vagy zaj
miatt érzékelési hiba tortént, vagy hi
valamelyik aramkaori elem.

NCS

al-

el,

Meghajté dramkor
hiba

Belss inverter hiba tortént a&&ramkor
és a biztonsagi védelmi aramkor koz
Altalaban kiil§ zaj okoz ilyen hibat, a
IGBT kimenet kikapcsol.

Z

E35

Termisztor

Ha motor termisztort kotott az [5] €9
[L] bemenet kdzé és amérseklet tul
magas, vagy szakadt a termisztor vg
ték, az inverter ledll hibaval.

ze-

E36

Fékezési hiba

Hab I20=01 (fékezés engedélyezve)

visszaigazolasi iéh belll nem kapja
meg a fék kiengedési jelei (), vagy
a motor aram nem éri el a fék kiengq
dési értéketH Ib) a fék kiengedési
alatt ¢ ic ).

az inverter leall hibaval, ha a fékezés

b

Biztonsagi leallas

Ha biztonsagi leallas jel érkg&TO).

Alacsony fordulats-
zamu tulterhelés véd
lem

Ha talterhelés Iép fel alacsony fordu
gatszam esetén, az inverter észleli a
tulterhelést és kikapcsolja a kimenet

et.

Billentyiizet csatla-

Ha megszakad a kapcsolat az inve

rter
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hd

5-

mja

a

koztatas és a billenfiget k6zo6tt, az inverter
hibaval leall.

E4 ! [Modbus Hal[075=00 értéki, kommunikacios

kommunikacios hiba |hiba esetén hibaiizenettel ledll az
inverter.

E43 |EzSQ érvénytelen |A memoridban tarolt program megsé

utasitas rult, vagy az intelligens bemenet PR
bemenete bekapcsolt, mig nem volt
letoltott program az inverterben.

Eyy |EzSQ egyméasba épitHa if, for, next ciklus 8 rétegnél mé-

tés hiba lyebben van beagyazva.

E4s |EzSQ utasitas hiba Az inverter nem végrehajthasitdtst
talalt.

£s.. |EzSQ felhasznal6i |Ha felhasznal6 altal definialt hibas

gcg |hibas ledllas (0..9) |esemény kovetkezik be, az inverter
hibalizenettel leall.

EgD.. |Hiba lép fel az op- |A hibakddok le vannak foglalva az
Egg |cionalis kartya opcionalis kartyak szamara. A hibak
miikodésében jelentését az adott kartya do-

kumentacidjdban talalja.

EB0 |Encoder szakadas hilbéa az enkoder bekotést eltavolitotta
vagy enkoder vezeték hiba, vagy ne
megfeleb enkdder vonali meghajtas
esetén az inverter leall hibaval.

Hiba [Név Ok(ok)

kod

EB{ |Tul nagy fordulatszama a motor tallépi a maximalis frek-
venciat A004) a tulsebesség hiba ki
z6b6t meghalad6é mértékbetiifh), az
inverter ledll hibaval.

EB3 |Pozicionalasi hiba Ha az aktualis pozici6 meghaladj
pozicio tartomanytAd72-F073), az
inverter ledll hibaval.

Hiba kod Név Ok(ok)

[ P —— Reset RS bemenet bekapcsol, vagy lenyo

O O a STOP/RESET gombot.
forog
' Tual alacsony |Ha a bemeneti fesziltség a
— — — — ||feszlltség |megengedett érték ala esik: kikapcs
kimenet, a kijeld mellékelt allapota
mellett varakozik.
Ujrainditasra |Hibas leallas utan ujraindulassdlje-
0000 ||varakozas  |lenik meg.
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Elutasitott  |Parancsolt forgésirany utasitas tiltas
muvelet 6035 szerint.

|
O
o
O

= Hiba naplé |Hibas leédllasok napléjanak inicializala-
] iI71L |[|inicializalas. |sa.

Nincs adat Nem volt hibas leéallas vagy figyelmgz-
tetés.

| = — — — ||Kommunikac{Kommunikacioés hiba Iép fel az invert
0s hiba és a digitalis kezéfelllet kozott.

Auto-tuning |Auto-tuning sikeresen lefutott.
befejezve

' Auto-tuning |Auto-tuning kdzben hiba Iépett fel.
- = — I ||hiba

Megjegyzés: Hibas leallast kowet0 masodpercen belll nem lehet resetelni.

Megjegyzés: E08, E14, E30 esetén az RS bemenetav&d¥YP/RESET gomb nem érvényes,
resetelni csak ki-bekapcsolassal lehet. Ha a loNxbbra is fenn all, allitsa alaphelyzetbe az
invertert.

6.2.3. Figyelmeztetés kddok

Ha egyes paraméterek beallitasa ttkdzik valamelypagéaméter értékével a kdvetédiz
gyelmeztetések jelennek meg a kifglz

Figyel- Figyelmeztetés oka
meztet
kod
a0 Frekvencia fel§ hatar > |'Maximalis frekvencia
(GHH=) (ROOH)
HOOC Frekvencia also hatar  [> |'Maximalis frekvencia
(ROED) (ROCH)
H00S Frekvencia alapjeF@0 1) |> |'Maximalis frekvencia
Tobbsebességbemenet.Of |(AO0H)
(AC20)
HO IS Frekvencia alapjeFQ0 !) |> [Frekvencia fels hatar
Tébbsebessédgoemenet.0] |(ACE )
(AC2D)
HOPS Frekvencia als6 hatar > |Frekvencia alapjeF@0 /)
(RBCBD) Tobbsebessdégoemenet.O
(RC2D)
HOF Start frekvenciafg8c)  |> |Frekvencia fel§ hatar
(ROE 1)
BO32 Start frekvenciaq082)  |> |Frekvencia alsé hatar
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(ROG?)

HO35 Start frekvenciaACac) > |Frekvencia alapjeF@LC 1)
Tébbsebessdéghemenet.0
(RO2D)

HO3A Start frekvenciaqga2)  |> |TObbsebesséigoemenet.1}
15 (02 i-6035)

HO37 Start frekvenciaACAc) > |Jogging frekvencias{3H)

=H= Frekvencia alapjeF@0 1) |= |Ugrasi frekvencia

Tobbsebességbeme- (ROB3/RCE3/ROBIEA0EN/
net.0@C20) ADGR/ACER

HOBG Tobbsebessdigoemenet. 1=

15 (02 -6035)

Figyel- |Figyelmeztetés oka

mezted

kod

as i Szabad bedllitasu U/f frek> |Frekvencia fel§ hatar
vencia 7 (GEER)!

HOSC Szabad beallitasu U/f frek> |Frekvencia alsé hatar

vencia 7 (R2ED)

HOg95 Szabad beallitast U/f frek> |Frekvencia alapjeF@o /)

vencia 7 Tobbsebességoeme-
net.0@220)
HeD Frekvencia fel§ hatar > |'Maximalis frekvencia
(AE 1) (R20H)

H2oe Frekvencia also hatar > |'Maximélis frekvencia
(ACER) (R20H)

6205 Frekvencia alapjeF@0 /) > |'Maximalis frekvencia
Toébbsebességheme- (R20H)
net.0@c0)

B2 IS Frekvencia alapjeF@d f) |> |Frekvencia fel§ hatar
Toébbsebességheme- (GIS=3)
net.0f2c0)

H225 Frekvencia als6 hatar  |> |Frekvencia alapjeFQ0 /)
(GIN1S) Tobbsebessédgbeme-

net.0@020)

CEEN Start frekvenciaRg82)  |> |Frekvencia fel§ hatar
(R2E 1)

He3e Start frekvenciafg8c)  |> |Frekvencia alsé hatar
(ROBD)

HZ35 Start frekvenciaACac) > |Frekvencia alapjeF@C 1)
Tobbsebessdigoeme-
net.0@2c0)

HeBs Frekvencia alapjeF@0 /) |= |Ugrasi frekvencia

Tobbsebessdigoeme-
net.0f2c0)

(ROB3/AOB3/AOBIXA0EN/
ACDGB/ACGEE
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HZg | Szabad beallitasu U/f freks |Frekvencia fel§ hatar
vencia 7 (GI==10)
HZgc Szabad beallitdsu U/f frek> |Frekvencia als6 hatar
vencia 7 (RZED)
HZ95 Szabad beallitast U/f frek> |Frekvencia alapjeF@o /)
vencia 7 Tobbsebességoeme-
net.0@2c0)
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6.3. Gyari bedllitas visszaallitasa

Az inverter 0sszes paraméter értéke visszadllithaggari alap értékre. Az inverter inicial-
izalasa utan kovesse végiga 2. fejezet utasitasaiiotor paramétereinek beviteléhez. Ha
megvaltoztatja az Uzemmaodot, az Uj Uzemmod aktdszdoz inicializalni kell az invertert.
Az inicializalashoz a kovetkéaépésekre van szikseég:

1. AllitsabB84-et inicializalasi modra.

2. HabO84=0¢2, 09 vagydH, adja meg az inicializalasi cél adatot b094-ben.

3. Hablf4=02, 03 vagydH, adja meg az orszag kédot b085-el.

4. Allitsab 180 értékétd I-re.

5. Az alabbi kijel#t fogja latni, majd az inicializalas végén megjéteandl | paraméter.

~
Hiba mapld inicializalasa
Inicializalés
mad A teriilet inicializalisa
5 [ || Bteriletinicializalasa
*. Bal oldali digit forog inicializlas kézben Sl
ﬁ Felvaltva villog
o o mi
uzem .
inicializalas = | MNDmod
utan A
H- | Magyfrekvencias mod
“B” paraméter
Funkcié| Név Meghatarozas

kod
bOAY Inicializalasi mod | 00...inicializalas letiltva
(paraméter vagy |01...Hiba napl6 torlése
hiba naplo) 02...0sszes paraméter inicializalasa
03...Hiba napl6 torlése,
0sszes paraméter inici
lizélasa
04...Hiba napl6 torlése, dsszes paraméter és EzSQ
program inicializalasa
k094 Célzott adat inici-| Inicializalandé paraméterek kivalasztasa:
alizalas 00...6sszes paraméter
01...0sszes paraméter, be- és kimenet, kommunikécio
kivételével
02...Csak Uxxx-ben regisztralt paraméterek
03...0sszes paraméter az Uxxx-ben regisztréit/ds

=
1
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paraméterek kivételével

LO8S Inicializalasi adat | 00...JPN/US
valasztas 01...EU

d a0 |Inicializalasi trig- | Inicializalasb0A4, bOBS, bO94 paraméter alapjan:
ger 00...inicializalas letiltva
01...inicializalas végrehajtasa

bO84Y értéke nem kerdl mentésre a memaoriaban a vélwiignlizalas elkeriilése érdekében.
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B melléklet - ModBus kommunikacio

B.1. Bevezetés

Az MX2 inverterek beépitett RS-485 soros kommunigaegységgel rendelkeznek, ModBus
RTU protokollal ellatva. Az inverter mar megtéwagy Uj hél6zathoz is csatlakoztathato
egyéb eszkodz felhasznalasa nélkiil. A specifikézialabbi tablazatban talalhaté.

al

sége

8.4k/57.6k/76.8k/115.2K

Specifikacio Felhasznalo alt
valaszthat6
Kommunikacié sebes- {2400/4800/9600/19.2k/3+

bps
Kommunikécié mod aszinkron X
Karakter kodkészlet binaris X
LSB elhelyezés LSB-t kildi &zor X
Interfész RS-485 differencialis |X
ado-vev
Adat bitek 8-bit (ModBus RTU X
maod)
Paritas Nincs/paros/paratlan +
Stop bit 1 vagy 2 bit +
Indulasi konvencié Egyiranyu inditds a hgst
részéél
Valaszra varakozasidd |0..1000msec. +
Kapcsolodas Allomas cim: 1..247 +

Csatlakozas

Csatlakozéas a
sorkapcson.

Hiba vizsgélat

Tulcsorduléas, keret el-
lenérzs kéd ,CRC-16,
paritas

Vezeték hossz

Maximum 500m

Az alabbi abran egy halézati kiépités szerepelyemetobb inverter kommunikal ugyanazzal
a host szamitdgéppel. Az inverterek kuléribcimiek (1..32-ig). Altalaban a host szamitoé-
gép a master, az inverterek, egyéb eszkozok skt Aiikodnek.

/L
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B.2. Csatlakozas a Modbuszra

A modbusra az alabbi abra szerint csatlakoztathatdverter. Az RJ45 csatlakoz6 (RS-422)
csak kul$ billentyiizet szamara hasznalhato.

H 1

billend kapcsolosor USE

RS-422

Nl\?|6|5|4|3|2|1|LIPLC|P24|

|s
|SP|E§)|EAIH|OIO||L|m|cm2| 12

11r ‘q_h_ﬁ.

RS-485

Halozat lezardsa— Az RS-485 haldzat vezetékeinek végeit mindkéende kell zarni a ref-
lektalt jelek, hibas adatok elkerilésének érdekéBeninverter beépitett 200 Ohmos ellenal-
lassal rendelkezik, a DIP kapcsoldval aktivalhdtdezard ellenallast a hal6zati vezeték im-
pedancidjanak megfetien kell kivalasztani. A lezaré ellenallast az aldhbra szerint he-
lyezze el.

Kiils eszkoz
(Master)

| \_D_/];\ / \ \/ \ / ﬂ]
« Yo VV VYV VY
Lsp_Isn | Lsp_Isn | Lsp_lsn |
@ MX2 (No.2) MX2 (No.3) MX2 (No.n)

Lr

—Hs |
iﬁ> 200

MX¥2 (No.1)

Inverter paraméterek bedllitasa — az inverter dbdBus beallitasi lehéséggel rendelkezik,
melyek az aldbbi tablazatban szerepelnek. A szigsségrlopban a kommunikécidhoz feltét-
lendl beallitand6 paraméterek szerepelnek. Egyesagerek bedllitasahoz sziiksége lehet a
host szamitogép bedllitasaira.
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Paraméte|Név Szlkséges Lehetégek
kod
A001 Frekvencia alapjel forras + 00 Potenciométer
01 Vezérb bemenet
02 FOO1 beédllitasa
03 ModBus héalozat
10 Szamitasi funkcié kimenet
A002 Run utasitas forras + 01 Vezéoemenet
02 Run gomb a billentizeten
03 ModBus héal6zat
Co71 Kommunikacié sebesség + 03 2400bps
04 4800bps
05 9600bps
06 19.2kbps
07 38.4kbps
08 57.6kbps
09 76.8kbps
10 115.2kbps
Co72 Modbus cim + Hal6zati cim, tartomany: 1..247
Cco74 Kommunik&cié paritas + 00 Nincs paritas
01 Péaros
02 Paratlan
CO075 Kommunikécid stopbit + Tartomany: 1..2
C076 Kommunikécios hiba kezelés - 00 Hibas ledltiba kdd:E60)
01 All6 helyzetig lassitas utan
leallas hibaval
02 Letiltva
03 Szabad kifutés
04 A6 helyzetig lassitas
co77 Kommunikécios igltallépés hiba| - Kommunikaciés Watchdog idr-
toméany, 0.00..99.99 masodperc
CO078 Kommunikacié varakozasisd |+ Varakozasi il az Uizenet vétel és
adéas kozott, tartomany 0..1000.m9

Megjegyzés: A paraméterek modositasa esetén aiaifie életbe |épéséhez Ujra kell inditani
az invertert (ki-bekapcsolas, reset bemenet).
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D melléklet - EMC beépités

Az EU teriletén hasznélt eszkdzoknek teljesitetkiéilk az EMC direktivat (2004/108/EC).
Ennek megfelélen az inverterhez a megféldEMC sZir6t kell hasznalni az alabbi tablazat
szerint.

Modell Kategoria |Kapcsolasi frekvencia | Motor vezetk
Osszes MX-2 model|]C1 15 kHz 25m (arnyékolt)
C2 15 kHz 100m (arnyekolt)

Betap Inverter modell SA4iré

1-fazist 200V-o0s ABOO01 / AB0O2 / ABO0O4 | AX-FIM1010-RE (10A)
ABOO7 AX-FIM1014-RE (14A)
ABO015 / AB022 AX-FIM1024-RE (24A)

3-fazisu 200V-os A2001 / A2002 / AX-FIM2010-RE (10A)
A2004 / A2007
A2015 / A2022 AX-FIM2020-RE (20A)
A2037 AX-FIM2030-RE (30A)
A2055 / A2075 AX-FIM2060-RE (60A)
A2110 AX-FIM2080-RE (80A)
A2150 AX-FIM2100-RE (100A)

3-fazisu 400V-o0s A4004 / A4007 AX-FIM3005-RE (5A)
A4015 / A4022 / A4030 AX-FIM3010-RE (10A)
A4040 AX-FIM3014-RE (14A)
A4055 / A4075 AX-FIM3030-RE (23A)
A4110 / A4150 AX-FIM3050-RE (50A)

D.1.1.Fontos megjegyzések

1. Az EMC direktiva felharmonikus keltési pontjanaleQ@ 61000-3-2 és 4) teljesitése
érdekében hasznaljon bemeneti fojtot vagy egyékiesz
2. Ha a motor vezeték 25m-nél hosszabb, hasznaljoaretnfojtot a szivargasi aram él-
tal okozott hibak elkerlilése érdekéberikibldd relé hibas ritkddése, motor rezgés,
stb).
3. A felhasznalénak biztositania kell, hogy a HF (rfegjyvencias) impedancia az
inverter a sitré és a foldelési pont kdzott a lebidegkisebb legyen.
* Az alkalmazhat6 legnagyobb keresztmetisxetzetékekkel dolgozzon.
4. Kerilje a vezeték hurkokat, melyek antennakéntlkésinek, kiléndsen nagy felliiet
horkok esetén.
» Kerllje a felesleges hurkokat.
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* Ne parhuzamosan vezesse az alacsony jelszady zaj érzékeny és azosf
aramu vezetékeket.

5. Arnyékolt vezetékkel kosse be a motort és az analiggalis vezéwb aramkoroket.

* Hagyja a lehét leghosszabb vezetékszakaszon az arnyékolastcsakakkora

részen tavolitsa el a vezetékrami a bekttéshez sziikséges.

Integralt rendszerek esetén (pl. ha azonos szeyeénywan elhelyezve az
inverter, a vele kommunikél6 host szamitogép énezdold potencialra van-
nak kotve), foldelje le a vezetékek arnyékolasatdkét végikon. Elosztott
rendszer esetén (pl ha az inverter és a vele kork@ldrhost szamitbgép nem
azonos szekrényben van, és egymastol tavol vanihekyezve), javasoljuk,
hogy a vezéd aramkor vezetékeinek arnyékolasat csak az egygkikin, az
inverter oldalon foldelje le. A motor vezeték arkgkasat mindig mindkét vé-
gen foldelni kell.

* A lehet legnagyobb foldelés és arnyékolas érintkiilet érdekében hasznal-
jon PG csavart és sarut vagy érvéghtvelyt.

» Csak 6nozott réz arnyékolasu vezetéket haszndljontipus), 85% lefedettség-
gel.

» Az arnyékolas folytonossaga a vezeték egyetlenjfnoisem szakadhat meg. Ha
csatlakoz6t, megszakitét kell hasznalnia, az amigélian szakasz minimalis
legyen.

» Egyes motorok esetén gumi szigetelés taldlhatGlapocs hadz és a motor test
kozott. Altalaban a sorkapocs haz és a PG csavayéke le van festve. Min-
dig biztositsa a megfetefémes kontaktust, ha sziikséges, finoman tavaitsa
a festéket a csatlakozasi felttdtr

6. Minimalizalja a vezetékek kozotti interferenciét.

« Az interferenciat okozo vezetékek tavolsaga ledal@d25m legyen. Altalaban a
hosszl szakaszon parhuzamosan vezetett vezeték@tt &adegnagyobb az in-
terferencia. Két vezeték keresztezése eseténltaldkkor a legkisebb az in-
terferencia, ha a vezetékek’afs szogben keresztezik egymast. Az interferen-
cidra érzékeny vezetékek igy csak keresztezhatibtar vezetékeit, parhuza-
mosan nem vezettigk hosszabb szakaszon.

7. Minimalizalja a tavolsagot az interferencia foréssiré kozott, kilonben csokken-

het a s#irés hatékonysaga.

» Csak interferencia-mentes eszkdzoket hasznaljotsatde az invertait mini-
mum 0,25m tavolsagot.

8. Kovesse a 6 beépités biztonsagictasait.

« EMC s#ir6 beépitése esetén eligizze, hogy a dr6 foldelése megfeléen
csatlakozzon az inverter foldelési pontjara. Naggfencias foldél vezeték
vagy vezeték arnyekolas nem hasznalhat®fédd (PE) vezetékként. A véd
foldet biztonsagosan kell bekotni, eliégsetben fenn all az aramités veszélye.
Tartsa be a védoldelés kialakitasara vonatkozo helyi szabvanyokat

» A szir6 foldelésének bekdtésidtasa:

. A sZir6 foldelését legalabb 10nfrkeresztmetszétvezetékkel kdsse be.
. Az egyes folddl vezetékeket kilon csatlakozasi ponttal rogzitgedéz-
szes folddl csatlakoz6 legyen képes a névleges terheléssélaia
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D.1.2. MX2 inverter beépitése

A 3-fazisu 200V-os és 3-fazisu 400V-os inverterekainos koncepciod szerint kell bekoétni.

Taphalozat
1-fazisa 200V

Fem lap (foldelt)
A sziir6 ujjlenyomat tipust, az inverter
és a fém szereldlap kozott talalhato.
Tavolitsa el a szigeteld bevonatot a
csatlakozo fellletekrdl.

PE

[¢] [o]

EMC filter
(Foot-print)

A foldeld vezeteket az inverter hiitdbor-
dajara kell csatlakoztatni (vagy nagyobb
teljesitmény( modell esetén a PE
csatlakozora).

Amyékolt vezeték

Fém lap (foldelt).

- [@ Vezetek rogzitd fil

Az arnyékolt vezetékeket a vezeték rogitlel mindkét vegukon foldelni kell.
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E melléklet - Biztonsagi leallitas (ISO 13849-1)

A Gate tiltassal az EN60204-1-nek megféleiztonsagi ledllast végre lehet hajtani a 0-as
leallasi kategoria szerint (szabalyozatlan lealt@sozati levalasztdsnak megféeh). Az
ISO-13849-1 PL=d élrasait teljesiti.

E.2 Miikodése

Ha lekapcsolja a feszlltséget a GS1 és GS2 benkesietaz inverter letiltja a kimeneti
aramkoroket, ezaltal a motor tapellatasa mégkz Az EDM kimenet a GS1 és GS2 bemenet
bekapcsolasakor aktivalodik.

Mindig a két bemenetet hasznalva tiltsa le az teverHa valamilyen okndl fogva csak az
egyik bemenetet hasznalja, az inverter kimenetde tiltva, de az EDM kimenet nem aktiva-
lodik. llyen esetben ellémizni kell a biztonsagi letiltsi bekdtést.

E.3. Installacio

Ha hasznélni kivanja a gate tiltasi funkciot, épitbe biztonsagi aramkort, ami az EDM ki-
menetet és a GS1, GS2 biztonsagi bemeneteket fjaszhdekotési Utmutatot a 3. fejezet-
ben talalja.

{Feedback)

Inverter
Biztonsagi
ledllitas
funkcidval

Safety

Unit
(certificated
acc. to EN954-1
and 1S013849-1)
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E.4. Felhasznaland6 eszkdzok

SorozatModell Elsirt szabvany tanasitvany

GS9A 301 1SO13849- 06.06.2007
2cat4,SIL3

G9SX |GS226-T15-RC | IEC61508SIL1-3| 04.11.2004

NE1A |SCPUO1-V1 IEC61508SIL3 27.09.2006

Ha a biztonsagi eszkdz PL=d osztalyu, az inverteiméeljesitenie kell a PL=d misitést.

E.5. Idészakos elleirzés

Az inverter a GS1 vagy GS2 bemenet megszakadagmdsall, igy idszakosan elleftizni
kell a bekdtés allapotat. Az eliézést évente minimum egyszer el kell végezni aztala
tablazatnak megfeléén.

Csatlakoz6 | Allapot

GS1 On off On off

GS2 On On off off

EDM On off off off

(kimenet) tiltott tiltott tiltott engedélyezett

E.6. Elovigyazatossagi javaslatok

1.

2.

Készitsen kockazat elemzést annak biztositasagy, adiztonsagi aramkoér megfele-
|6en teljesiti biztonsagi feltételeket.

Ha az EDM kimenet nem a fenti tablazat szeritikddik, az inverter biztonsagi mi-
nésitése PL=b osztalyldra csokken.

A biztonséagi leallitas funkcié nem vélasztja le&oatrol az invertert, nem valasztja
le galvanikusan az eszkdzoket. Barmiriekarbantartasi vagy installaciosivelethez
ki kell kapcsolni az invertert.

A biztonsagi ledllitas vezetékei nem lehetnek 3@nhosszabbak.

A biztonségi leallité aramkdr bontasa utdn 10mbeliil kikapcsol az inverter kime-
net.

Ha kett vagy tobb inverter azonos GS1, GS2 bemenetre aposblva, mindenkép-
pen épitse be a 4.5 pont szerinti diédat.
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Megjegyzés:

Bar hibatlansagra térekedtlink, az Omron Europe BV és/vagy leanyvallalatai és egyéb kapcsolddd
cégei nem vallalnak semmilyen garancidt vagy felelésséget a jelen dokumentumban koézélt infor-
maciok helyességéért vagy teljességéért. A kataldgusban taldlhaté termékadatokra vonatkozéan
nem vallalunk semmiféle kézvetlen vagy kozvetett garanciat, beleértve az eladhatdéségra, az adott
célra valé alkalmassagra vagy a jogsértéstdl valé mentességre vonatkozd kotelez6 garanciat. Az
olyan jogrendekben, ahol a vélelmezett garanciavallalas kizarasa érvénytelen, a kizaras olyan ér-
vényes kizarassal helyettesitend6, amely a legkdzelebb all az eredeti kizaras szandékahoz és célja-
hoz. Az Omron Europe BV és/vagy leanyvallalatai és egyéb kapcsoldédd cégei fenntartjdk maguknak
a jogot, hogy sajat belatasuk szerint elGzetes figyelmeztetés nélkil barmikor megvaltoztassak a
termékeket és azok mlszaki adatait. Elfordulhat, hogy a kataldgusban talalhaté anyag egy része
eléviilt, de az Omron Europe BV és/vagy lednyvallalatai és egyéb kapcsolédd cégei nem vallalnak
kotelezettséget az ilyen részek frissitésére.




Cat.No.: I570-HU2-01-X+MX2+UsersManual

OMRON ELECTRONICS Kft.
1134 Budapest, Vaci Ut 45.
Telefon: +36 1 399-30-50
Fax: + 36 1 399-30-60

Web: www.industrial.omron.hu
Email: infohun@eu.omron.com




